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GIRiS

Swline-C serisi asansor kumanda sistemi, modern ¢agin asansor gereksinimlerini karsilamak
Uzere gunumuzin bilgisayar sistemleri ile asansoriin tam bir entegrasyona gecebilmesini
saglamak amaciyla tasarlanmistir. Sistem EN81-1 ve EN81-2 asansor standartlarin uygun olarak
tasarlanmis ve Liftinstituut tarafindan da onaylanmistir. Bu seri esas olarak 2000 yilindan beri
uretimde bulunan Swline serisinin gelistirilmis bir yeni surimiddr. Ancak bu gegen dort yil
icinde gelisen elektronik teknolojisi, gittikce cesitlenen ve karmasiklasan hiz kontrol ve hidrolik
uygulamalari, kullanici tenkitleri ve nihayet asansor direktiflerinde yapilan ciddi degisiklikler bu
yeni serinin ortaya ¢ikmasina yol agcmistir. Swline-C bir dnceki seri olan Swline serisine ciddi
benzerlikler géstermesine ragmen yazilim ve donanim olarak bazi kartlar disinda genel olarak
uyumlu degildir. Aybey Elektronik olarak Onlmuzdeki 5-10 yilin her gecen giin gelisen

uygulamalarint gergeklestirebilecek bir asansér kumanda platformunu sizlerin kullanimina
sunmaktan kivang duyuyoruz.

Swline-C sistemi, 16 bit yuksek performansh bir mikroislemci tarafindan kumanda edilmektedir.
Sistem bir asansor sisteminde bulunmas: gereken tum oOzelliklerin yan1 sira  herhangi bir
bilgisayara direkt olarak veya modem vasitasi ile baglanabilir. Bu sayede asansor sistemindeki
her tur veriye bilgisayar tarafindan ulasilabilir. Ariza aninda arizanin tim detayin1 cep
telefonunuza mesaj olarak alabilirsiniz. Swline-C kumanda sistemi gunimuizin en glvenli
haberlesme sistemlerinden biri olan CAN haberlesme ag1 ile donatilmistir. Bu sekilde katlar ve
kabin tablo ile 4 kablo Uzerinden haberlesebilir.

Swline-C asansér kumanda sistemi cok esnek ve modiler yapidadir. Sadece kullanacaginiz
kartlar: veya bazi parametreleri degistirerek halatl: veya hidrolik, ¢ift hiz veya VVVVF,simplexten
8 asansOre kadar grup calismasi, seri veya paralel iletisim, basit kumandadan cift digme
toplamaliya kadar tim trafik sistemleri, 2 duraktan 32 duraga tiim standart asansor uygulamalar
herhangi bir ilave yazilim gerektirmeden kolayca uygulamaya konulabilir.

Bu kullanim kilavuzunda Swline-C serisi asansor kumanda sistemlerinin kullanimi ile ilgili
bilgilerin yam sira gerekli tim teknik sema ve dokiumantasyonu bulabilirsiniz. Kullanim
kilavuzunun yeterli gelmedigi veya kullanmakta oldugunuz sistemin donanim veya yazilim
surima ile uyusmadig: takdirde Aybey Elektronik’e elektronik posta ile (support@aybey.com )
ulasabilir veya en son suriim kullanim kilavuzunu www.aybey.com adresindeki web sitemizden
yukleyebilirsiniz.

Swline-C serisini sizlere daha faydali bir Grlin haline getirebilmek igin yogun bir sekilde
strdirmekte oldugumuz gelistirme calismalarina en biyik katkinin siz kullanicilardan
gelecegine inaniyoruz. Bu sebeple Uriinu kullanirken karsilastiginiz zorluklari, triinden bekleyip
de bulamadiklarimzi veya gelistirilmesinde fayda getirecegine inandiginiz noktalari bize
bildirmeniz tim iyilestirme ve gelistirme ¢alismalarinda verilecek en blyuk destek olacaktir.

Aybey Elektronik
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SWLINE-C SISTEMINE GENEL BIR BAKIS
A) SWLINE-C SERiSi KARTLAR VE FONKSiYONLARI

SWLINE-C asansér kumanda sistemi baslica asagidaki kartlardan olusur:

SWMX Ana Kart: Sistemin ana kart: olan SWMX Urerinde bulunan mikroislemci, LCD display ve tus
takimu ile sistemin yoneticiligi gorevini yapar. Uzerinde bir adet programlanabilir giris bulunur.

RLX-RLO Réle Karti: RLX kartinin temel iki gdérevi vardir. Bunlardan birincisi sistemin DC gerilim
kaynaklarinin regile ve filtre edilmesidir. RLX-RLO kartinin diger gérevi SWMX kartindan gelen
komutlara gore kabin hareketi ve kapilar ile ilgili anahtarlamalar: yapar. Sistemdeki tim a¢gma, kapama
ve hareket eylemleri bu kartin tizerindeki roleler tarafindan yapilir. Uzerindeki ledler araciligiyla motor
ve kapilarin konumlari gézlenebilir. Kart Gzerinde kullanici tarafindan programlanabilen 3 ekstra réle ve
iki adet programlanabilir giris bulunur.

SWIN Giris Karti: SWIN uzerinde sadece 8 adet programlanabilir giris bulunduran bir karttir.

RLE Giris Cikis Karti: RLE Uzerinde 4 adet programlanabilir réle ¢ikisi ve iki adet programlanabilir
giris bulunduran bir karttir. Sistemde enkoder kullanildiginda (ENC) RLE mutlaka kullaniimalidur.

SWPOR Programlanabilir Réle Karti: 8 adet réleden olusan bir karttir. Gray kod, binary veya katta
151K, kata 6zel gong gibi uygulamalarda kullanilabilir. Sisteme birden fazla SWPOR kart1 takilabilir. Bu
takdirde 0zerindeki jumper ile kacinci sirada oldugu ayarlanir. [B15] ve [B16] parametreleri ile
ayarlanabilir.

SW232 Baglanti Karti: RS232 Uizerinden bilgisayar baglantis: arabirim karti.
ETU Baglanti Karti: ETHERNET ve USB uzerinden bilgisayar baglantis: arabirim karti.

SWPI Girig/Cikis Karti: Sadece butonlar ile paralel haberlesme yapildigi zaman kullanilir. SWPI Karti
cagrilart SWMX Kartina aktarir ve SWMX*den gelen sinyallere gore kayit lambalarint yakar. Sisteme
birden fazla SWPI karti takildiginda tizerindeki jumper ile kaginci sirada oldugu ayarlanir.

SWPEX Display ve Sinyal Lamba Sutrtuct Karti: SWPEX Kkarti kat displaylerini ve sinyal lambalarin
stirer. Paralel sistem hattina en son SWPI kartindan sonra takilir. Sinyal lambalarimin ortak ucu kart
Uzerindeki jumper ile secilebilir.

CIl CAN Surucit Karti: Grup asansor baglantisi veya seri kuyu haberlesmesi kullanildig: takdirde CAN
ag baglantisi arabirim gorevini yapar. Grup baglantisi icin bir adet, kuyu baglantisi igin de bir adet ClI
kart: gereklidir.

CANCAR Kabin Haberlesme Karti: Kabin seri haberlesmeli oldugu zaman kullanilir. Kabin kumanda
merkezi olarak gorev yapar.

CFU, CDH, FC, CCV, CCH Seri Kaset Kartlarn: Katlar seri haberlesmeli oldugu zaman kullanilir. Kat
butonlarin: ve displaylerini igerir. Kat kasedi, kabin displayi ve alin display olarak kullanilabilir.

I. SERi HABERLESMELI SISTEM

Seri haberlesmeli sistemde guivenlik devresi disindaki tim giris ve cikislar CAN ag1 (izerinden iki kablo
ile yapilir. Bu sistemde ana tabloda SWMX+RLX&RLO+CI Kartlar1 yeterlidir. Ancak ihtiya¢ halinde
diger Kkartlar kullanilacaktir. SWPEX ve SWPI kartlar1 kullanilmaz. Kabin kumandasinda ise 16 kata
kadar CANCAR, 17-32 kat arasinda ise CANCAR+SWPI kullanilacaktir. Kabinde okunacak giris sayisi
8 adetten fazla oldugu durumda CANCAR Kkartina ilave SWIN Kkartt kullanilabilir ki bu da 16
programlanabilir giris anlamina gelir.
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Il. PARALEL HABERLESMELI SISTEM

Paralel haberlesmeli sistemde SWMX+RLX&RLO+SWPI+SWPEX+SWIN Kkartlar1  kullaniimak
zorundadir. TUm giris ve ¢ikislar tabloya birer kablo ile baghdir. Kat ve trafik sistem gereksinimine gore
kullanilacak olan SWPI Kkart sayis1 degisir. Grup ¢alismasi var ise Cl karti da kullanilir.

I11. KABIN SERI KATLAR PARALEL HABERLESMELI SISTEM

Bu sistemde ana tabloda SWMX+RLX&RLO+CI kartlari, kat buton ve display baglantilar: icin SWPI ve
SWPEX kartlar: ve kabinde CANCAR Kkarti gereklidir. Kat sayis1 16 dan fazla ise kabine SWPI eklenir.
Panoda SWPI Kkarti1 sadece kat ¢agri butonlari sayisinca kullanilir, kabin butonlar: igin kullaniimasi
gereken terminaller ayrilmadan direkt olarak kat buton terminalleri kullanilir.

IV. EKS SISTEMI

ESM: Elektronik Kurtarma Sistemi ana kartidur. Uzerinde mikrodenetleyici devresi ve SWMX Kart1 ve
Motor Inverter icin iki adet seri haberlesme kanali mevcuttur. Kurtarma aninda trafoyu besler.

EPS: EKS Sistemi besleme kartidir. Normal ¢alisma modunda akiileri sarj eder.

EMD: Motor stirme kartidir. Kurtarma modunda 3 faz asansor motorunu surer.

B) GERILIM KAYNAKLARI VE GUC KULLANIMI:

a. Guvenlik devresi: Kontaktor bobin gerilimine baglidir. izin verilen maksimum gerilim
230V AC’dir. Bu devrede akan akim paralel iki kontaktor bobini igin gerekli olan akim
+40mA dir.

b. Sinyal Gerilimi: Sinyal lambalari ve kartlardaki roleler i¢in 24V DC kullanilir. Bu
devreden cekilen akim yiiksek oranda kat ve kabinlerde bulunan sinyal lambalarinin
sayis1 ve gucl dikkate alinarak hesaplanir. Ancak bu devre i¢in minimum 100 VA
glicunde bir kaynak kullanilmasi 6nerilir.

C. Mikroislemci Gerilimi: Sistemdeki mikroiglemci devresinin ¢alhisabilmesi i¢in 10V AC
bir gerilim kaynag: gereklidir. Bu devreden maksimum 1A akim cekilir.

C) GIRIS - CIKISLAR

Sinyal ve kontrol devreleri igin gerekli guc kaynagi 24V DC’dir. Givenlik devresi digindaki tim giris
devreleri — gerilime hassastir. Yani 24V kaynaginin OV ucu (- terminali) herhangi bir girise baglandig:
anda o giris aktif olur. Tum girisler mikroislemci devresine optokupldr Uzerinden 100% galvanik
izolasyon ile baglanmistir. Display ve kayit alindi buton sinyalleri transistor bunlarin disindaki tim
cikislar roleler ile yapilmistir. Cikis rolelerinden bazilar: belirli bir gorev Gstlenmisken bazilari kullanici
tarafindan programlanmaya agik birakilmistir.

D) KABIN POZiSYON OKUMA
Swline-C serisinde kabin pozisyonunu belirlemek icin kullanilabilecek yontemler asagida agiklanmustir:

I. MANYETIK SALTER

Kabin pozisyonunun bi-stable manyetik salterler ile belirlenmesi halinde kullanilacak salterler asagida
listelenmistir:
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Yavaslama Mesafesi < %2 Yavaslama Mesafesi > %2
Kattan Kata Mesafesi Kattan Kata Mesafesi
Seviyelendirme Seviyelendirme Kullanilacak
Yok Var Yok Var Giris Kodu

Kat Sayici B B MO
Kat Sayic1 Yukari B B M1
Kat Sayici1 Asagi B B MO
Tam Kat Hizasi B B MK
Seviyelendirme Yukan B B MKU
Seviyelendirme Asagi B B MKD
Seviyelendirme Bolgesi B B B B ML
Kap1 Bolgesi 2) SBC Board/B0 2) SBC Board/B0 1)

B: Bistable manyetik salter
S : NO manyetik salter

1) Acik kapilar ile seviyelendirme yapilacaksa SBC karti kullanilmak zorundadir. SBC kartinin BO
terminali ayr1 bir manyetik saltere (MSF) baglanmak zorundadir. Bu manyetik salter kap: agilma
bolgesinde kapali devre diger yerlerde acik devre olmalidir.

2) Kap1 agik hareket isteniyorsa Ustteki maddede (1) gecerli olan sartlar saglanmalidir.

Il. KUYU POZISYON BILGIiSiNI MUTLAK ENKODER iLE OKUMA

Kabin pozisyon bilgisini almak amaci ile mutlak enkoder kullanilabilir. Bu durumda sisteme SWPA Karti
ilave edilmelidir. Bu sistemde elektrik kesintisi durumunda sifirlama islemi yapilmaz. Kuyu kat ve
seviyelendirme bilgisi igin bagka hicbir salter kullanmaya gerek yoktur.

Acik kapilar ile seviyelendirme yapilacaksa SBC karti kullanilmak zorundadir. SBC kartinin BO terminali
ayr bir manyetik saltere baglanmak zorundadir. Bu manyetik salter kapr agilma bdlgesinde kapali devre
diger yerlerde agik devre olmahdir.

I11. KUYU POZIiSYON BiLGISINI INKRIMENTAL ENKODER ILE OKUMA

Kabin pozisyon bilgisini almak amaci ile inkrimental enkoder kullanilabilir. Bu durumda sisteme (ENC)
RLE kart1 ilave edilmelidir. Enkoderin Pulse A ve Pulse B uclart RLE kartinin 11 ve 12 terminallerine
baglanir. Sistem enkoder’li oldugunda (ENC)RLE Kkarti 11-12 giris terminallerine baska giris
tanimlanamaz.

Acik kapilar ile seviyelendirme yapilacaksa SBC karti kullanilmak zorundadir. SBC kartinin BO terminali

ayr bir manyetik saltere baglanmak zorundadir. Bu manyetik salter kapr acilma bélgesinde kapali devre
diger yerlerde agik devre olmalhidir.

E) GUVENLIK HATTI

Guvenlik hatti 230 V AC’ye kadar herhangi guvenlik hatti gerilimine uygundur. Givenlik devresi
beslemesi 110 olarak belirtilmistir. Akim 6ncelikle 120 ucuna dénen STOP devresine gider. Kapi
kontaklari 120-130 uglart arasina baglanmistir. Son olarak kapi kilitleri ise 130-140 uglari arasina
baglanmustir.

Burada terminallerin agiklamalari mevcuttur:
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120:  Stop devresi icindir. 120 bilgisi kuyu dibi stop, kuyu alt limiti, kuyu Ust limiti, hiz regtlatord,
paras(t ve kabin Ustl stop butonunun vs. kapali oldugunu gosterir.

130: 130 bilgisi kabin kapisinin kapandigini belirtir (tam otomatik sistemlerde). Yari-otomatik
carpma (kanatl kap1) kapilarda kat kapisinin kapandigini belirtir.

140: 140 bilgisi kat kapilarinin kapal: (tam otomatik sistemlerde) veya kapi kilitlerinin (kanath
kap1) ve kabin glivenlik kapisinin kapah oldugunu gosterir. 140 ayrica kontaktor sargisi veya
hidrolik valflar1 igcin besleme ucudur.

a) Kontaktor sargr gerilimi ve glivenlik hatti gerilimi

Guvenlik hatti gerilimi 24V AC...230V AC ve 24V DC...110V DC sinirlar1 arasinda izin verilmistir.
Motor siren kontaktorler ve valfler guvenlik hattiyla aym sargi gerilimine sahip olmalidir. Eger
bunlardan biri glvenlik hattindan farkli bir sarg: gerilimine sahipse bir ya da daha fazla SFX kartt
devreye baglanmalidir. Gerekli baglanti sekilleri diagramlarda gosterilmistir.

b) Kapr koprulemeli sistem (erken kapr agma veya kapr agik seviyelendirme)

Kapr acik seviyelendirme yaptiginda veya erken kapr agma istendiginde SBC karti kullanilmahdir. SBC
karti, Gzerindeki SF1 ve SF2 uclari zerinden 120-140°1 kdpruler.

Rolelerden biri herhangi bir nedenden dolay: hata verirse kart kdpruleme islemini gerceklestirmez, kapi
kontaklarin koprileyen SF1 ve SF2 uclarini tekrar kopriulemez. EN-81-1 ve EN-81-2 standardina gore
SBC képriuleme devresi iki bagimsiz kapr acilma bolgesi dedektord ile surilmelidir. Bu dedektorler EN-
81-1 ve EN-81-2 madde 12.1.2.5°teki sartlara uygun olmalhdur.
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PANO KLEMENSLERI VE KISALTMALAR

100 Sinyal Devresi Beslemesi (+24V DC) DTS Kap: Kapama Butonu (Otomatik Kapr)
1000 Sinyal Devresi Topragi GND (-) K20 Kap: A¢ma Butonu (Otomatik Kapr)
10AC 10V AC Voltaj 1 Faz (Kabin Fazi)

L1-R,L2-S, Faz ve Notr Girisi. (Sebeke) Motor Koruma ve

L3-T Fazlar R-N Ana Salterden Osnceg.S :

MP /N Notr 2 Kabin Lambasi

110 Guvenlik Devresi Kaynagi 1A,1B,...1G | Sag Display Cikis Uglar

120 Stop Devresi Donisii 2A,2B,.., 2G | Sol Display Cikis Uglar

130 Kapi Fis Devresi Doniisi M Hidrolik Asansérde Motor Kontaktorii

140 Kapi Kilit Devresi Donlisl D Hidrolik Asansorde Ucgen kontaktorii

150-151 Guvenlik Devresi Kaynak Donusl Y Hidrolik Asansorde Yildiz Kontaktorii
18AC 18V AC Voltaj RD Asag1 Yon Kontaktori

840 Fren (+) Ucu RF Yavas Hiz Kontaktori
2000 Fren (-) Ucu RH Yuksek Hiz Kontaktorl
2001 Lirpomp (+) Ucu RU Yukar1 Yon Kontaktorii

810 Lirpomp (-) Ucu VK Kontaktor Besleme Voltaji

817 Asagi Limit (Yiksek hiz yolu sonu) CLS Kap: Kapama Sinyal Cikist

818 Yukar: Limit (Yiksek hiz yolu sonu) DCM Kapi Sinyali Ortak Ug Girisi
SXX Sigortalar OPN Kap1 A¢cma Sinyal Cikigt
SFP Fren ve Lirpomp Sigortasi CHO Kuyu Seri Haberlesme CH

SK Kontaktor Sigortasi CLO Kuyu Seri Haberlesme CL
SKL Kabin Lambasi Sigortas: CH1 Grup Haberlesme CH

SWCX Guvenlik ve Kontakttr Besleme Sigortasi CL1 Grup Haberlesme CL
U1,V1,W1 | Motor Yiiksek Hiz Sargilar Lort Otomatik Kapi Limit Sinyal Ortag
U2,V2,W2 | Motor Yavas Hiz Sargilar AL Otomatik Kap1 A¢ma Limiti
AFK/FKK | Faz Koruma Rélesi KL Otomatik Kapi Kapama Limiti

FAN Motor Fani1 Besleme Fazi $1,52,S3 Programlanabilir Roleler
T1-T2 Termistor 01,02,03,04 | Programlanabilir Roleler
TMS Termik Manyetik Salter 12 Mesgul Lambasi

TR Termik Role 31 Asagi Ok Sinyali

190 Basit Kumanda Dis Kayit Ortag: 32 Yukar: Ok Sinyali

11,12,13,... | Serbest Girisler 35 Asir Yk Sinyali

HU 3. Hiz Limiti Yukar 39 Servis Dig1 Sinyali (Revizyon)

HD 3. Hiz Limiti Asagi C0,C1,..,,C16 | Kayit Butonu Girigleri/Kayit Lambasi Cikiglar

870 Elektrikli Elle Kumanda (Geri Alma) Salteri BO (MSF) |SBC Kart: igin Kap1 Agilma Bolge Bilgisi

UF Yukar: Hizl: Valfi COM (VCM) | Valf Ortak

Us Yukar: Yavas Valfi G0-G1-G2-... | Gray Kod Cikisi

DF Asagi Hizli Valfi ALF Acil Durum Telefonu Igin Filtreleme Cikis

DS Asag1 Yavag Valfi THR Makine Dairesi Is1 Kontroli

K1-K2 Inverter VVVF Cikis Kontaktorleri KF Fren Kontaktor(
MCR Inverter Cikis Kontaktorii Yardimci Rolesi FR Fren Kontaktorl Yardimci Rolesi

KM EKS Motor Cikis Kontaktori FD-/FD+ | Kabin Katta Gostergesi
MC EKS’li Sistem Sebeke Giris Kontaktori RML ML Bolgesi Cikis Rolesi

RK-RA Trifaze Kap: Kontaktorleri KS Hidrolik Seviyelendirme Kontaktori
RAY Kapi-2 Agma Rolesi RKY Kapi-2 Kapama Roélesi
TRF Pano Ici Algak Gerilim Dagitim Trafosu RSB Kap1 Kopriileme Igin Yardimci Role
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BOLUM 1:
LCD EKRAN ve TUSLARIN KULLANIMI

SWiline-C serisi kumanda sistemlerinde; dort satir ve her satirda 20 karakter gosterebilen bir ekran ve alti
tuslu bir klavye bulunur.

Klavyedeki tuslarin yerleri soyledir:

« T -

ESC d ENT

Tuslarin gorevleri bolumden boliime degisir. Ancak genelde (ESC) bulunulan bdlimden ¢ikmak, (ENT)
gosterilen bollime girmek, asagi ve yukar: ok menilerde gezinmek amaci ile kullanilirlar.

1-A) ACILIS EKRANLARI

Sistemin elektrigi acildiginda LCD ekran ¢alismaya su gorunt ile baslar:

AYBEY ELEKTRONiK LTD
SWline-C Ver Cx.yyy
System is loading

Daha sonra sistem parametrelerinin yiklendigini gsteren asagidaki ekranlar gérinar.

AYBEY ELEKTRONiK LTD
SWline-C Ver Cx.yyy
reading error list..
ok.

SWLINE-C starting...

GG/AA/YYYY SS:DD

Bu ekranlarda yer alan bilgilerin aciklamasi soyledir:
Cx.yyy C veya P islemci tipi

X.yyy Yazilim versiyonu
GG/AA/YYYY Gun/Ay/Yil olarak tarihi gosterir
SS:DD Saat : Dakika olarak saati gosterir

Bu ekran iki ¢ saniye bekledikten sonra, bundan sonra “ANA EKRAN” olarak adlandiracagimiz gorunti
ekrana gelir.
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1-B) ANA EKRAN

i) NORMAL MOD

[SFK] [— «] 16:37

--------

[ 01=] [REV]STOP M+1

Ana ekran asansor sistemindeki en énemli bilgileri bir bakista gorebileceginiz bir 6zet ekrandir.

Gilvenlik Devresi

S..: Stop (120) Saat : Dakika
F..: Fis (130) Kabin Kapis1 A Kapali Kabin Kapisi B Agik

K..: Kilit (140) A
/ GRUP yoneticisi olarak ¢alistyor

Kayitlar N[SFK] [>¢] [€>] 13:35

e e Teeehe oo ¥ Sistem diger asansorle haberlesiyor

A

* HATA NO:5 * A
/[,+/01==] [hOZ]HIZL{ M+1

Hata kodu yanip soner

Yon |4 |

A Asansor grup numarasi

y

Kat Hedef Kat Kabin Hiz1
A

Kabin tam kat seviyesinde

Ust Satar:

[S 1 . Stop devresi kapali ise ‘S’ gorindr.

[SF ] . Kapi fis kontak devresi kapali ise ‘F’ gérundr.
[SFK] : Kapr kilit devresi kapali ise ‘K’ gorindir.
[>¢«] : Kap1 kapaniyor (lirpomp gekili)

[<>] - Kapi aciliyor (lirpomp gekili degil )

13:35 : Saat : Dakika

2.-3. Satirlar:

Ana ekramin ikinci ve Ucuncl satirlart ¢agri kayitlarini gosterirler. Burada ikinci satirin soldan ilk
karakteri en alt kata ait ¢cagrilari gosterir. Saga dogru siras: ile sonraki katlarin ¢agrilar isaretlenir. Her
kat icin bir karakter kullanilir. Bu karakterlerin anlamlar1 soyledir.

o : Bu kat icin ¢agri yok

— . Bu kat icin kabin ¢agris1 var

A : Bu kat icin yukar1 yonde ¢agri var
v : Bu kat icin asag1 yonde ¢agri var

Bir katta bu karakterlerin bir veya birka¢i bir arada bulunabilir (nokta hari¢). Bu bolimde sadece
tanimlanms kat sayis1 kadar eleman gosterilir.
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4. Satir:
Kolonlar[2, 3, 4, 5] : Bu grup kabinin bulundugu kat ve hareket yoni bilgilerini gosterir.
[ 05=] :Kabintam 5. kat seviyesinde.( = sistem MK’y1 goriiyor)

[ 05 1 :Kabinb. katta. (Tam katta degil, sistem MK’y1 gérmiyor)

[405 ] :Asansoryukar yonde bir hedefe yonelmis.

[¥05 ] :Asansorasag yonde bir hedefe yonelmis.

Kolonlar[8, 9, 10]: Bu grup asansoriin hedef katini1 veya varsa revizyonda oldugunu gosterir.
[REV] : Asansor revizyon modunda.
[h 1 :Asansorin hedefi yok.
[h03]  : Asansorin hedefi 3.kat.

Kolonlar 12, 13, 14, 15, 16: Kabinin hareket ve hiz bilgisini gosterir.
STOP : Kabin duruyor.
- Asansor hareket etmiyor ancak hareket etmesi yonuinde bir ¢agri var ve sistem hareket
icin gerekli sartlari olusturmaya calisiyor (kap: kapama gibi).
YAVAS : Asansor yavas hizda hareket halinde.
HIZLI : Asansor yiksek hizda hareket halinde.
3.HIZ :AsansOr 3. Hiz’da (1 m/s tzeri) hareket halinde
: Asansor P5’de kayitli bulunan bakim tarihini gegmis oldugu durumu gosterir. Sistem
servis disina gecip kayit almaz.

START

BAKIM

Kolonlar 18, 19, 20: Grup ¢alisma ile ilgili bilgileri gosterir. Eger sisteminiz SIMPLEX olarak
cahisiyorsa bu grubu géremezsiniz.

M+1 - Asansor grup yoneticisi, grup numarasi 1 ve diger asansorlerle haberlesiyor.

M-1 : Asansor grup yoneticisi, grup numaras: 1 ve diger asansorlerle haberlesemiyor.

S5+2 : Asansor grup uyesi, yonetici degil, numarasi 2 ve diger asansorlerle haberlesiyor.
5-2 : Asansor grup uyesi, yonetici degil, numarasi 2 ve diger asansorlerle haberlesemiyor.

. Asansoriin numarasi 3, herhangi bir gorev Ustlenmemis ¢linkli baska hicbir asansorle

I-3 .
haberlesemiyor.

i) EKS MODU

[SFK] [—> «] 16:37
07 . YUKARI

TI MI Too BAT60
[T01 ] [EKS]HIZLI

Guvenlik Devresi

S..:Stop(120) .
. Kabin Kapis: Kapali
F...Fis(130) pisL 2P Saat : Dakika

K..:Kilit(140) /
7 |7 Kurtarma Yonu

Kurtarma Fazi v\\[SFK] [>¢] 13
707 . YUKARI |_» Ak Voltaji
Trafo inverter TT MI 400 BAT 60 |

401=]|[EKS]HIZLI
Y 4//[/ AN | Motor inverter Akimi
on / \
Kabin Hiz1

Kabin Tam Kat Seviyesinde Kurtarma Modu
A4
Motor inverter
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Ust Satir:

[S 1 . Stop devresi kapali ise ‘S’ gorlndr.

[SF ] . Kapi fis kontak devresi kapali ise ‘F’ gérundr.
[SFK] : Kapr Kkilit devresi kapali ise ‘K’ gérindr.
[>«] : Kap1 kapaniyor (lirpomp gekili)

[<>] : Kapi agiliyor (lirpomp gekili degil )

13:35 : Saat : Dakika

2. Satir:

Ikinci satir kurtarma fazini ve hatalar: gorintiiler.

3. Satir:

Kolon 2,3 trafo inverterin ¢alisip ¢calismadigint gosterir.
Kolon 7,8 motor inverterin ¢alisip calismadigint gosterir.
Kolon 10 kurtarma yonini gosterir.

Kolon 11,12 motor inverter akim degerini belirtir.

Kolon 15-20 aki voltaj degerini belirtir.

4. Satur:

Kolonlar[2, 3, 4, 5] : Bu grup kabinin bulundugu kat ve hareket yonu bilgilerini gosterir.
[ 01=] :Kabintam 1.kat seviyesinde.( = sistem MK’y1 goriyor)

[ 01 1 :Kabinl. katta. (Tam katta degil, sistem MK’y1 gérmyor)

[401 ] :Asansoryukar: yonde bir hedefe yonelmis.

[¥01 1 :Asansorasag: yonde bir hedefe yonelmis.

Kolonlar[8, 9, 10]: Bu grup asansoriin hedef katini veya varsa revizyonda oldugunu gosterir.
[EKS] : Asansor kurtarma modunda

Kolonlar 12, 13, 14, 15, 16: Kabinin hareket ve hiz bilgisini gosterir.

STOP : Kabin duruyor.
HIZLI : Asansor yiksek hizda hareket halinde

1-C) GIRISLERIN iINCELENMESI

1) GENEL EKRANLAR

Ana ekranda sadece ¢ok 6nemli bazi girisler ve asansoriin hareket konumu gosterilmektedir. Ana ekranda

iken («) tusuna basildiginda karsiniza asagidaki ekran gelir:

120* 817* 804 MO *

130* 818* FOT M1

140 FKK* DTS MK *
870 CNT* K20 869

Ana ekranda iken («) tusuna basmaniz ashnda (M1-DEGISKENLER-> N5-GIiRISLER) bélumiine
kisayol ile ulasmaniz demektir. Bu bélimde asansériin tim giris uclarini gozlemleyebiliriz. Yukarida
gosterilen ekranda ve bu bolimde anlatilacak olan tlim ekranlarda (¢ karakterlik giris ismi ve hemen
saginda ‘*’ yer almaktadir. Sag tarafinda “*’ olan girisler aktiftir. Diger bir deyisle o giris vardir. Ornek
olarak yukaridaki ekranda 120 (stop devresi) ve 130 (fis devresi) girislerinin var oldugunu, 140 (kilit)

devresinin ise yok yani agik devre oldugunu goriyoruz.
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Tim girisler iki ekranda 6zetlenmistir. Bu ekran gosterimde iken ikinci ekrana gecmek icin (T) tusunu
kullanabilirsiniz. Ekrana gelecek ikinci ekran asagida gosterilmistir.

RUN 500
805 501
802 FIR
WTM FRM

MKD EMA
MKU DOB
ML DOA*
DER FDT

Bir 6nceki ekran: gérmek icin ({) tusunu kullanabilirsiniz.

Bu bdlimde bundan sonra 4 ekran daha izleyebilirsiniz. Bu ekranlarda girisleri programlanmis olduklar
terminal ile birlikte o andaki giris durumunu inceleyebilirsiniz. Bu bolimde gosterilen 6 ekrandan
birbirlerine (1) ve (T) tuslar: ile gecis yapabilirsiniz.

Swline-C asansor kumanda sisteminde kaynaklarin optimum sekilde kullanilabilmesi amaci ile sadece 8
adet giris standart olarak tanimlanmis olup her birine bir adet giris terminali tahsis edilmistir. Bunlar 120,
130, 140, 870, 817, 818, FKK ve CNT’dir. Bunlarin disindaki tum girisler gerek olduk¢a kullanici
tarafindan tanimlanacaktir. Asagidaki tabloda giris kodlar: ve karsiliklar: verilmistir.

GIRIS KODU |ACIKLAMA TANIMLAMA
120 Stop Devresi STANDART
130 Kapi Fis Devresi STANDART
140 Kapi Kilit Devresi STANDART
870 Kumanda Tablosu Elektrikli Elle Kumanda (Geri Alma) Salteri STANDART
817 Asag1 Yiksek Hiz Sinirlayici STANDART
818 Yukar: Yuksek Hiz Sinirlayici STANDART
FKK Faz Koruma ve Termistor Kontroli STANDART
CNT Kontaktor Yapisma Kontroli STANDART
804 Asir YUk Kontag KULLANICI
FOT Fotosel KULLANICI
DTS Kap1 Kapama Butonu KULLANICI
K20 Kap1 A¢ma Butonu KULLANICI
1) Tek salter ile sayici sistemlerinde sayici (JA05]=0)
MO_ 2) ki salter ile sayici sistemlerinde (JAO5]=1) asag1 yon sayici KULLANICI
M1 Iki salter ile sayici sistemlerinde ([A05]=1) yukar: yon sayici KULLANICI
MK _ Katta durdurucu ve kap1 agma bélgesi sinirlayici. KULLANICI
869 Kuyu Revizyon Salteri KULLANICI
Gercek Hareket Algilama.
Asansoriin gercekten hareket edip etmedigi denetlenmek isteniyorsa
terminallerden biri RUN olarak programlanir ve M2-AYARLAR
2>P3-ZAMANLAR->C21-HAREKET BEKLEME parametresine de
RUN hareket emrinden itibaren ne kadar bir sire icinde RUN girisine KULLANICI
sinyal gelmesi gerektigi girilir. Eger hareket emrinden itibaren [C21]
suresi icinde RUN girisi aktif olmazsa 38 numarali hata olusur ve
sistem durdurulur. [C21] parametresi O olmasi halinde bu hata higbir
zaman olusmaz.
805 Tam Yk Kontagi KULLANICI
802 Asgari Yik Kontagi KULLANICI
WTM Watman Anahtar: KULLANICI
500 Revizyon Asagi Butonu KULLANICI
501 Revizyon Yukar: Butonu KULLANICI
FRM Itfaiyeci anahtar KULLANICI
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FIR

Yangin Detektor Baglantist

Bu giris aktif oldugunda asansor yangin konumuna geger ve M2-
AYARLAR->P2-YAR. PARAM.-> B05 parametresindeki yangin
duragina gider.

KULLANICI

MKD

M2-AYARLAR->P1-ANA. PARAM.>A10-IKI YONDE-
DURDURUCU parametresi ‘1’ oldugu zaman asagi yonde durdurucu

KULLANICI

MKU

M2-AYARLAR->P1-ANA. PARAM.->A10-iKi YONDE-
DURDURUCU parametresi ‘1’ oldugu zaman yukar: yénde
durdurucu

KULLANICI

ML_

Seviyelendirme bolgesi salteri. Kapi agilma bolgesi iginde.

KULLANICI

HU

Yiuksek Hiz Limiti Yukar

KULLANICI

HD

Yuksek Hiz Limiti Asag

KULLANICI

DER

Sirucu Cihaz Hatasi

Asansdr motorunu veya hareketini bir cihaz yonetiyorsa bu cihazin
hata ¢ikisinin baglanmasi icindir. DER girisine sinyal geldigi anda
sistem durdurulur.

KULLANICI

DOB

iki kabin kapih bir sistemde,

M2-AYARLAR->P2-YAR. PARAM.->B18 iKI KAPI SECIMI
parametresinde ‘1’ olmas: durumunda B kapisi kontrol eder. Eger
DOB girisi aktif ise katta B kapis1 acilacaktir.

KULLANICI

DOA

Iki kabin kapih bir sistemde,

M2-AYARLAR->P2-YAR. PARAM.->B18 iKi KAPI SECIMI
parametresinde ‘1’ olmas: durumunda B kapisi kontrol eder. Eger
DOA girisi aktif ise katta A kapisi acgilacaktir.

KULLANICI

FDT

Hiz kontrolll sistemlerde hizin belirli bir degerin altina oldugu
zaman aktif olur. Erken kapi agma ve kap1 agik ylriime
fonksiyonlarinda kullanilir.

KULLANICI

SIF
SIS

Bu girisler normal asansor ¢aligmasinda kullaniimaz. Sadece
asansoru similasyon modunda calistirmak icin kullanilabilir. Bu
girisleri kullanmak icin mutlaka teknik servisden bilgi aliniz.

KULLANICI

EMA

Bu giris acil kurtarma isleminde hiz reglle cihazinin akim
seviyesinin tespiti icindir. Bu bilgi kurtarma operasyonu yonunii
tayini icindir. Acil kurtarma operasyonu yon test slresi sirasinda bu
giristeki herhangi bir sinyal, akim seviyesinin test yéninde
ayarlanmis olan degerinin Gizerinde oldugunu gosterir ve bu yizden
daha kolay kurtarma operasyonu igin ters yon secilmelidir.

KULLANICI

KNB

Bu giris PAWL CIHAZI bulunan hidrolik asansor sisteminde
kullanilir. Bu hat cihazin KNB girisine baglanmalidir.

KULLANICI

SKN

Bu giris PAWL CIHAZI bulunan hidrolik asansor sisteminde
kullanilir. Bu hat cihazin SKN girisine baglanmalidir.

KULLANICI

KKN

Bu giris PAWL CIHAZI bulunan hidrolik asansor sisteminde
kullanilir. Bu hat cihazin KKN girisine baglanmalidir.

KULLANICI

EKS

Bu giris FKK girisi yokken aktif edildiginde sistem kurtarma moduna
geger.

KULLANICI

M2,M3,M4

Bu girisler kat secici A05=4 (GRAY KOD) secildiginde calistirilir.

KULLANICI

DOL

Kapi tam olarak agild1 limit girisi.

KULLANICI

THR

Bu girig makine dairesine konulan bir termometre (151 6l¢tim cihazi)
vasitasiyla makine dairesi 1s1 denetimi saglar. Giris NK kontak
okunur.

KULLANICI

LDB

Bu giris otomatik kapili sistemlerde, kabine yiik ylkleme esnasinda

kapinin fotosel ve kapi agma butonundan bagimsiz olarak daha uzun
sire acik kalmasini saglar. Bu parametrenin stresini C31=Yiikleme

zamanindan ayarlayabilirsiniz.

KULLANICI

DIK

Bu giris otomatik kapili sistemlerde kat kapisinin manuel olarak
anahtarla agilmasini denetler. Kapinin anahtarla agilmas: durumunda
sistem otomatik olarak servis disina geger. Giris NK kontak okunur.

KULLANICI
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i) GIRIS TERMINAL EKRANLARI

Swline-C asansor sisteminde ¢ok esnek bir yap: oldugundan dolay: girisler birka¢ karta dagitilmislardur.
Bunlarin yerleri ve erisim ekranlar: ile iliskileri asagidaki tabloda gosterilmistir. 3 ve 4 numaral: ekranlar

(Kabin Giris Kart1 1 ve 2) sadece seri haberlesmeli kabin sisteminde bulunurlar.

GiRiS NO | BULUNDUGU YER | BULUNDUGU |TERMINAL

EKRAN ADI (EKRAN) ISOKET KART ADI
TABLO GIRISLERI 1 0 TABLO/ FIS-SOKET SWMX 10
TABLO GIRISLERI 1 1..8 TABLO/INPUTS SWIN 11...18
TABLO GIRISLERI 2 9,10 TABLO/I/O RLE 11, 12
TABLO GIRISLERI 2 11,12 TABLO/FIS-SOKET RLX 111,112
KABIN KARTI 16...23 KABIN CANCAR 11...18
KABIN GIRIS KARTI 24..31 KABIN/INPUT?2 SWIN 11...18

Ana ekranda iken («) tusuna bastizimzda veya (M1-DEGISKENLER-= N5-GiRiSLER ) bélumiine
girdiginizde 6nce yukaridaki bolimde anlatilan iki genel giris ekran gérinir. ({) ve (T) tuslar ile
ekranlar1 taradiginizda asagida listelenen giris ekranlarina erisebilirsiniz:

1) TABLO GIRISLERI 1

Bu ekranda 0..8 arasi numaralandirilms giris terminalleri goreceksiniz

TABLO GIRISLERT 1

0-MO_  3-501 6-K20
1-MK * 4-500 7-
2-869 5-804* 8-

0 numarali giris terminali SWMX kartinda bulunan 10 terminalidir.
1..8 aras1 numaralandiriimis olan terminaller SWMX kartindaki INPUTS soketine takilmis olan kumanda
tablosundaki SWIN1 kartindaki 11..18 terminallerine sirasi ile karsilik gelir.

2) TABLO GIRISLERI 2

TABLO GIRISLERI 2
9- 11-
10- 12-

Bu ekranda gosterilen 9 numaral: terminal RLE kartindaki 11, 10 numaral: terminal ise ayn: karttaki 12
giris terminalidir.

3) KABIN KARTI 1

KABIN KARTI

1-MO_ 4-500 7—
2-869 * 5-804 8-
3-501  6-K20

Kabin karti Uzerinden giris sinyali gondermek icin kabin ile seri haberlesme olmas: sarttir. M2-
AYARLAR->P1-ANA PARAM.»>A09-KASET HABERLESME parametresi ‘1’ veya ‘2’ degerini
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aldiginda gortndr olur. Buradaki 1..8 arasi isaretlenen terminaller kabin kumanda karti CANCAR2
uzerinde 11..18 numarali terminallere karsilik gelmektedir.

4) KABIN GIRIS KARTI 2

KABIN GIRIS KARTI 2

i-  4- T7-
2-  b-_ 8-
3- 6-

Kabin giris kart1 izerinden giris sinyali gdndermek icin kabin ile seri haberlesme olmas: sarttir. M2-
AYARLAR->P1-ANA PARAM.>A09-KASET HABERLESME parametresi ‘1’ veya ‘2’ degerini
aldiginda gorindr olur. Buradaki 1..8 arasi isaretlenen terminaller kabin kumanda karti CANCAR2
uzerinde INPUTS2 soketine takili bulunan SWIN1 kartindaki 11..18 numarali terminallere karsilik
gelmektedir.

1-D) GIRISLERIN TANIMLANMASI
i) GIRISLERI GRUP OLARAK TANIMLAMA

Programlanabilir girigler bir 6nceki bélimde anlatilan tablo ve kabin giris ekranlarindan her bir terminal
icin ayr1 ayr: programlanabilirler. Bunun yani sira ilk kez kullanimda kolaylik olmas1 amaci ile
(M2-AYARLAR->P9-SERVISLER->R3-GIRIS TANIMI) bolimine girildiginde karsiniza bir men
cikacaktir. Tavsiyemiz sistemi ilk kez devreye alirken giris terminal ekranlarini yeniden organize etmek
istediginiz takdirde bu bolimde yer alan servisleri kullanmanizdir. Sayet bir veya birka¢ terminalin
tanimi  (izerinde degisiklik yapmak istiyor iseniz o takdirde bir sonraki bélumde (GIRIS
TERMINALLERINI TANIMLAMA) anlatildig: sekilde bir miidahale yapmamz daha uygundur.

>G1-PARALEL M33
G2-SER1 KABiN
G3-BOS GiRiSLER
G4-BOS GiRiSLER

Bu bolimdeki segeneklerin goérevleri sunlardir:

G1-PARALEL:
Tablo girisleri 7 ekraminda gorilen giris terminallerini yukaridaki 6rnekte gordiigiiniz sekilde dizenler.
Diger tim ekranlarda yer alan giris terminalleri silinirler.

G2-SERI KABIN:
Kabin Giris Kart: / ekraminda gorilen giris terminallerini yukaridaki ornekte gordugiiniz sekilde
dizenler. Diger tim ekranlarda yer alan giris terminalleri silinirler.

G3-BOS GIRISLER:
Tim ekranlarda yer alan bdtlin giris terminalleri silinirler.

i) GIRIS TERMINALLERINI TANIMLAMA
Programlanabilir giris terminallerini programlamak igin 6nce terminal bilgisini degistirmek istediginiz

ekrant seginiz. Ornek olarak tablo girislerinden SWIN1 kartina bagh girisleri degistirmek istedigimiz
varsayalim. Ilk énce yukarida anlatildig: sekilde ilgili ekrani karsimiza getiririz.
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TABLO GIRISLERI 1
0-MO_  3-501 6-K20
1-MK_* 4-500 7-
2-869 5-804* 8-

Ekran Ustteki sekilde iken (ENTER) tusuna bastigimizda sistem giris programlama moduna gecer ve
secilen terminalin sol tarafinda *>’ isareti yer alir.

TABLO GIRISLERI 1
0>MO_ 3-501 6-K20
1-MK_* 4-500 7-
2-869 5-804* 8-

(L) ve (T) tuslari ile ekranda gosterilen terminaller arasinda gezinerek degistirmek istedigimiz terminalin
sol tarafina geliriz. Ustteki ekranda secilmis terminal MO iken () tusuna bastigimizda...

TABLO GIRISLERI 1
0-MO_  3-501 6-K20
1>MK_* 4-500 7-
2-869 5-804* 8-

secilen giris MK olur. Bu sekilde degistirmek istedigimiz terminalin Gzerine geldikten sonra (<) ve (—)
tuslar: ile tim giris seceneklerini tarayabilirsiniz. O terminale baglamak istediginiz 6zellik ekranda
gorindigu anda, onu kayit etmek icin (ENTER) tusuna basmaniz yeterlidir. Bir terminale bagladigimz
bir giris dzelligini baska bir terminale baglayamazsiniz. Baska bir terminalde tanimli olan bir 6zelligi
secip (ENTER) tusuna bastigimizda sistem size ekranda bir uyari génderir ve verdiginiz degisiklik
komutunu isleme koymaz.

Diger dort ekranda bulunan terminalleri de ayni sekilde programlayabilirsiniz.

1-E) ANA MENU

Ana ekranda iken (ENT) tusuna bastiginiz zaman alttaki menii karsiniza gelir.

>M1-DEGiSKENLER MO0O
M2 -AYARLAR
M3-ARIZA iNCELEME
M4 - LANGUAGE/LiSAN

‘ANA MENU"’ olarak adlandirdigimiz bu mentii sistemde yapacagimz her tiir inceleme ve bilgi girislerine
kilavuzluk eder.

Bu tlr menuler sistemin bircok yerinde karsiniza ¢ikacaktir. En sol stitunda bulunan ‘>’ karakterinin
isaret ettigi satirda bulunan bélime girmek igin (ENT) tusuna basmaniz gerekir. > isaretini ({) tusu ile
asag1, (T) tusu ile de yukar hareket ettirebilirsiniz. Bu meniiniin numarasi sag Ust kdsede géreceginiz gibi
‘MO0’ dur.

Bu meni 5 adet alt meniye sahiptir. Yukaridaki ekranda bu 5 alt menliden sadece 4 tanesini
gorebiliyorsunuz. Digerlerini gérmek icin (1) tusunu kullanabilirsiniz. ({) tusuna her basildiginda isaretgi
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“>’ bir satir asag: iner. En alt satirda iken ({) tusuna basildiginda, ekranda gériilen tiim satirlar bir yukar:
kayarlar, en Ust satir kaybolur ve alttan bir yeni satir gelir.

M2 -AYARLAR MOO

M3-ARIZA iNCELEME

M4 - LANGUAGE/LiSAN
>M5-0ZEL SERViS

Her seferinde 1 satir hareket etmek yerine (—) tusuna basarak sonraki ekrani («) tusuna basarak dnceki
ekrani gorebilirsiniz.

1-F) AYARLARI DEGIiSTIRME

Parametre inceleme ve degisikligi icin MO0 mendsunde ‘>’ isaretini ‘M2-AYARLAR’ satirina getirip
(ENT) tusuna basarsamz asagida gorduginiiz M20 menisini acarsiniz. Tum parametre ve degisken
inceleme ve degistirme islemleri bu meniiden dallanirlar. Yine burada ‘>’ isaretini istediginiz satirin
soluna (T) veya ({) tuslar: ile getirebilirsiniz.

Ornek olarak asansoriin kat sayisim degistirmek istedigimizi distinelim. Bu islemi gerceklestirmek icin
Once asansori revizyon konumuna aldiktan sonra gerekli agamalar: siras ile gegelim:

M1-DEGiSKENLER MO0O
>M2-AYARLAR

M3-ARIZA iNCELEME

M4 - LANGUAGE/LiSAN

Ana menide iken yon tuslarini kullanarak M2-AYARLAR satirina gelerek ENT tusuna basimz. Eger
sistemde sifre aktif edilmisse (sifre 0’dan farkl: ise) size sifrenin soruldugu ekran karsiniza gelecektir.
Eger sistem sifresini bilmiyorsaniz ayarlar kismina giremezsiniz.

SiFRE. .. 2000000

Eger dogru sifreyi girerseniz veya sifre aktif degilse asagidaki M20 menisint goreceksiniz. Sifreyi
dogru olarak girdikten sonra 3 dakika boyunca tekrar AYARLAR menisine girmeniz
durumunda size tekrar sifre sorulmayacaktir.

>P1-ANA PARAM. M20
P2-YARD.PARAM
P3-ZAMANLAMALAR
P4 -KAT AYARLARI

M20 menusunde isaretci P1-ANA PARAM. satirint gosterirken tekrar ENT tusuna basiniz. Eger sistem
revizyon modunda degil ise asagidaki mesaj ile karsilasacaksiniz.

REViZYON MODUNDA
GiREBiLiRSiNiZ!
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Ana parametrelere girip degisiklik yapabilmek icin sistemin revizyon modunda olmasi zorunludur. Fakat
diger parametreleri sistemi revizyona almadan da degistirebilirsiniz. Fakat Onerilen herhangi bir
parametre degisikligi yapmadan dnce sistemi revizyona almanizdir.

Eger sistem revizyonda ise asagida oldugu gibi ana parametreler menistnun ilk dort maddesini
goreceksiniz. Bu menii A01, AO2......A16 seklinde 16 maddeden olusmustur. Diger maddeleri gérmek
icin yukarida anlatildig: gibi ok tuslarint kullanabilirsiniz. Bu ve buna benzer meniilerde baz1 maddelerin
kisaltilmis halleri gosterilmistir. Maddenin tam agiklamasini gérmek igin isaretci o maddede iken ENT
tusuna basabilirsiniz.

>A01-DURAK SAYISTI:16
AQ2-TRAFiK SiST. :4
A03-ASANSOR TURU: 2
A04-KAPI TURU 12

Isaretci AO1 maddesini gosterirken ENT tusuna basiniz.

AQO1-DURAK SAYISI

2000016

Bu yol ile asansérin A0l numarali parametresi olan ‘Durak sayisi’ parametresi degisikliginin yapilacag:
ekran karsimiza gelir. Bu ekranda incelenen parametreye ait kayith bilgi 16’dir. Bu sayiyr degistirmek
icin (T) ve ({) tuslarini kullanmamiz gerekir. Bu tiir bilgi giris meniilerinde (T) tusu sayiy: arttirir, (1)
tusu ise azaltir. Ornegin, yukaridaki ekranda iken () tusuna basarsak say: 15 (T) tusuna basarsak ise say
16 olacaktir. Bu arada (—) ve («) tuslari ile de sayinin haneleri (izerinde gezinebilirsiniz. Asagida
basilan tuslara gore sayinin nasil degistigini gosteren drnekleri dikkatlice inceleyiniz.

2000016
)
2000015
(<)
2000015
(T

2000025

(—)
2000025

()

2000024

Yukarida gosterildigi sekilde ayarladigimiz sayiy1 [A01] parametresi olarak kaydetmek icin (ENT)
tusuna, halen kayitli bulunan degeri bozmadan yapilan yeni degisikligi iptal etmek icin (ESC) tusuna
basarak bu bélumden cikabilirsiniz. Bir Ust ekrana dondlginiiz anda degisikligin asagidaki gibi ekrana
yansidigini aminda goreceksiniz.

>A01-DURAK SAYIST:24
AO2-TRAFiK SiST. :4
AO03-ASANSOR TURU: 2
AQO4-KAPI TURU 32
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Sistemdeki durak sayisi 24 olarak degistirilmis ve kaydedilmistir.
Diger tim say: degisiklik islemleri de yukarida verilen drneklerde gosterildigi sekilde yapilmastir.

Yukaridaki ekrandan ¢ikmadan bir alttaki, A02 ‘TRAFIK SiST.” parametresini degistirmeyi deneyelim.

>A01-DURAK SAYIST:24
AO2-TRAF1iK SiST. :4
AO03-ASANSOR TURU: 2
AQO4-KAPI TURU 12

)

AO01-DURAK SAYISTI:24
>A02-TRAFiK SiST. :4
AO03-ASANSOR TURU: 2
AO04-KAPI TURU 12

(ENT)

A02-ASANSOR TRAFiK
SiSTEMi
2000004
CiFT DUGME TOPLAMA

)

AQ02-ASANSOR TRAFiK
SiSTEMi

2000003

TEKYON YUKARI TOPLAM

)

A02-ASANSOR TRAFiK
SiSTEMi

200002

TEKYON ASAGI TOPLAMA

(ENT)

AQO1-DURAK SAYISI:24
>A02-TRAFiK SiST. :2
AO03-ASANSOR TURU: 2
A04-KAPI TURU 12

Trafik sistemi kaydedildi.
AO02 asansor trafik sistemi degisikliginde gordiiguiniz gibi parametre bir sayisal buyikluk saklamiyor;

bunun yerine bir tip, sekil veya sistem se¢imi icin kullaniliyorsa o takdirde en alt satirda ekrandaki sayiya
karsilik gelen parametrenin hangi segenek icin kullanildiginin agiklamasi gortndr.
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1-G) TUSLARDAN KAYIT VERMEK

Dilediginizde klavyeden kayit verebilirsiniz. Ana ekranda bulundugunuz ve asansériin revizyonda
olmadig: bir anda yon tuslarini kullanarak kayit verebilirsiniz.

----------------

[ 01=][h ]STOP M+1

KABiN BUTONU

Durak No.. 2000000

Bu ekranda O ile en fazla kat sayis1 ([AO1]‘deki deger) arasinda bir say1 girip (ENT) tusuna bastiginiz
takdirde sistem o kata kabin kaydi alir.

Ayni yontemle ana meniide iken (T) tusuna basarsamiz katlardaki yukar: cagir kaydini, ({) tusuna
basarsaniz katlardaki asagi ¢cagir kaydini vermis olursunuz

1-H) SISTEM YAZILIM SURUM NO

Kullanmakta oldugunuz sistemdeki yazilimin surimini 6grenmek igin ana ekranda iken parmaginizi
(ESC) tusuna basili tutarsanmiz asagidaki sistem bilgi ekrani karsiniza gelecektir.

AYBEY ELEKTRONiK LTD
SWline-C Ver C3.10h

20/05/2006 14:35

Bu ekranda ‘C3.10h" ifadesi kullanmakta oldugunuz bilgi sistem yaziliminin strimanu belirtmektedir.
En alt satirda ise tarih ve saati gorebilirsiniz. Parmaginizi (ESC) tusundan ¢ektiginiz anda ana ekrana geri
donersiniz.

BOLUM 2: AYARLAR

AsansOr ve kumanda sisteminin calisma sekli ve zaman ayarlari ile ilgili her tur bilgi sistem
parametrelerinde  saklanir.  Sistem  parametreleri  incelemede kolaylhik olmasi amaci ile
gruplandiriimiglardir. Bu gruplar baslica sunlardir:

P1-ANA PARAM.: Asansorun ¢alismast icin belirlenmesi sart olan parametreleri icerir. (Axx)
P2-YARD.PARAM.: Asansorun calismast icin ikinci derecede dnemli parametreler ile kumanda
sisteminin (SWline-C) calisma sartlarini belirleyen parametreleri saklar. (Bxx)
P3-ZAMANLAMALAR: Asansor ile ilgili tim zaman ayar parametrelerini saklar. (Cxx)
P4-KAT AYARLARI : Her kat igin ayr1 bir deger verilebilen parametreleri saklar.

P5-BAKIM ZAMANI: Bakim zamanin saklar.

P6-CIKIS TANIMI : Kullanici tarafindan programlanabilir ¢ikislar ile ilgili ayarlar: saklar.
P7-GIRIS TANIMI : Kullamci tarafindan programlanabilir girisler ile ilgili ayarlar: saklar.
P8-TARIH & SAAT : Sistem gercek zaman saatini ve tarihi saklar.

P9-SERVISLER : Ozel bazi islemlerin yer aldig: bolumdair.

PO-MAX. KALKIS SAYISI : Asansoriin bir sonraki bakima kadar yapmas istenilen maksimum
hareket sayisinin girildigi bolumdur.
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2-A) P1-ANA PARAMETRELER:
Ana parametreler degistirilmeden énce sistem mutlaka revizyon moduna alinmahdir!

[A01] DURAK SAYISI

Bu parametre asansordeki durak sayisimi saklar. Bu parametreyi ayarladiginizda
2-32  |sisteminizde, durak sayisi ve [A02] parametresinde tanimli trafik sistemi igin yeterli
sayida SWPIx karti olup olmadigini kontrol ediniz.

[A02] TRAFIK SISTEMI

0 Basit Kumanda
Kabin ve kat ¢agri uglar: paralel baglanir. Alinan bir adet kayit disinda kayit hafizasi
tutulmaz.

1 Basit Toplama
Kabin ve kat ¢agr1 uclar: paralel baglanir.Kayit hafizas: tutulur..

Teky6n Asagi Toplama

Kabin ve kat butonlari ayri ayr1 baglanir. Kabin kayitlari iki yonde de toplanir. Kat
kayitlar ise kabin asag1 dogru hareket ederken toplanir. Bu sistem ana girisin en alt
katlarda oldugu binalar igin uygundur.

Tekydn Yukar: Toplama
3 Kabin ve kat butonlar: ayr1 ayr: baglanir. Kabin kayitlar1 iki yonde de toplanir. Kat
kayitlari ise kabin yukar: dogru hareket ederken toplanir.

Cift Digme Toplama
4 Kabin ve katlardaki asagi ve yukari butonlari ayri ayr1 baglanir. Kabin ve kat kayitlar:
hareket yoniine uygun sekilde toplanir.

[A03] ASANSOR TURU

Tek Hiz Halath

Cift Hiz Halath

Hidrolik

VVVF1

VVVF2

FUJI Kapah Cevrim

RST

VVVE3

O[NP~ W|IN|F

KEB

By
o

DIETZ

[A04] KAPI TURU

0 Carpma Kapi (Kabin kapisi yok)

1 Carpma Kap1 + Kabin Kapisi

2 Tam Otomatik Kapi

[A05] KAT SECICI SISTEMI

0 Sayici 1 Salter (Sadece MO)

Sayici 2 Salter (MO ve M1)

Artirnmsal Enkoder (Inkrimental enkoder)

Mutlak Enkoder (Absolute enkoder)

ArIWIN|[F

Gray Kod
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[A06] ERKEN KAPI ACMA

0 Kapilar motor durup fren biraktiktan sonra agilir.
Kabin 0,3m/s’den daha dustk bir hizla hedef kat icin kapi agma bdlgesine girdiginde
1 kap: acilmaya baglar. Bu islem sadece 6zel bir kapi1 koprileme karti (SBC) ile

yapilabilir. Kap1 agma bdélgesini belirlemek icin ML ve ek bir salter gereklidir. Gerekli
baglantilar SBC kart1 baglanti semasinda gosterilmistir.

[A07] HIDROLIK ASANSOR SEVIiYELENDIRME VARMI

0 Yok

1 Var. Kap1 agik, motor calisir.

2 Var. Kap1 kapali, motor galisir.

3 Var. Kapi agik, motor calismaz.
4 Var. Kap1 kapali, motor ¢alismaz.

[A08] KABINDEKI KAPI SAYISI

1 1 kap:
2 kap1. Hangi katta hangi kapinin kullanilacag: ayarini da yapiniz.
2 M2-AYARLAR < P4-KAT AYARLARI < K2 KAPI A ve K3 KAPI B

ikinci kap1 programlanabilir ¢ikislardan (45) ve (46) ayarlanabilir.

[A09] TABLO-KASET HABERLESME SISTEMI

Paralel

0 Kumanda tablosu ile katlar ve kabindeki tim buton ve algilayicilar arasinda bire bir
baglant: yapilacak.
Kabin Seri

1 Kumanda tablosu kabin buton ve algilayicilart ile CAN iletisim agi Uzerinden seri
baglant1 yapilacak, katlar ise klasik paralel sistem ile baglanacaktir. Tabloda SWPI ve
SWPEX Kartlar1 kullanilmas: gerekir.
Seri

2 Kontrol kartlar ile kat ve kabin butonlari arasinda CAN iletisim ag: tzerinden seri

baglant1 yapilacak. Tabloda SWPI ve SWPEX Kartlar: kullanilmaz

[A10] iKi YONDE DURDURUCU

0 Bir Durdurucu [MK]
2 Durdurucu [MKU ve MKD]. Asansor tipi hidrolik olarak secildigi takdirde (A03=3)
1 sistem otomatik olarak bu secenegi kullanir. Hidrolik asansérlerde MK girisi okunmaz.

Hidrolik asansor disindaki asansor tipleri igin de bu 6zellik kullanilabilir.

[A11] ARA HIZ KULLANIYOR

0 Yok.
Var (Sadece VVVF)
Bu secenek degisken hizli sistemlerde 1m/s “ den yiksek hizli sistemlerde kullanilir. Bu
durumda asansor yavas, hizli ve 3. Hiz olmak lzere 3 farkh hizda g¢ahsir. 3. Hiz
1 secildiginde en Ustten bir alttaki kata HU ve en alttan bir Gstteki kata HD salterleri

yerlestirilmelidir. Bu salterlerin amaci kabini son katlara geciste 1,6 m/sn veya Uzeri bir
hizdan (3. H1Z) orta hiza (HIZLI) gegirmektir. Bu salterler baglanmazsa sistem 21 no’lu
hatay1 verir.

[A12] SIMPLEX/GRUP

0 Simplex. Asansor tek basina ¢alisiyor.
1 Grup. Asansor grup icinde calisiyor.
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[A13] GRUP NO

0.7

Asansor grup numarasi. Bu parametreye 0 ile 7 arasinda herhangi bir say1 verebilirsiniz.
Grupta aym numarali birden fazla asansor olmamalidir. Grup igindeki asansorlerden en
kicik numarali olan dis kayitlarin okunmasi ve kayit isiklarinin suriilmesi ile
gorevlidir.

[A14] EKSIK ALT KAT (GRUP ASANSORLERI)

| 0.5

| Asansoriin en algak katli asansore gore kat farki

[A15] EKSIK UST KAT (GRUP ASANSORLERI)

| 0.5

| Asansorin en yiksek katli asansére gore kat farki

[A16] GIRIS KATI

0.8

Bu program sadece, trafik sistemi tek digme asagi yonde toplamali (parametre A02=2)
oldugunda gahsir. Parametre ile eger binanin giris katinin altinda katlar (garaj-bodrum
vs.) varsa bu katlara gére binanin giris kati belirlenir. Girilen durak sayisinin altinda
kalan dis kayit butonlar: otomatik olarak yukar: yon hareketinde toplanir, giris katin
ustiindeki dis kayit butonlar: ise asagi yon hareketinde toplanir. Giris kat kaydi ise her
iki yonde de toplanir. Bu sayede tek digme toplamali bir asansor daha verimli bir
sekilde kullanilabilir.

2-B) P2-YARDIMCI PARAMETRELER
[BO1] KILIT HATASINDA

0 Ayni yerden devam edilir.
1 Art arda hatalarin [B12]’de bulunan say1 kadar tekrar: halinde sistem bloke edilir.
2 Tum kayaitlar silinir.

[B02] EKRANA HATA RAPORLAMA

Tek Satir Raporlama
Herhangi bir hata olustugunda ana ekranda ise 3.satirda hata kodu yanip sonecek, farkli

0 bir ekranda ise hata raporlanmayacak. Hatanin detayir M3-ARIZA INCELEME
bolimunden gorilebilir.
Tam Ekran Raporlama

1 Hata olustugunda hangi ekranda olursa olsun hata mesaji tam ekran olarak tim

detaylarla 4-5 saniye kadar goriintiilenecek ve normal ekrana dontlecek.

[B03] PARK TANIMI

0 Park durag: yok.
1 Park var,Kap1 Kapah
Asansor park duraginda kapilart KAPALI olarak bekleyecek.
2 Park var,Kapi Agik (EN81-1 ve EN81-2 standartlarina uygun degildir.)

Asansor park duraginda kapilart ACIK olarak bekleyecek.

[B04] PARK KATI

0-31

[BO3] (1) veya (2) olarak tamimlandiginda, asansoriin mesgul stiresi sonunda, [C02]’de
tanimlanan sure kadar kayit olmadan hareketsiz bekledikten sonra tanimlanan duraga
gider ve [B03]’de tanimlandig: gibi kapilar: agik veya kapali olarak bekler.

[BO5] YANGIN DURUMUNDA PARK KATI

0-31

FIRE (YYangin) girisine sinyal geldiginde asansor dogrudan tanimlanan kata gider ve
kapilar acik olarak bekler.
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[B06] MAKSIMUM iC KAYIT

| 132

| Kabinden verilebilecek maksimum kayit sayisi

[B07] SERVIiS EKRAN KODU

0

| Isletim sistemi ile ilgili. ‘0" olarak birakin.

[B08] HATADA DEVAM

0

Yok. Sistem tim hatalarda duracak.

1

Var. Kabin hareketi ve giivenlik devresi ile ilgili hatalar disinda sistem durmayacak.

[B09] KATTA KAPI ACIK BEKLEME (Sadece otomatik kapi i¢in kullanilabilir)

0

Katta kap1 kapali1 bekleme

1

Katta kap1 acik bekleme (EN81-1 ve EN81-2 standartlarina uygun degildir)

[B10] HATA-> MODEM iLETME

0 Aktif degil

1 SWONLINE:Hata aninda modem aktif edilir ve uzaktaki bilgisayar ile baglant: kurulur.

2 GSM SMS: Hata aninda tanimli cep telefonuna hata ayrintilarini iceren kisa mesaj
gonderir. Bu 6zelligi kullanmak igin sisteminizde GSM modem olmalidir.

3 GSM ARAMA: Hata aninda tammli cep telefonunu caldirir ve kapatir. Bu 0zelligi

kullanmak icin sisteminizde GSM modem olmalidir.

[B11] DURUM-> MODEM iLETME

0

Aktif degil

1

Programlanmis zamanlarda modem aktif edilir ve uzaktaki bilgisayar ile baglanti
kurulur.

[B12] MAXIMUM HATA SAYISI

4-100

7,8,27,28,34,35,36,37,38 ve 41 numarali hatalar1 bu parametrede sakli deger kadar Ust
uste tekrarlandiginda sistem bloke olur.

[B13] EKRAN LiSANI

0 Tirkce
1 Ingilizce
2 Almanca
[B14] DISPLAY KARTI
0 SWPEX
1 SWPEX-2
4 SWPEX-2/16 SEGMENT

[B15] PROGRAMLANABILIR ROLE (SWPOR) KARTI 1
[B16] PROGRAMLANABILIR ROLE (SWPOR) KARTI 2

0 Yok

1 Katta 151k ¢ikisi. Eger sistemde [B15] ve [B16] birlikte kullaniliyorsa Katta 1s1k ¢ikisi
olarak her zaman [B16] yani ikinci réle kartin1 kullaniniz.

2 Gray kod c¢ikisi

3 Kat numarasi (Binary)
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[B17] DI

S KUMANDA iPTAL

0 D1s kumanda agik
1 Dis kumanda iptal
[B18] iKI KAPI SECIMi BELIRLEME YONTEMI
0 Yok. Kat ayarlar1 béliminden yapilan ayarlar gecerlidir.
1 Girislerden Acilacak kap1 programlanabilir girislerden secilir (DOB ve DOA

programlanir giris kodlari).

[B19] STOP KESINTISINDE

0

Sistem ayn1 yerden ¢alismaya devam eder.

1

Sistem tlm kayitlari siler ve ayni yerden ¢alismaya devam eder.

[B20] REViIZYON HIZI

0 Revizyon hizi sistemdeki yavas hizdur.

Revizyon hizi sistemdeki hizli hizdir. Bu segenek sadece hidrolik asansorler igin
1 -

gecerlidir.
2 Revizyonda sadece yon c¢ikiglar: aktif edilir, yavas ya da hizli baska hicbir hareket ¢ikisi

verilmez.

[B21] PAWL KONTROL

0

Yok

1

Var. PAWL hidrolik asansorlerde kullanilan 6zel bir cihazdir.

[B22] PC VERI HIZI (bps)
[B23] MODEM VERI HIZI (bps)

0 9600

1 14400
2 19200
3 38400
4 57600

[B24] REViZYON SALTERI

0 Revizyonda Kapali
1 Revizyonda Acik
[B25] HIDROLIK DURUS STIiLIi
0 VALF MOTOR : Hidrolik asansorde dur komutu geldiginde valfler devreden ¢ikarilir
motor [C15] parametresinde belirtilen stire sonunda durdurulur.
1 MOTOR VALF : Hidrolik asansorde dur komutu geldiginde motor devreden gikarilir

valfler [C15] parametresinde belirtilen stire sonunda durdurulur.

[B26] EKS MOTOR INVERTER

0 Acil kurtarmada motor inverteri yok.
1 Acil kurtarmada motor inverteri var. Yon, kontaktorler tarafindan secilir.
2 Acil kurtarmada motor inverteri var. Yon, EMD karti tarafindan secilir.
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[B27] EKRAN AYDINLATMA

OTOMATIK
0 Enerji tasarruf modu. Ekran aydinlatmas: kullaniimadigi zaman otomatik olarak
kapanir. Klavye kullanildig: siirece aydinlatma yanar.
1 HEP ACIK
Ekran aydinlatmas: siirekli agik
9 HEP KAPALI
Ekran aydinlatmas: sirekli kapal:

[B28] GRUP BOLGE (Kullanmilmiyor)

[B29] EKS YARIM YUK AKIMI

1...60

Acil kurtarma isleminde kabin yikinin nominal yikin bir buguk kati oldugunda
6lcilen akim

[B30] EKS ICIN MAKSIMUM AKIM

| 2...100 |Aci| Kurtarma isleminde izin verilen maksimum akim

[B31] ID KONTROL

0 Givenlik erisim cihazi kullanilmiyor.
1 Givenlik erisim cihazi sadece kabinde kullaniliyor.
2 Guvenlik erisim aygit1 kat ve kabinde kullaniliyor.

[B32) EKS MAKINA TiPi

0

Reduktorli makina.

1

Dislisiz makina.

[B33] EKS MOTOR FREKANSI (Dislisiz motor icin)

| 15

| EKS modunda motor inverteri, EMD kartinin ¢alisma frekansi.

[B34) MK ANAHTARI

0

MK katta acik. MK anahtar: agik kontak iken kabin kat hizasinda.

1

MK katta kapali. MK anahtar: kapali kontak iken kabin kat hizasinda.

[B35] MK GECIKMESI

0-50

Bu program 6zellikle VVVVF sistemler ve yavas hareket eden palangali yiik asansorleri
icin kat hassasiyetinin yakalanabilmesi igin kullanmilir. Asansor yavas hizda katina ulasip
MK salterini gordiikten sonra asansoriin yavas hizdan STOP moduna gegcme zamanini
belirler.Parametreye (1) bir birim degeri girildiginde MK gecikmesi aktif olur.Parametre
degeri birim cinsindendir (1) bir birim 30ms’dir (mili saniye).Parametreye min.:0 (sifir-

MKgecimesi pasif) max.:50 birim (1.5sn) arasinda bir deger girilebilir.

[B36) BLOKE KONTROL

0

Bloke olur. Sistem 45-53-54 nolu hatalarda bloke olup servis disina gecer.

1

Bloke olamaz. Sistem 45-53-54 nolu hatalar: kayit eder fakat bloke olmaz.
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2-C) P3-ZAMANLAMALAR

Tum C parametrelerinde her say1 0.1 saniyeye karsilik gelmektedir.

[C01] MESGUL SURESI

| 0-999 |Me$gulolarak bekleme siiresi

[C02] PARK BEKLEME SURESI

| 0-10000 | Asansorin park duragina gitmeden énce bekleyecegi stire

[C03] OTOMATIK KAPI ACIK KALMA SURESI

| 0-300 | Otomatik kapinin kapanmadan 6nce agik olarak bekleyecegi siire

[C04] KAPI ACMA SURESI

0-999

Otomatik kapinin agilma suresi. (Kapiya acil komutunun uygulanacag suire)
Bu sure sonunda kilit (140) sinyalinin kesilmemesi durumunda hata olusur.

[C05] KiLiT BEKLEME SURESI

0-999

Otomatik kapinin kapanma suresi. (Kapiya kapan komutunun uygulanacag siire)
Bu sire sonunda kilit (140) sinyalinin gelmemesi durumunda HATA NO:8 olusur.

[C06] KATTA BEKLEME SURESI

0-999

Toplamal: trafik sistemlerinde asansoriin katta durduktan sonra bir sonraki hedefe
hareket etmeden once Katta bekledigi sure

[C07] KALKISTA GECIKME

| 0-100 | Kilit (140) sinyali geldikten sonra hareket icin beklenen siire

[C08] KAT ARASI MAKSIMUM GECME SURESI (Hizh seyir)

0-9999

AsansOr, Hizli veya 3. Hiz’da hareket ederken kat bilgisinin degismesi igin beklenen
maksimum sire. Bu sire iginde kat bilgisi degismez ise hata no:6 olusur ve sistem
hareketini durdurur, tum ¢agri kayitlarin: siler.

[C09] YAVAS HIZ MAKSIMUM SEYIR SURESI

0-9999

Asansorin hedef kata vardiginda katta durdurucuyu gorene kadar yavas hizda hareket
edecegi maksimum sire. Bu stre i¢inde katta durdurucu goriilmez ise hata no:6 olusur
ve sistem hareketini durdurur, tim ¢agri kayitlarini siler.

[C10] SERI HABERLESME HATA SURESI

0-500

Seri haberlesme problemlerinin dlzelmesi icin beklenen sire.
Bu sure icinde baglanti saglanamaz ise hata olusur.

[C11] GRUP ACIK KAPI BEKLEME SURESI

0-999

Grup calismada gruptaki asansorlerden biri hedef kat sectigi dis kayida bu sure icinde
kapisini kapatip hareket edemez ise kayd: diger asansére aktarir.

[C12] FREN GECiIKME SURESI

0-100

ACVV ve VVVF sistemlerinde fren veya cikis kontaktorl igin birakma gecikmesi. Bu
parametre programlanabilir ¢ikis kodu 25-27 ve51 igin kullanilacak siireyi belirler.

[C13] MOTOR-VALF BEKLEME SURESI

0-999

Hidrolik sistemlerde kalkista motorun yildiz-iggen donlsumini yaptiktan sonra
valflerin calismasi arasinda gecen sire
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[C14] YILDIZ-UCGEN SURESI
0-999 Hidrolik sistemlerde kalkista motorun Ucgen baglantiya gegmeden 0Once yildiz
baglantida ¢alisma suresi

[C15] VALF-MOTOR SURESI
| 0-999 | Hidrolik sistemlerde durusta valflerin durmasi ile motorun durmasi arasinda gegen sire

[C16] MAXIMUM MESGUL SURESI
0 Aktif degil
Kapimin devamli olarak agik birakilmasi halinde [C16]’da kayithi bulunan siire
1-30000 - . "
doldugunda mesgul ve kabin lambasi soner.

[C17] PAWL YUKARI HAREKET SURESI
0..999 Bu siire asansor herhangi bir yone hareket ettiginde 6zel PAWL yukar1 hareket stiresini
belirtir.

[C18] PAWL KILIiT BEKLEME
0...999 PAWL cihazi enerji verildikten sonra SKN girisi ON okunana kadar olan maksimum
bekleme siiresi

[C19] PAWL BASINC BEKLEME
0..999 Ozel PAWL cihazinin asansor baglama fazinda harekete baslamasina kadar KNB
girisinin ON okunmasi igin maksimum sure

[C20] DTS BUTON GECIKME
0 Aktif degil
1-100 Asansor kata geldiginde bu pa_ramgrede belirtilen zaman kadar bir stre zarfinda DTS
(kap1 kapama) butonu basilsa bile gérev yapmaz.

[C21] MAXIMUM HAREKET BEKLEME SURESI

Asansore hareket komutu gittiginde bu programda belirtilen sire sonunda
0-100 | programlanabilir giris kodu 18-RUN sinyali (RUN: Motor hareket kontrol) yoksa sistem
durdurulur. Hata no:38 olusur

[C22] LIRPOMP GECIKMESI
0-100 Yar1 otomatik kapili sistemlerde dis kapr kapandiktan sonra lirpomp aktive etmek igin
beklenen sure.

[C23] SEVIYELENDIRME SURESI

Seviyelendirme hareketinin yapilacagi maksimum siire. Bu parametredeki stre icinde
0-500 |seviyeleme hareketi bitmez ise seviyeleme zaman: hata no:41 olusur. Kabin baska bir
kata gitmedigi middetce o katta bir daha seviyelendirme yapilmaz.

[C24] KAPI GECIKMESI
0-35 | Asansor kata ulastiktan sonra kapi agma sinyalinin aktif edilmesi igin ayarlanan sire. |

[C25] MAKSIMUM EKS CALISMA ZAMANI
| 600-5000 | EKS sisteminin kurtarma islemi igin kullanabilecegi maksimum sure |

[C26] HIZLI GECIKME ZAMANI
| 0-99 | Hareket baslangicinda hizli kontaktériiniin enerjilenmesine kadar gegen siire |
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[C27] YON GECIiKMESI
| 0-110 | Asansorin durduktan sonra yon degistirmesi icin gereken minimum stre

[C28] MAKSIMUM MOTOR ZAMANI

Motorun bir seferde durmadan ¢alismasina izin verilen en uzun siire. (EN 81-1
200-3000 . . Y
standardina gore bu slre 45 saniyeyi asmamalidir)

[C29] EKS KAPI ACMA ZAMANI
| 20-100 |Aci| kurtarma isleminde kata geldiginde maksimum kap1 agma suresi |

[C30] K20 SURESI

Bu program otomatik kapili sistemlerde islev gorir. Otomatik kap: agma (K20) butonu
girisine sinyal geldiginde, kapinin ne kadar sire ile acilma yéninde hareket verilecegini
belirler ve min.:0.6sn ile max.:8sn araliginda ayarlanabilir.

6-80

[C31] YUKLEME ZAMANI

Bu parametre otomatik kapil: sistemlerde programlanabilir girise LDB (Y likleme
0-9999 | butonu) tammlandiginda galisir, kabine yik yukleme esnasinda kapinin fotosel ve kapi
acma butonundan bagimsiz olarak daha uzun sire agik kalmasini saglar.

2-D) P4-KAT AYARLARI

Bu bolumde her kat igin ayr1 olarak tanimlanan parametreler (zerinde duracagiz. M20-AYARLAR
menusiindeki P4-KAT AYARLARI menisune girdigimizde asagidaki ekranla karsilasiriz.

K1-DISPLAY AYAR M24
>K2-KAPTI A

K3-KAPI B

K4-iC KAYIT

M24 men(su asagida siralanan 8 maddeden olusur.

K1-DISPLAY AYARLARI
K2-KAPI A

K3-KAPI B

K4-iC KAYIT

K5-DIS KAYIT
K6-KATLAR PALS
K7-GENEL PALS
K8-KAYIT ZAMANLARI

2-D-1) K1-DISPLAY AYARLARI

K1 menisune girdigimizde karsimiza asagidaki ekran gikar.

00.KAT DISPLAY: -1
01.KAT DISPLAY: 0
02.KAT DISPLAY: 1
>03.KAT DISPLAY: 2

F/7.5.5.02.07 R:12 31746 swc



Herhangi bir kat secili iken ENT tusuna bastigimizda asagidaki display ayarlama ekranini goririz.

03.KAT DISPLAY:

Sol.: _ Sag..: 2
(Tl KARAKTER TARAMA)

Bu ekran araciligiyla istenen kat icin sag ve sol displaylerde goriintilenmek Uzere istedigimiz karakteri
secebiliriz. Ekrana ilk girdigimizde kursor Sol display karakteri (izerinde bekler. Burada istedigimiz
displayi bos birakabilir veya asagi, yukar: ok tuslarini kullanarak istedigimiz karakteri segebiliriz.

Burada dikkat edilecek olan kat ve kabindeki displaylerimizin sectigimiz karakteri gosterebilecek yapida
olmasidir. Ornegin normal bir 7-Segment display ile M, Z, G, K gibi karakterleri display etmek mimkiin
degildir.7-segment display ile 0-9 arasi rakamlar ve A, b, C, d, E, L, F, H, I, L, P, r, U harfleri
kullanilabilir.

Istediginiz karakteri sectikten sonra ENT tusuna basimz ve ayn: sekilde sag karakteri de sectikten sonra
ENT tusuna basarak yaptigimz degisikleri kaydederek dnceki mentye donmis olursunuz. Benzer sekilde
tim katlarin display ayarlarini yapabilirsiniz.

Eger displaylerinizi belli bir diizen icinde (-1, 0, 1.....gibi) siralamak istiyorsamz her kat displayini ayr
ayr1 ayarlamak yerine hazir mentlerden birini kullanabilirsiniz.Bunun icin

M2-AYARLAR «' P9-SERVISLER <~ R1-DISPLAYLER menisiinii kullanabilirsiniz. Bu meninin
kullanimz icin ilgili bolime bakabilirsiniz.

Bu menude asagidaki ekran giris i¢in bekleyecektir:

0. KAT NO...:
2000000

Veriyi (T) ve ({) tuslarini kullanarak 0 ile maksimum kat numaras: arasinda degistirebilirsiniz. Eger bina
giris katin1 belirtirseniz bu segenek giris kat dijital displayini O olarak ayarlar. Bu kat1 takip eden (st kat
numaralart 1’den baglayarak 1’er artarak devam ederler. Alt katlar ise sirasiyla -1’den baslayip 1’er
azalarak devam ederler.

Sisteminizde farkli bir display sirasi olmas: halinde yukaridaki anlatilanlar: yaptiktan sonra farkli olan
katlar1 ayarlayiniz.

2-D-2) K2-KAPI A ve K3-KAPI B

Bu bolimde, kabinde 2 kapisi olan asansorlerde, hangi katta hangi kapinin agilacaginin nasil ayarlanacagi
ile ilgili ayarlar anlatilacaktir. Eger sisteminizde tek kapi varsa bu bolumle ilgili ayar yapmaniza gerek
yoktur.

P4-KAT AYARLARI + K2-KAPI A <! menisune girdigimizde asagi ekran karsimiza gikar.

00.KAT KAPI A:1 VAR
01.KAT KAPI A:1 VAR
>02.KAT KAPI A:0 YOK
03.KAT KAPTI A:1 VAR

F/7.5.5.02.07 R:12 32146 swc



Kabindeki KAPI A ve KAPI B olarak isimlendirilmistir. Réle kartinda KAPI A'yi KA, KO, KK
kontaklari; KAPI B'yi ise programlanabilir c¢ikis kodlari 45= 2.Kap:1 kapat, 46= 2. Kap: a¢ (zerinden
strmektedir.

Yukaridaki menude herhangi bir katta sag tarafta “1 VAR” yazist goriinuyorsa o katta KAPI A
acilacaktir. Eger “0 YOK” yazis1 gorinlyorsa o katta KAPI A acilmayacaktir. Bu ayarlar istediginiz
sekilde duzenleyebilirsiniz.

Ornek olarak 2.katta KAPI A'nin agilmasi icin gerekli ayar: yapalim. Yukaridaki mentde isaretci 2. kati
gosterirken ENT tusuna basarak asagidaki ekrani goririz.

02.KAT KAPI A

2000000
YOK

Burada yukari ok tusunu kullanarak degeri 1 olarak degistiriyoruz.

02.KAT KAPI A

2000001
VAR

ENT tusuna basarak yaptigimiz degisikligi kaydedip bir énceki mentlye donlyoruz. Benzer sekilde tim
kullandigimiz katlar icin ve KAPI B iginde ayn: ayarlar: yapabiliriz.

2-D-3) K4-IC KAYIT

Bu menu aracihigiyla herhangi bir kat icin i¢ kayitlara (kabin kayitlari) izin vermeyerek asansoriin o kata
erismesini engelleyebilirsiniz. Bu meniye girdiginizde asagidaki ekran karsiniza gikar.

00.i¢ KAYIT: 1 VAR
01.i¢C KAYIT: 2 PE1l
02.iC KAYIT: 1 VAR

>03.1¢C KAYIT: 0 YOK

Bu ekranda istediginiz kata gelip ENT tusuna basip ilgili katin ayarini degistirebilirsiniz.

03.KAT iC KAYIT

2000001
VAR

Bu bolumde kullanilan parametrelerin anlami asagida gosterilmistir.

0 Y OK Hicbir zaman kayit alma

VAR Her zaman kayit al

1
2 PE1 Eger zaman K8’de tanimlanan PERIOD1 i¢inde ise kayit al yoksa alma
3 PE2 Eger zaman K8’de tanimlanan PERIOD? i¢inde ise kayit al yoksa alma
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2-D-4) K5-DIS KAYIT

Bu mend araciligiyla herhangi bir kat i¢in dis kayitlara (kat kayitlari) izin vermeyerek asansoriin o kattan
cagrilmasini engelleyebilirsiniz. Bu meniiye girdiginizde asagidaki ekran karsiniza ¢ikar.

00.DIS KAYIT: 1 VAR
>01.DIS KAYIT: 0 YOK
02.DIS KAYIT: 1 VAR
03.DIS KAYIT: 3 PE2

Bu meniide de i¢ kayit bolimiinde anlatildig: sekilde herhangi bir kati secip o katin dis kayit ayarlarin
degistirebilirsiniz.

01.DIS KAYIT

2000001
VAR

Bu bolumde kullanilan parametrelerin anlami asagida gosterilmistir.

0 YOK Higbir zaman kayit alma

VAR Her zaman kayit al

1
2 PE1 Eger zaman K8’de tamimlanan PERIODL1 iginde ise kayit al yoksa alma
3 PE2 Eger zaman K8’de tamimlanan PERIOD?2 iginde ise kayit al yoksa alma

2-D-5) K6-KATLAR PALS
(DAHA FAZLA BILGI ICIN ENKODER KURULUM KILAVUZUNA BAKINIZ.)

Eger sisteminizde kat bilgisini elde etmek icin enkoder ([A05] = 2 veya 3) kullaniyorsaniz bu meniyle
ilgili ayarlar1 yapmalisimz. Eger kat segici sistem olarak Sayici sistemi ([A05] = 0,1 veya 4)
kullantyorsaniz bu meniye giremezseniz.

Bu meniye ilk girdiginizde asagidaki ekranla karsilasirsiniz.

00.KAT PALS :XXXXXX
01.KAT PALS :XXXXXX
>02 .KAT PALS :XXXXXX
03 .KAT PALS :XXXXXX

Bu ekranda tim kat seviyeleri icin ayarlanmig enkoder pals degerleri gorilmektedir. Eger herhangi bir kat
icin ilgili degeri degistirmek isterseniz ENT tusu ile o katin alt menusiine girip ok tuslarint kullanarak
istediginiz degisikligi yapabilirsiniz.

>02 .KAT PALS:

2023451

ENT tusuna basarak yaptiginiz degisikligi saklayabilirsiniz.
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2-D-6) K7-GENEL PALS
(DAHA FAZLA BILGI iCIN ENKODER KURULUM KILAVUZUNA BAKINIZ.)
Bu parametreler sadece [A05] 2 veya 3 oldugunda kullanilir. Tim katlarda uygulanacak

mesafeleri girmeniz igin kullanilir. Bu bolimdeki herhangi bir pals sayisint degistirdiginiz zaman bu
degisiklik tim katlarda uygulanir.

MKD DURDURUCU
MKU DURDURUCU
>YAVASLAMA
SEVIYELENDIRME

MKD DURDURUCU: Yavas hizda katta durma mesafesi. A10:1 (2 durdurucu) secildiginde asagi
yoénde durma mesafesi.

MKU DURDURUCU: Yukar: yénde yavas hizda durma mesafesi.

YAVASLAMA: Asansoriin duracag: kat seviyesinden kag¢ enkoder pals mesafesi dnce yavas hiza
gececegini ve aym zamanda kat bilgisinin degistirilecegi mesafeyi belirler.

SEVIYELENDIRME: Asansériin kat seviyesinden uzaklastiginda seviyelendirme hareketinin
baslama mesafesini belirler.

KAPI BOLGESI: Kap: acilma bélgesi. Bu bélge disinda kabin kat arasinda kabul edilir ve kapr hep
kapal tutulur.

DIREK DURUS: Kullanilmzyor.

MK UZUNLUK YKR: Yukar: harekette MK salterinin miknatis gérdiikden sonra kat hizasina olan
mesafesi

MK UZUNLUK ASG: Asagi harekette MK salterinin miknatis gérdilkden sonra kat hizasina olan
mesafesi

2-D-7) K8-KAYIT ZAMANLARI

>PERIOD1 08:30-18:30
PERIOD2 08:30-18:30

Bu boliimde iki zaman periyodu belirleyebilirsiniz. Bu periyotlar [saat: dakika] olarak gun icindeki bir
zaman araligitm gostermektedir. Bu zamanlar katlarin i¢ ve dis Kkayitlarimin filtre edilmesinde
kullanilacaklardir. Yukaridaki 6rnekte gortldigl gibi kayit kabul periyodu olarak PE1 segildiginde belli
bir kat veya kabin icin cagri kabul etme zamani sabah 08:30 ile aksam 18:30 saatleri arasinda
stnirlandirilabilir.
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2-E) P5-BAKIM ZAMANI

Bu menu araciligi ile sistemin bir sonraki bakim tarihini ayarlayabilirsiniz. Bakim guni geldiginde sistem
kendini kilitler, servis disina gecer ve ekranda BAKIM yazarak kullanictyr uyarir. Bakim tarihi ileri bir
tarih olarak degistirilmedigi strece sistem tekrar ¢alismaz.

Bakim tarihini ayarlamak icin M2-AYARLAR + P5-SERVISLER « menisiine girdiginizde ayarlanmis
olan bakim tarihini gorirsindz.

GELECEK BAKIM TARiHi
01/07/2009

Burada herhangi bir tusa bastiginizda tarihi degistirebileceginiz asagidaki ekran karsiniza cikar.

GELECEK BAKIM TARiHi
GUN..: 2000001
AY...: 2000007
YIL..: 2002009

Bu ekran araciligiyla bakim tarihini degistirebilirsiniz. Glin veya ay tarihlerinden herhangi birine 0 degeri
girerseniz Bakim Tarihi fonksiyonu devre dis1 kalir. Eger bu 6zelligi kullanmak istemiyorsaniz bakim
tarihine cok uzak bir yil bilgisi de girebilirsiniz. (01.01.2050 gibi)

2-F) P6-CIKIS TANIMLAMA

SWiIine-C Serisi kartlarda kullanici tarafindan belirlenen olaylarla anahtarlanan 7 adet ve ilave EKS
sisteminde de 3 adet toplam 10 adet programlanabilir ¢ikis vardir. Bunlardan Ggl (S1, S2, S3) standart
olarak her sistemde bulunur. Diger 4 programlanabilir role (O1, O2, O3 ve O4) ise opsiyon olarak ilave
edilen RLE kartinda yer alir. S2 ve S3 roleleri ise hidrolik sistemde hidrolik motor kontaktorlerini
surduikleri icin hidrolik asansér uygulamalarinda kullanici tarafindan yapilan program dikkate alinamaz.
Asagidaki tabloda Swline-C serisindeki programlanabilir ¢ikislar ile ilgili detaylar yer almaktadir.

BULUNDUGU | KONTAK KONTAK
NO| KOD YER V/I TURD ACIKLAMA
1 S1 RLX&RLO 220V/10A Norgzla,:\(pk Her zaman programlanabilir.
Halatl: asansorlerde serbestce
2 S2 RLX&RLO 220V/10A Norgn al Agik programlanabilir. Hidrolik z;;sansbrlerde
rtak o
motor kontaktorind sirer.
Normal Acik | Halatli asansorlerde serbestge
3 S3 RLXRLO 220V/10A | Normal Kapah |programlanabilir. Hidrolik asansorlerde
Ortak yildiz-licgen donlsimini duzenler.
4 oL RLE 48VISA_ | Normalde Agik 01, 02, O3 ve O4 rolelerinin hepsi birden
> 02 RLE 48VISA Normalde Aik ortak olarak RLE kartt COM terminaline
6 03 RLE 48V/I3A Normalde Acik baghdir
7 04 RLE 48V/3A Normalde Agik '
8 | EKSS1 ESM 48V/3A Normalde Acik | Her zaman programlanabilir.
9 | EKSS2 ESM Transistor | Open Kollektdr | Her zaman programlanabilir.
10 | EKS S3 ESM Transistor | Open Kollektor | Her zaman programlanabilir.
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CIKIS KODU |SECILEN OLAY

1 Stop devresi kapali (120 sinyali var)

2 Stop devresi acgik (120 sinyali yok)

3 Sistem Revizyon modunda (869 sinyali var)

4 Sistem Normal Calisma modunda (869 sinyali yok)

5 Hata var

6 Hata yok. Sistem normal ¢alisiyor

7 Asansor Yavas Hiz’da hareket ediyor

8 Asansor Yavas Hiz’da hareket etmiyor

9 Asans0r hareket etmiyor

10 Asansor hareket ediyor

11 Asansor Hizli hareket ediyor

12 Asansor Hizli veya 3.Hiz’da hareket ediyor

13 Kilit devresi kapali (140 sinyali var)

14 Kilit devresi agik (140 sinyali yok)

15 Kabin kat seviyesinde

16 Kabin kat seviyesinde ve asansor hareketsiz konumunda

17 YOn yukari

18 YOn asagi

19 Mesgul

20 Asansor START veya hareket konumunda

21 Kademesiz asansorler igin FREN ¢ikigi

22 Yukari seviyelendirme konumunda (Hidrolik)

23 Seviyelendirme konumunda (Hidrolik)

24 Park konumunda degil

25 Hareket var ve fren gecikmesi aktif

26 Fis kapali ve STOP disinda bir konumda (lirpomp ¢ikisi)

27 Normal operasyonda hareket ve fren gecikmesi var. Revizyonda hareket var

28 Hareket yuksek hiz (3.Hiz) konumunda

29 Pawl cihaz1 ¢ikisi

30 Hareket START konumunda ve kilit kapal.

(Bu ¢ikis 6zellikle hiz kontrolli sistemlerde kontaktér sirmede kullanilir)

31 Kayit yok

32 Hiz kontrol cihazlari icin ZERO SPEED c¢ikist

33 Sistem revizyonda ve hareket var (JOG)

37 Hidrolik asansorde asag: hareket

38 Hidrolik asansorde yukar1 hareket

39 Girislerden surticu hatas: bilgisi geldiginde surticiyt reset ¢ikisi

(Cihaz hatasi belirlendiginde bu ¢ikis darbeli sekilde aktive edilir)

40,41,42,43,44 | Sirasiyla Gray Kod M0,M1,M2,M3,M4 ¢ikislar

45 2.kapi icin Kapr Kapa ¢ikisi

46 2.kapr icin Kap1 A gikist

47 Gong ¢ikist

48 Seviyelendirme

49 Erken Kap: A¢cma ve Seviyelendirme

50 Kapi1 Koprileme

51 Kilit +Fren

52 Hizli Gecikme

53 Asagi Hizmet Oku

54 Yukar1 Hizmet Oku

55 Maksimum Kalkis Sayisi asildi.

56 ML ¢ikis1 (Asansor Yavas Hizda ve ML girisi aktif)

57 Hidrolik Hareket (37+38)
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58 Alarm Filtresi
59 Erken Kap: ve Kopriileme-2
60 Yangin durumunda kapiy: kapat sinyali
61 Yangin
200+i Kabin i no’lu katta bekliyor (Ornegin 205 kabin 5 nolu katta bekliyor)

Rolelerin aktif olacag: sartlar: ayarlamak igin P6-CIKIS TANIMLAMA men(sune girelim.

CIKIS TANIMI
CIKIS NO.. 2000000
CIKIS KODU 2000000

2.satirdaki CIKIS NO ile programlamak istedigimiz réleyi segiyoruz. Secilebilecek réleler ile ilgili
detaylar ve bunlarin kodlar: agagidaki tabloda agiklanmustir. Ornegin S1 rélesini hata aninda gektirecek
bir uygulama yapalim. Once “CIKIS NO” satirinda S1 icin 1’i segelim ve (ENTER) tusuna basalim.

CIKIS TANIMI

CIKIS NO.. 2000001
CIKIS KODU 2000000
S1

Programlayacagimiz réleyi sectikten sonra hangi olayda rolenin aktif olmasini istiyorsak ilgili kodu
3.satira girmeliyiz. Kullanilabilecek kodlar ve detaylari asagida listelenmistir. Programlanabilecek
olaylart (T) ({) tuslar: ile de tarayabilirsiniz. Ornegimizde istenen hatada cikis 6zelligi icin
“CIKIS KODU” satirin1 ‘5’ olarak se¢memiz gerekir.

CIKIS TANIMI
CIKIS NO.. 2000001
CIKIS KODU 2000005
HATA DURUMU

Bu sekilde sistemde bir hata olustugu takdirde S1 rélesi aktif edilir. Bu rdlenin kontaklarint kullanarak
baska bir sisteme asansérde bir ariza oldugu bilgisini iletebilirsiniz.

2-G) P7-GIRIS TANIMLAMA

SWIline-C Serisi sistemde kullanicinin belirleyecegi amagla kullanilabilen programlanabilir girislerin
kullanimi bu kilavuzun 1-C ve 1-D béltmlerinde anlatiimistir.

2-H) P8-TARIH & SAAT

Sistemdeki tarih ve saati ayarlamak icin P8-TARIH&SAAT mendisii girelim.

YIL.....:2008 M26
SAY. .. ... 5
GUN.....: 15
HAFTANIN GUNU:6
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Burada asagi yukar: ok tuslari ile hareket ederek degistirmek istedigimiz madde Uzerinde iken ENT
tusuna bastigimizda asagidaki ekran karsimiza gikar.

TARIH VE ZAMAN KAYDI

2000005

Yine ok tuslar: kullanarak istedigimiz degeri girip ENT tusuna bastigimizda bir énceki mentiye doneriz.
Fakat girdigimiz deger yanhs ise (ay icin 15, saat i¢in 25 gibi) ENT tusuna bassak bile ayn1 menude
kalinz.

2-1) P9-SERVISLER

Bu boélimde sisteminizi yapilandirmanizda size yardimci olacak bazi servisler anlatilacaktir.

>R1-DISPLAYLER M28
R2-FABRIKA DEGER.
R3-GIRIS TANIMI
R4 -MODEM AYARI

2-1-1) R1-DISPLAYLER

Bu servis daha 6nce de deginildigi gibi displaylerde goriintilenecek karakterleri her kat icin tek tek
ayarlamak yerine tek adimda belli bir diizen ile tim displayleri ayarlanmak i¢in kullanilir.

Bu meniiye girdigimizde asagidaki ekrani goririz.

0. KAT NO...?000002

Buraya gireceginiz kat icin displaylere asansor o katta iken 0 yazilacaktir. Diger katlar icin yukar: dogru
arttirilarak, asagi dogru ise azaltihip sol displaylere de (-) bilgileri ayarlanacaktir. Ornegin 0. KAT NO
icin 2 degeri girdigimizde display ayarlarimiz 0. kattan en Ust kata dogru su sekilde siralanacaktir.

-2,-1,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9...........

Displaylerinizi bu sekilde ayarladiktan sonra K1-DISPLAY AYARLARI menisiinde istediklerini
degistirebilirsiniz.

2-1-2) R2-FABRIKA DEGERLERI

Eger sisteminize fabrika cikis degerlerini yiklemek isterseniz revizyonda iken bu meniyu
kullanabilirsiniz. Fakat bu sekilde kat sayisi, asansor turi gibi parametrelerde degisecegi igin zorda

kalmadikca bu menuyl kullanmamanzi tavsiye ederiz. Eger fabrika degerlerini yiklerseniz tim
ayarlarimzi tekrar gdzden geciriniz.
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2-1-3) R3-GIRIS TANIMI

Giriglerin grup olarak hazirlanmas: ile ilgili bu grubun kullamm: bu kilavuzun 1-D bdélimiinde
anlatilmastur.

2-1-4) R4-MODEM AYARI ( Bu fonksiyon kullanilmamaktadir.)
2-1-5) R5-PALS SIFIRLAMA

Enkoder uygulamasinda ise baslarken tiim pals kayitlarinin sifirlanmasi: amaci ile bir kez yapilir.
Bu bolume girdiginizde ENT tusuna basarak islemi gerceklestirebilirsiniz.

TUM ENKODER PALS
KAYITLARI SiLiNECEK

ENT-Devam

2-1-6) R6-OZEL SERVIS (Kullanmayinz.)

Bu servis sadece yetkili teknik personelin kullanmasi amaciyla tasarlanmigtir. Kullanicilar igin herhangi
fonksiyon yoktur. Bu menuniin bilingsizce kullanimi sistem ayarlariniza zarar verebilir. Bu mentde
sorulan ISLEM KODU’nun sisteminizdeki yetki sifresi ile bir ilgisi yoktur. Yanhslikla girilmesi
durumunda ESC tusu ile geri dondilebilir.

2-1-7) R7-SIFRE

Bu servisi kullanarak sisteminizin yetki sifresini degistirebilirsiniz. Sifre degistirme menusine ilk
girdiginizde size ilk olarak eski sifreniz sorulacaktir.

ESKi SiFRE 2000000

Eger sifreyi yanhs girerseniz bir dnceki ekrana donersiniz. Dogru sifreyi girmeniz halinde ayarlamak
istediginiz yeni sifre sorulacaktir.

ESKi SiFRE 2002345
YENi SiFRE 2003200
Yeni sifre onay
ENTER-SAKLA

Sifre olarak 0-9999 arasinda bir rakam girebilirsiniz. Yeni sifreyi girip ENT tusuna bastigimizda sizden
onay icin bir kez daha ENT tusuna basmaniz istenecektir. Burada ENT ile yeni sifreyi kaydedebilir veya
ESC ile iptal edebilirsiniz.

2-1-8) R8-KALKIS SAYISI SIFIRLAMA

Bu meni ile kartin kayit altinda tuttugu kalkis sayisinin sifirlanmasi (resetlenmesi) saglanir ve kart sayma
islemini sifirdan (0) tekrar kayit etmeye baslar.
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KALKIS SIFIRLANACAK
(1) - DEVAM

Sistem asansoriin normal kumandada yaptig: tlim hareketleri kayit altinda tutar. Bu kayitlar
M1>Degiskenler- N6>Kalkis Sayist menusiinden veya kart ana ekranda iken ESC butonuna basili
tuttugunuz stirece 3.satir 1,2,3,4 ve 5. karakterlerin oldugu bolimde gérebilirsiniz, bu bélimin hemen
saginda ise PO>Kalkis Sayis1 menisiine girilen deger gorindr.

2-1-9) R9-GUVENLIK

Bu servisi kullanarak sisteminiz i-Button giivenlik ayarlarini yapabilirsiniz.

Oncelikle [B31] meniisiindeki parametreyi ayarlamalisiniz!

Guvenlik menisiine girdiginizde asagidaki ekran karsiniza ¢ikar.

>Y1-KOD LISTESI
Y2-KOD EKLEME
Y3-KOD SILME
Y4-SIFIRLAMA

0A6578BF/FFFFFFFF/1
I-Button ID Izinli Katlar Erisim

i) KOD LiSTESI

Sistemde kayitl: olan i-Buttonlar tzerinde ayar degisikligi yapmak icin bu mentiyt kullanabilirsiniz. Ok
isareti kod listesi menust yanindayken ENT tusuna bastiginizda kayith i-Buttonlarin listesi ekrana
gelecektir.

>0A6578BF/FFFFFFFF/1
0A632B16/00000008/2
0A65678C/00000024/1

Ok isaretini yon tuslarint kullanarak ayarini degistirmek istediginiz i-Button kodunun yanina getirip ENT
tusuna bastiktan sonra

ID NO : OA6578BF
SELECT OPERATION
2000001

ALL FLOORS ALLOWED
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ekrani karsimza gelir. Bu menide sizden hangi islemi yapmak istediginizi segmeniz beklenecektir. Yon
oklart ile asagidaki islemlerden istediginizi secip ENT tusun basarak gerekli ayarlamayi yapabilirsiniz.

TUm Katlar izinli

Tlm katlara izin vermek icin yon oklar: ile 1 secip ENT tusuna basmanizin
ardindan gelen ekranda tekrar ENT tusuna basmanizla sistemde her kata izin
vermis olursunuz.

Tum Katlar Sinirh

Tim katlart sinirlamak igin yon oklari ile 2 secip ENT tusuna basmanizin
ardindan gelen ekranda tekrar ENT tusuna basmaniz ile sistemdeki tim katlara

girisi stnirlamis olursunuz.

0 — No Access i-Button girisi sinirlama.

1 — Full Access izinli oldugu katlara siirekli giris izni verme.

1zin Dizenle 2 — Accesible in PE1 kayit izni verme.

PE1 periyodu (K8 Kayit Zamanlari) icerisinde

3 — Accesible in PE2

kayit izni verme.

tekrarlamaniz gerekmektedir.

i) KOD EKLEME

Ok isaretini Y2 - Kod Ekleme meniisuniin yanina getirip ENT tusuna bastiginizda sistem sizden herhangi
bir kat kasedi Uzerindeki veya kabin kasedi tzerindeki i-Button okutma yerinden kaydetmek istediginiz i-
Button okutmanizi bekleyecektir. Okuma islemi gerceklesti anda kaydedeceginiz i-Button ID numarasi
ekranda goriinecek ve ENT tusuna basmaniz ile kayit islemi tamamlanmis olacaktir.

iii) KOD SILME

Ok isaretini Y3 — Kod Silme menusinin yanina getirip ENT tusuna basmaniz ile kayith olan i-Button
listesi karsimza gelecek ve bu ekranda ok isaretini yon tuslar ile silmek istediginiz i-Button ID
numarasinin yanina getirip (4) tusuna basmaniz ile i-Button silme islemi gerceklesmis olacaktir.

iv) SIFIRLAMA

Sistemde kayith tim i-Buttonlar: silmek icin ok isareti bu meninin yanindayken ENT tusuna basmaniz
gerekmektedir.

2-1-10) RA-ENKODER SERVISI:

Bu mend ile asansor kuyusuna KSR’ler (817-818), enkoder, enkoder halati, MK salteri ve miknatislar
yerlestirildikten sonra normal kumanda da iken enkoder igin kuyu 6grenme islemi baslatilir. Asansor en
alt kattan baslayarak yiksek hizda en (st kata kadar hareket eder. Bu hareket esnasinda enkoder kat
mesafe bilgilerini kayit eder. Daha sonra en alt katta yukar1 dogru bir hareket daha baslatir ve her katta
yavaslayarak kat hizasina konulan miknatislarin yerlerini ve tam boylarini hesaplar.

Islem bitiminde islemlerin kayd: icin ENTER tusuna mutlaka basimz. ENTER tusuna basmanizla birlikte
kabin en alt kata tekrar kayit alir. Burada yapilan islemlerdeki kat mesafeleri P4A>KAT AYARLARI,
K6>KAT PALSLERI meniisiine, MK miknatis boylar: ise P4>KAT AYARLARI, K7>GENEL PALS
MK uzunluk YKR ve MK uzunluk ASG meniilerine kayit edilir. Daha sonra gerekirse bu meniilerde
manuel olarak da degisiklik yapilabilir

Bu islemi baglatmak igin kart mutlaka revizyon (Bakim) modundan ¢ikartiimalidir, yani normal
kumanda da olmaldur.
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PE2 periyodu (K8 Kayit Zamanlari) icerisinde

Bu menide yon tuslari ile izin vermek istediginiz kat numarasina gelip ENT
Tek Kata izin Ver tusuna basmanmz gerekmektedir. Birden fazla kata izin vermek icin ayni islemleri




ENKODER KUYU OGRENME

(1) -1iSLEMi BASLAT

ENKODER KUYU OGRENME
1030

£f:01 FLR:00 1000

0

ENKODER KUYU OGRENME
ISLEM TAMAM!
ENTER-SAKLA

Bu meni hakkinda daha genis bilgi icin enkoder kurulum kilavuzundan faydalanabilirsiniz.
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BOLUM 3:
ARIZA INCELEME

SWiline-C Serisinde ¢alisma aninda olusan tim tanimlanmis hatalar aninda ana ekranda rapor edilir ve
tim detaylar (tarih, saat, yon, durum, kat bilgisi) ile birlikte hafizada saklanir. Sistem son 128 hatay:
saklayacak sekilde tasarlanmistir. Kayith 128 hata varken yeni bir hata olusursa en eski tarihli hata silinir
ve yani hata kaydedilir. Bu hatalar direkt veya telefon hatti ile uzaktan bilgisayar baglantisi ile veya ekran
ve tuslar kullanilarak kart Uzerinden incelenebilir. Burada kart GUzerinden nasil inceleme yapilacag
anlatilacaktir.

Ana meniide iken M3-ARIZA INCELEME kismina giriniz.

M1-DEGISKENLER MOO
M2 -AYARLAR
>M3-ARIZA iNCELEME
M4 - LANGUAGE /LiSAN

Birka¢ saniye kadar asagidaki mesaj goriintlilenecek ve bu esnada hata listesi yiiklenecektir.

Hatalar yukleniyor..

Daha sonra hata listesi goriintilenecektir.

22.05.2004-12:504#7
12.05.2004-09:25#3
08.04.2004-19:40#6
>13.03.2004-17:53#2

Burada hatalar olusma sirasina gore siralanmistir. Bu ekranda sadece hatanin olusma tarihi, saati ve hata
kodu yazilmustir. Herhangi bir hatanin ayrintilari gérmek istediginizde o hatay: secip ENT tusuna basiniz.

/ESKi ARIZA iNC./#2
13.03.2004 - 17:53
KAT:3 HIZLI 4

KAPI FiS KESiNTiSi

Bu ekranda 2.satirda hatanin olustugu tarih ve saat; 3.satirda kat, durum ve yon; 4.satirda ise hatanin
aciklamasi goriinmektedir.

Listedeki tim hatalar bu sekilde incelenebilir.

Eger herhangi bir sebeple kayith hatalarin tamamini silmek isterseniz M5>0OZEL SERVIS meniistine
girerek, islem kodu:399 girip ENTER tusuna bastiginizda kayitl tiim hatalar kart hafizasindan silinirler.
Kart yeni bir ariza kaydetmedigi siirece M3>ARIZA INCELEME mentistine girilemez.
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SWLINE-C HATA KODLARI

KOD |HATA ACIKLAMA

1 STOP KESINTISI Hareket halinde Stop devresi-120 (hiz regilatéri, parasit kontagi, stop butonu...) kesintisi.

2 KAPI FiS KESINTISI Hareket halinde Fis Kontak devresi-130 kesintisi

3 KILIT KESINTISI Hareket halinde Kilit Kontak devresi-140 kesintisi

4 ALT LIMITTE KESME Asagi ydnde hareket halinde asag limit sinyalinin (817) kesilmesi (En alt kat harig)

5 UST LIMITTE KESME Yukari1 yonde hareket halinde yukar: limit sinyalinin(818) kesilmesi (En Ust kat haric)
Hizl hareket bagladiktan sonra [CO8] programinda taniml stire boyunca yeni bir kat

. . numaras: okunamadi.

6 KAT GECME SURESI Yavas hiza gectikten sonra [C09] programinda tanimli siire boyunca katta durdurucuya
(MK) ulasamadi.

7 KAPI ACILMADI Kap1 agma emri _verll_dlkter_1 sonra [C04] programinda tanimli siire boyunca kilit veya fig
kontak sinyalleri kesilmedi.

. o . Kap1 Kapama emri verildikten sonra [CO5] programinda tamimli stire boyunca kilit veya fig

8 MAKSIMUM KILIT SURESI kontak sinyalleri okunamadi.

9 HIZLI LIMITLER ACIK Asag1 ve yukar: yiksek hiz limitlerinin (817,818) her ikisi de agik

12 ENKODER YON HATASI Enkoder giris fazlari ENA ve ENB baglantilarini yer degistirin.

13 ENKODER SINYALI YOK Enkoderin elektriksel baglantilarini ve enkoder halatinin silindirlere temasini kontrol edin

15 PARK DURAGI HATALI Programlanmis durak sayisindan ([A01]) daha yiksek bir park durag: secilmis ([B04])

16 YANGIN DURAGI HATALI Programlanmis durak sayisindan ([A01]) daha yiksek bir yangin durag: segilmis ([B05])

18 KABIN HABERLESME Seri haberlesmeli sistemde kabin nitesi ile haberlesilemiyor.

19 KATLAR HABERLESME Seri haberlesmeli sistemde kat lniteleri ile haberlesilemiyor.

20 FAZ DENGESIZ/ PTC Sgi)koruma rélesinden sinyal alinamyor. (SWMX kart1 tizerindeki FKK girisinde sinyal

1 YUKSEK LIMITLER ACIK illlsr;[zm?yeof\ra Hiz se¢ilmis ([A11]=1) fakat ara hiz limitlerinden (HU, HD) sinyal

26 MAKINA DAIRESI ISISI THR girisi agik devre. Termostat baglantisini ve ayarin kontrol edin.

27 SURUCU ARIZASI Hidrolik veya hiz kontrol Gnitesinden hata sinyali alintyor.

28 SEViYELENDIRME HATASI Eigsﬁgzﬂ;grvenhk bélgesi diginda olmasina(MK1, MK2 kapali) ragmen seviyelendirme

29 KONTAKTOR YAPISIK Enerjllen_ml_s kontfiktor olmamasina ve kapilar a¢ik olmasina ragmen SWMX kartindaki
CONT giriginde sinyal yok.

30 MODEME ERISiLEMEDI Sistem modeme erisemedi.

31 1.TELEFONA ERISILEMEDI Tanmmh 1. telefona erisilemedi.

32 MODEM AYAR HATASI Modem ayar dizisine cevap vermiyor.

34 PAWL ACILMADI PAWL cihazi agilamadi.

35 PAWL KONTAK HATASI PAWL cihazi kontak hatas: veriyor.

36 PAWL KAPANMADI PAWL cihazi kapanamadi.

37 PAWL BASINC HATASI PAWL cihazi basing hatas: veriyor.

38 SISTEMDE HAREKET YOK '[Fgrzlllr]r\li)sglﬁél[f:21]) boyunca hareket belirlenemedi. Eger RUN girisi kullanilmiyorsa

39 GRUP NO HATASI Grupta birden fazla ayn: numarali ([A13]) Uye var.

41 SEVIYELENDIRME ZAMANI Seviyelendirme islemi [C23]’de tanimlanan siireyi ast1.

42 CAN-0 HAT HATASI Kat ve kabin seri haberlesme uniteleri HAT hatasi génderiyor.

43 CAN-0 BUS HATASI Kat ve kabin seri haberlesme uniteleri BUS hatas1 génderiyor.

44 MAKSIMUM MOTOR ZAMANI Maksimum motor hareket siresi asildi.

45 SBC KOPRULEME HATASI SB(_: kart guver]ll_k devresini koprilleyemedi. (Erken kap: agma veya kapi agik
seviyelendirme igin)

46 EKS TI HATASI Acil kurtarma isleminde trafo inverteri devrede degil.

47 EKS MI HATASI Acil kurtarma isleminde motor inverteri devrede degil.

48 DUSUK AKU Acil kurtarma isleminde akii voltaj seviyesi ¢ok diisik.

49 EKS KAPISI ACIK DEGIL gi::j‘;l;ré?rma isleminde [C29] zamanlayic1 parametresindeki kayitli stire igerisinde kap1

50 EKS KAPISI KAPALI DEGIL Acil kurtarma isleminde kap: kapatilamadi.

51 EKS MAKSIMUM AKIMI Acil kurtarma isleminde motor akimi [B30] parametresindeki degerden daha fazla.

52 EKS MAKSIMUM SURESI Acil kurtarma islem siresi [C25] parametresindeki degeri asti.

53 ML KATTA ACIK HATASI Seviyeleme bdlgesi icinde ML salterini ve miknatis dizilisini kontrol edin

54 ML KISA DEVRE HATASI Sewyelem? pgl_ge_5| icinde ka_pl kdprileme aktifken MK, MKD, MKU salterlerini ve
miknatis dizilisini kontrol edin.

55 HIDROLIK UST STOP Hidrolik asansor Ust sinir stop noktasini gegti ve stop devresi agildi.
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B(")LE'J.M 4: . o
DEGISKENLER ve LISAN SECIMI

Ana menide ilk satirda M1-DEGISKENLER meniisii yer almaktadar.

>M1-DEGiSKENLER MO0O
M2 -AYARLAR
M3-ARIZA iNCELEME
M4 - LANGUAGE/L1iSAN

Bu menu teknik personelin her tirli sistem degiskenlerini, zamanlamalar: ve giris- ¢ikiglar1 detayl bir
sekilde gozlemleyebilmeleri amaciyla hazirlanmistir. Fakat teknik personel haricindekilerin de bu
menlyld kullanmalarinin  herhangi  bir sakincasi yoktur. Fakat bu meninin icerigi burada
aciklanmayacaktir.

Ana meniideki bir baska maddede M4-LANGUAGE/LISAN meniistidr.

M1-DEGiSKENLER MO0O

M2 -AYARLAR

M3-ARIZA iNCELEME
>M4 - LANGUAGE /LiSAN

Bu menl daha 6nce agiklanan [B13] mentsi icin bir kisayoldur. Ekranda kullanilan lisan bu meni
araciligiyla degistirilebilir. Bu kilavuz hazirlandiginda sistem Tirkge, Ingilizce ve Almanca lisanlarin
desteklemektedir. Yeni lisanlar eklenecektir.

Ana meniideki son madde ise M5-OZEL SERVIS menusidir.

M2 -AYARLAR MOO

M3-ARIZA iNCELEME

M4 - LANGUAGE/LiSAN
>M5-0ZEL SERViS

Bu meniide daha 6nce ag¢iklanan R4 menisu icin bir kisayoldur.

Bu servis sadece yetkili teknik personelin kullanmasi amaciyla tasarlanmistir. Kullanicilar igin herhangi
fonksiyon yoktur. Bu menuniin bilingsizce kullanimi sistem ayarlariniza zarar verebilir. Bu mentde
sorulan ISLEM KODU’nun sisteminizdeki yetki sifresi ile bir ilgisi yoktur. Yanhslikla girilmesi
durumunda ESC tusu ile geri donulebilir.

Bu meniye 399 kodu girerek tim ariza kayitlarin: silebilirsiniz.
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