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LCR, LCM, LCI Kartlarinin Tanitimi, Fonksiyonlari

LCM Ana Kart

Tam kuyu bilgilerini gtvenlik devresini ve kayitlari okuyarak gerekli devreleri harekete gecirir. Asansor bilgilerini
hafizasinda saklar. Program tuslari araciligi ile sistem bilgilerini degistirmemize yardimci olur. Displaylerden
asansorun bulundugu kati ve hedef katini gésterir. Bir ariza oldugunda hata kodunu displayde gosterir.

LCR Ro0le Karti

LCM’den gelen bilgiler dogrultusunda asansoérin hareket, gtivenlik devresi ve kapi ile ilgili tim islemlerini yerine
getirecek cikislari verir. Uzerindeki led gostergeler sayesinde asansoriin hangi islemi yaptigini ve givenlik devresinin
konumu gozlenebilir.

LCI Giris/Cikis Karti
Cagri bilgilerini LCM’ye ulastirip, kayit lambalarini yakar. LCM tarafindan taninmasi igin kaginci siraya konulduysa
Uzerindeki o atlamanin takilmasi gerekir.

Sira Klemenslere Ckan Uclar

e Enerji (R, S, T, Mp)

e Motor (U1, V1, W1, U2, V2, W2)

e Glvenlik Devresi (101, 120, 130, 140)

» Cagir/Kayit Uglari (AO.,......An)

e Manyetik Salter Uclari (MO,....M4)

» Katta Durdurucu (MK) / Hidrolik Sistemlerde MK1-MK2 (F7-F8)
- Digital Display (a,...g, 1,-)

* Revizyon Sinyalleri (500, 501, 869)

» Fren (840, 2000)

* Pompa (810, 2001)

» Yik Kontaklar (802, 804, 805)

e Yon Oklari (31, 32)

» Dis Kumanda (190)

* Mesgul (12)

» Kabin Lambasi (2)

 Limit Salterleri (817, 818)

e Termistor Uglari (T1, T2)

» Kapi A¢/Kapa (K20, DTS)

* Yangin (FIRE)

 Display ve Sinyal Lambalari Ortak Ucu, +24 VDc (100).
» Kayit ve Bi-stable Ortak Ucu (toprak), GND (1000).
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GENEL TEKNiK BiLGILER

Pano Gerilim Bilgileri

Pano giris voltaji : 3 faz 380v - MP
Kontaktor besleme voltaji : 220v AC veya 48v DC
Faz koruma kesme voltajl t+-% 20

Fren besleme gerilimi : 190v DC /48v DC
Termistor kesme direnci : >500 ohm

Guvenlik devresi gerilimi :48v DC

1000 : Toprak-GND

100 :24v DC

101 :48v DC

Display ortak gerilimi :24v DC

Elektronik Kartlarin Baglantisinda Dikkat Edilecek Noktalar

Elektronik kartlarin besleme gerilimi: Elektronik kartlar islevlerini yerine getirebilmek igin giris sinyallerinin
yanisira bir besleme gerilimine ihtiya¢c duymaktadirlar. Bu gerilim AC ve DC olarak kartlarin girislerinde belirtiimektedir.
Besleme geriliminde en cok dikkat edilmesi gereken nokta AC gereken yere DC, DC gereken yere AC
baglanmamasidir. Bir diger noktada gerilimin degeridir. Ornegin 12v AC ile beslenmesi gereken bir karti 220/12v
bir trafo ile besleyelim. Gerilimin asiri dalgalanmalar gésterdigi ya da disik geldigi yerlerde 12v AC’lik besleme
gerilimi bazen disme gosterecek ve kartta gidip gelmeler, kilittenmeler yasanacaktir. Tam tersi durumda gerilimin
artmasindan ise devre elemanlari Gzerindeki gerilim artacagindan kartta bozulmalar gorulebilecektir. Boyle
durumlarda yapilmasi gereken Uretici firma ile diyaloga girerek besleme geriliminin toleranslari hakkinda bilgi
almak ve besleme gerilimini optimum seviyede tutacak bir trafo se¢cmektir.

Giris/Cikis uclari: Kartlarin giris ve ¢ikis uclari, tretici firmanin énerdigi baglanti yapiimadigi zaman en ¢ok ariza
gorulebilecek yerleridir. Dikkat edilmesi gereken tek konu dogru ucu dogru yere baglamaktir.Bunun icin en iyi
ydntem panoya gelen kablolarin énceden markalanmasi ve baglanmadan 6nce muhakkak avometre ile voltajinin
Olculmesidir. Elektronik kartlarin ¢ikislari kullanilan devre elemanlarina gore farkliliklar gésterirler. Bunlar kisaca
su sekilde 6zetlenir.

Opto Coupler Giris/Cikis devreler
Transistor cikish devreler

Role cikisli devreler



Cikis Klemensleri ve Kisaltmalarin Anlamlari

AQ,..A7
1, A.G
2
8AC/12AC :
12

31

32

35

39
40AC
100
101
120
130
140
190
500
501
802
804
805
2001
810
810A
817
818
840
2000
869
1000

. Kayit buton girisleri/kayit lamba ¢ikislari
. Digital Display cikislari
. Kabin lambasi (220v AC)

12v AC

: Mesgul sinyali

Asagi ok sinyali

: Yukari ok sinyali

Asiri yik sinyali

. Revizyon sinyali

40v AC

: +24vDC

Guvenlik devresi beslemesi (48v DC)

. Stop devresi donusu

Kapi kontaklari donusu

. Kapi kilitleri dénisu

Basit kumanda i¢in dis cagri ortag!

. Revizyon yukari butonu

Revizyon asagi butonu

. Asgari yiik kontag!

Asiri yiik kontag!

. Tam yuk kontag!

Lirpomp arti u¢ (yari otomatik kapi)

. Lirpomp eksi u¢ (yari otomatik kapi)

Kapl agma sinyali (otomatik kapi)

o Alt limit

Ust limit

. Frenarti ug (+)

Fren eksi ug (-)

. Revizyon gerilim

DC toprak

RH
RF
RU1
RU2

FKR
SFP
MO,... M4
SKL
KA
K20
KK
DTS
VK
SK-S55
LCM
LCI-08
LCR
Mp
Sxx
MK
T™MS
TR

T1

T2
FIRE

. 1. hiz kontaktori
2. hiz kontaktor
: Asagi yon kontaktori
Yukari yon kontaktori
. Faz
Faz
. Faz
Faz koruma rolesi
. Fren ve pompa sigortasi
Gray kod icin manyetik salterler
. Kabin lamba sigortasi
Kapi agma sinyal ¢ikisi (transistor cikisli)
. Kapi agma butonu
Kapi kapama sinyal ¢ikisi (transistor ¢ikisli)
. Kapi kapama butonu
Kontaktdr besleme gerilimi
. Kontaktor sigortas!
LC serisi ana kart
. LC serisi giris/cikis karti
LC serisi role karti
: Notr
Sigortalar
. Stop switch (katta durdurucu)
Termik manyetik salter (motor koruma)
. Termik réle (2. hiz termigi)
Termistor
. Termistor
Yangin kontagi
. Hidrolik Sistemde Katta Durdurucu
Manyetik Salter

. ;§
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LC SERiSi KABIN ELEKTRIK TESiSATI
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MANYETiK SALTERLERIN YERLESTIRILMESI

Sistemi su sira ile kurunuz:

1 - Bi-stable manyetik salterleri, burunlari ray icine bakacak sekilde
kabin Ustline monte ediniz. Aralarina ray gelmeyen salterleri
birbirinden en az 10 cm aralikli olarak tespit ediniz.

2-MO, M1, M2 ve MK salterlerinin kablolarindan birer ucu ortak
olarak 1000 (M+) girisine diger uclari da M0, M1, M2 ve MK
girislerine baglayiniz. Kat sayisi dortten az ise M2 salterini
kullanmaniza gerek yoktur, ancak bu takdirde kartin M2 girisini
M+ ucuna baglayiniz. (KAK Serisinde)

3 - Salterleri karta bagladiktan sonra elinize bir miknatis aliniz ve
salterin karsisinda tutup ters ylz ediniz. Kartta, ilgili manyetik
salterin 6nundeki led yanip sdnecektir. Bu sayede kabin tstinden
tabloya giden tesisati kontrol etmis olursunuz.

4 - Salterlerin yerlerini yukaridaki sekilde kontrol ettikten sonra kabini
revizyon durumunda ilk duraga aliniz ve miknatis dizilis semasina
gore miknatislari yerlestiriniz. Her Ustkata yukselisinizde ve semada
gosterilen yere miknatisinizi koydugunuzda yeni kat numarasinin
tim kasetlerde veya katta isiginin bir Ustkatta yandigini
go6receksiniz. Eger bir yanlhslik olursa, o noktada durup elinize
alacaginiz bir miknatisi salterlerin éniinde gezdirerek bir 6nceki
katin numarasini bulunuz ve sonra hatanizi arastiriniz. Sorunu
¢6zmeden kesinlikle o kattan ayrilmayiniz.

5 - Miknatis dizilis islemi bittikten sonra yine revizyonda kabini ilk
kattan son katta ¢ikardiginizda kat gésterge numaralarinin bir bir
arttigini ve inerken de bir bir azaldigini gérdiigiiniiz zaman kat
belirleyici miknatislarin dizilis islemi tamamlanmistir.

6- Bundan sonra eger sisteminiz ¢ift hizli ise MK karsisindaki
miknatislari diziniz. Bunlari dogru olarak yerlestirdiginizde, kabin
tam kat seviyesine geldiginde, kart Gizerindeki MK ledi sbnecek

818

120

KSR1 asagi, KSR2 yukari zorunlu yavas
hiz salterleridir. Sadece en alt ve en (st katta
karsilarina miknatis konur.

Tek hiz sisteminde MK kullaniimaz.
| M1 :
o=
MO a
o=
1000 (M+)

1000, MO, M1, M2 ve MK kabin Ustliinden
flexible kablo ile tablodaki ayni kodla girislere

diger yerlerde ise devamli yanik olacaktir.

7- Son olarak kabini ilk kata getirip MO yolundaki miknatisin hizasina

KSRZ1'in miknatislarini diziniz. Bunlari dogru olarak yerlestirdiginizde,
KSR1 ve KSR2 salterlerinin dogru calisip ¢alismadigini belirlemek
icin asagidaki testi yapiniz:

TEK HIZLI SISTEMDE | GiFT HIZLI SISTEMDE
DURAK
1-2 0 0,K
34 0,1 0,1K
5-8 0,12 012K
9-16 0,123 0,1,23K
Sekil:7

a) Kabini KSR1'i miknatislarindan daha alt bir seviyede durdurunuz. Elinize alacaginiz bir miknatisi, salterlerin

burnuna tutarak kat numarasini degistiriniz. Sonra kumandadan kabini en alt kata cagirdiginizda hareket
etmemesi, kat godstergesinin ustundeki bir kattan cagrildiginda ise yukari gitmesi gerekir.

b) Kabini KSR2'nin miknatislarindan daha st bir seviyede durdurunuz. Elinize alacaginiz bir miknatisi salterlerin

burnuna tutarak kat numarasini enust kattan daha disik bir numara gelecek sekilde degistiriniz. Sonra
kumandadan kabini enust kata ¢cagirdiginizda hareket etmemesi, kat gostergesinin altindaki bir kattan ¢agrildiginda

ise asagI gitmesi gerekir.
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LC SERISi TEK HIZLI ASANSOR SiSTEMi

LC Serisi Tek hizli asansor sisteminde ¢ift hizli olarak hazirlanmis tim semalar asagida siralanan degisiklikler
dikkate alinarak aynen kullanilirlar.

Bu farklar sirasiyla sunlardir:
1- Sekilde 11'de goruldugu gibi, RH ve RF kontaktérleri birbirlerinin kapal kontaklarindan gecgerek bobinlerini
enerjilendirmek yerine, birbirine kisa devre edilir ve direk olarak ortak bir kontaktériin (RU3) bobinine baglanirlar.

2- M0, M1, M2,..... gibi kat sayisini bildiren manyetik salterler hemen fren mesafesi kadar kattan uzaga c¢ekilir (tam
kat seviyesinden yaklasik 5 cm asag! ve yukart).

3- Programlarda hicbir ayar degisikligi gerekli degildir.

4- Tam otomatik kapili asansor sistem uygulamalari disinda LCM kartindaki MK girisine manyetik salter baglanmaz
ve bu terminal bos birakilir. Kuyuda MK yoluna miknatis ve manyetik salter konulmaz ve bu yol kullaniimaz.

5- Tam otomatik kapili sistemlerde kat arasinda kapi agilabilme imkanini ortadan kaldirmak igin MK yolu kullanilabilir.
Ancak bu durumda MK yolunun miknatislari kat seviyesine MO, M1, M2,...... manyetik salterlerinin miknatislarina
oranla daha uzak olmak zorundadirlar. (bakiniz sekil 13) Bu taktirde otomatik kapi sadece tam kat seviyesinin
alt ve ustundeki iki kirmizi miknatis arasindaki bolgede acilabilir.

6- Motor ve guc baglantilari sekil 12'de gosterildigi sekilde uygulanir.
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PROG n

INC n
e

LCM CPU kartinin sol alt késesinde bulunan (¢ buton yardimi ile sistem parametreleri incelenebilir ve degistirilebilir.

Programlama moduna girmek icin 6nce asansoriin revizyon konumuna getirilmesi gereklidir. Revizyon durumunda
iken (PROG) butonuna parmaginizin ucu ile basili tuttugunuzda displayin asagidaki sekle geldigini géreceksiniz.

nNO O

Display bu konumda program numaralarini gostermektedir. Sistemde 35 program vardir. Bunlarda ilk yirmisi 0..19
arasl kat ve kabin displaylerinde ¢ikacak goruntinin kodunu saklamaktadirlar.

Digerleri ise tablonun fonksiyonlarini belirleyen parametrelerdir.

PROGRAM NUMARASININ BULUNMASI

Programlara girebilmek i¢in 6dnce o programin numarasini bulmaniz gerekir. (DEC) butonuna bastiginizda bir énceki
(INC) butonuna bastiginizda bir sonraki program displaye gelir. Ancak 35 numarali program iken (INC) butonuna
basar iseniz 0 numarall programa, 0 numarali programda iken (DEC) butonuna bastiginizda ise 35 numarall programa

Ornek:

n24

(INC)

n2>5

(DEC)

n2 4

. T e WAL



Degistirmek veya incelemek amaci ile displaye getirdiginiz programda sakli olan bilgiyi gérmek icin (PROG) butonuna
basmaniz yeterlidir.

n2 1

(PROG)

00 8

Displayda su anda 21 numarali sakli bilgiyi gormektesiniz. Ornegin 21 numarall program kat sayisini saklamaktadir.
Bunu degistirdiginizde tablonun kontrol edecegi kat sayisi degisecektir. Dilediginiz kat sayisini yine (INC) ve (DEC)
butonlari ile ayni yukarida oldugu gibi belirleyebilirsiniz. istediginiz bilgi displayde goérundugiinde (PROG) butonuna
bir kez basarak o programdan c¢ikabilirsiniz.

(DEC)

007

(DEC)

006

(PROG)

n2 1

Bdylece tekrar program se¢cme menisine geri donersiniz. Dilediginiz programlari bu sekilde degistirdikten sonra
(PROG) butonunda parmaginizi bir middet basil tuttugunuzda, yapmis oldugunuz tim degisiklikler hafizaya alinacak
ve tablonuz o andan sonra bu belirlemis oldugunuz degerlere gore calisacaktir.

(PROG) .. (PROG)

3

Sistem normal calismasina, asansoriin bulundugu kati gosteren displaye doner. Bu noktadan sonra programlarda
yapmis oldugunuz butlin degisiklikler devreye girer. Elektrik kesilmesi program hafizalarini etkilemez.

. ye—e L 3o _ie£ APtHPH . :t ibailhf



Program numaralari:

0..19 : Digital display kodlar

20 . Programlama kodlari

21 . Durak sayisi

22 . Asansor trafik modeli

23 : Kapi tard

24 . Park durag! belirleme

25 . Park duragi

26 . Kilit bekleme suresi

27 . Anakarta bagli giris/gikis karti sayisi
28 : Mesgul siresi

29 . Otomatik kapi acik kalma suresi

30 . Toplamali modellerde katta bekleme siresi
31 : Yangin durag!

32 . iki kat arasli seyir siresi

33 . Katta durdurucu sistemi belirleme

34 . Ariza raporlama

35 : Ara hiz ilavesi

PROGRAM 0...19: Bu programlarda kat ve kabin kasetlerinde goériinen digital kat numarasi icin display kodlari
saklanmaktadir. Bu kodlari dilediginiz gibi degistirerek kasetlerdeki digital gostergeleri degistirebilirsiniz. Ancak kart
Uzerindeki display bundan etkilenmez.

0 ile 19 numarali programlar O ile 19 numaral katlara karsilik gelirler. Yani O da ilk duragin, 1 de ikinci duragin digital
kodu saklanmaktadir. Her programa dilediginiz kodu girebilirsiniz. Asagida digital display icin kullanabileceginiz
kodlardan bazilar listelenmistir. Burada dikkat edeceginiz bir nokta da -1 ile 11’in kodunun ayni olmasidir. Bu tir
sayllar icin gecerlidir. Digital displayde elde edebileceginiz goriintiler asagidaki liste ile sinirli degildir. Burada
bulunmayan sembolleri displayde gdstermek istiyorsaniz yetkili servislerden daha fazla bilgi alabilirsiniz.

0 219 10 223 A 249
1 9 11 13 B 234
2 179 12 183 L 194
3 59 13 63 R 160
4 105 14 109 P 241
5 122 15 126 C 210
6 250 16 254 E 242
7 25 17 29 F 240
8 251 18 255

9 123 19 127

Sekil:14
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PROGRAM NUMARALARI VE iCERIKLERI

PROGRAM 20: Bu program, sisteme daha énceden yiiklenmis olan bilgilerin bir kismini, kisa yoldan degistirmemize
yardimcl olur. Bu programda verebileceginiz numaralar ve karsiliginda yapilacak isler asagidadir.

11 : (0’danl9a kadar olan digital display kodlarini otomatik olarak 0’dan 19'a kadar olan sayilar ile doldurur.
Yani kaset displayleri en alt katta 0'dan baslar ve 1, 2, 3, 4, 5... olacak sekilde devam eder.
12 : 0'dan 19'a kadar olan digital display kodlarini otomatik olarak 0'dan 19'a kadar olan sayilar ve 21'den 34’e

kadar olan bellekleri de ana programdaki standart verilerle doldurur.
8 : Digital Display cikislarin otomatik olarak bir yukari kaydirir. Ornegin display cikislari 0, 1, 2, 3, 4 ... iken 1,

2, 3, 4... olacak sekilde diizenler. Ayni islemi bir kez daha tekrarladigimizda; display ¢ikislar 1, 2, 3, 4... iken
2, 3,4, 5...seklini alir.

21 : Digital display ¢ikislarini (-1)’den baslatir. Yani displayler -1, 0, 1, 2, 3... olacak sekilde diizenlenir.

22 : Digital display ¢ikislarini (-2)’den baslatir. Yani displayler -2, -1, 0, 1, 2... olacak sekilde diizenlenir.

23 : Digital display cikislarini (-3)'den baslatir. Yani displayler -3, -2, -1, 0, 1... olacak sekilde duzenlenir.

1,2, 3 0'dan 19'a kadar olan digital display kodlarini otomatik olarak bir (1), iki (2) veya ug¢ (3) yukari kaydirr.

PROGRAM 21: Bu program ile asansoriin kag durak icin ¢alisacagini belirleyebilirsiniz. 2 ile 24 arasinda durak
saylisini giriniz.

PROGRAM 22: Bu program ile asansoriin calisma sistemi belirlenir. Girebileceginiz degerler ve islevleri sunlardir:
: Basit kumanda

1 : Tek digme basit toplama (Cift yon toplamali); her iki ydonde toplayarak gider.

2 : Tek dugme asagi toplamali (Tek yon toplamal); i¢ kumandada her iki yonde toplayarak gider. Fakat dis
kumandada yukari ¢ikarken toplamaz, dncelikle en yukaridaki kayda gider, asagi inerken toplayarak gider.

3 : Cift digme toplamali; dis kumanda c¢agrilari asagi ve yukari olmak tizere iki yone ayriimistir. Bu sistemde
kat kasetlerinde, asagl ve yukari olmak tzere iki cagri butonu vardir. Gidilecek yon sisteme bildirildikten sonra,
eger cagrinin yapildigi durak kabinin yolu tzerindeyse ve bildirilen yon kabinin yonu ile ayniysa kabin o katta
durur. Aksi halde durmaz, devam eder.

Not: Program 27'de 0 (hi¢ giris-¢ikis karti yok) secilmis ise maximum 8 duraga kadar basit kumanda sisteminde

calistirilabilir.

PROGRAM 23: Bu programa asansor sistemindeki kapi tipi giriimelidir. Girebileceginiz degerler ve islevleri
sunlardir.

0 : Yari otomatik carpma kapi

1 : Otomatik (motorlu) kabin i¢ kapisi; kabin i¢ kapisi katta acgik bekler.

2 : Tam otomatik kapi; i¢-dis kapilar katta kapali bekler.

PROGRAM 24: Bu program ile asansoriin park duragi tanimlarini verebilirsiniz. Park duragina hareket igin
bekleme siresi 80 sn.dir. Girebileceginiz degerler ve islevleri sunlardir;

0 : Park duragi yok

1 : Park duragi var. Asansor park duraginda otomatik kapi kapali bekler.

2 :Park duragi var. Asansor park duraginda kapi agik bekler.

PROGRAM 25: Bu programa park duragini girebilirsiniz. Bu programin islem yapabilmesi icin program 24'(in
sifirdan farkh bir degerde olmasi gereklidir. Yalniz girdiginiz park duragi, 21 nolu programda girilen maximum durak
sayisindan buyik olmamalidir. Aksi halde sistem 225 nolu hata kodunun verir ve Asansér hareket etmez.
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PROGRAM NUMARALARI VE iCERIKLERI

PROGRAM 26: Bu programa gireceginiz deger, pompa gektiginde kilit kontaginin kapanmamasi halinde pompanin
cekili kalacagi sireyi belirler. Verebileceginiz en diisiik numara 6'dir ki bu da yaklasik 2 saniyeye karsilik gelir. Bundan
sonra gireceginiz her 7 sayi 2 saniyeye karsilik gelir ki bu sayiy1 200’e kadar arttirarak bu streyi 55 saniyeye kadar
arttirabilirsiniz.

PROGRAM 27: Bu program ana karta bagli giris-¢ikis kartlarinin sayisini saklar. Buraya sistemdeki LCI-08
kartlarinin sayisini girmeniz gereklidir. Bu sayi kullanilan LCI-08 kartlarin sayisina gore 8'e kadar ¢ikabilir. O sectiginiz
takdirde sadece 8 duraga kadar basit kumandali sistemi kullanabilirsiniz. Bu durumda donanimda LCI-08 karti yer

PROGRAM 28: Bu program mesgul siiresini belirler. Her 12 sayi yaklasik 1 saniyeye karsilik gelir. Verebileceginiz
en disik numara 40'tir ki bu da yaklasik 3 saniyeye karsilik gelmektedir. Bu proramdaki saylyl 200’e kadar arttirarak
mesgul siresini 16 saniyeye kadar arttirabilirsiniz.

PROGRAM 29: Bu program otomatik kapili sistemlerde islev gorir. Otomatik kapi, agtiktan sonra kapamaya
gecmek icin ne kadar sulre beklenecegini belirler. Verebileceginiz en distik numara 30'dur ki bu da 2 saniyeye karsilik
gelir. Her 12 sayi 1 saniyeye karsilik gelir. Bu programdaki sayly1 200’e kadar arttirarak kapi acik bekleme siresini
16 saniyeye kadar uzatabilirsiniz.

PROGRAM 30: Bu program toplamali sistemlerde islev gorir. Kabin herhangi bir kayit icin o durakta durduktan
sonra bir sonraki kayit icin hareket etmeden 6nce kag saniye bekleyecegini belirler. Verebileceginiz en diisik numara
3'tur ki buda yaklasik 1 saniyeye karsilik gelmektedir. Girilen her 7 sayi yaklasik 2 saniyeye karsilik gelir. Bu programdaki
saylyl 45’e kadar arttirarak bu sureyi 13 saniyeye kadar uzatabilirsiniz.

PROGRAM 31: Bu programa yangin ihbari halinde, kabinin gitmesini istediginiz tahliye duragini girebilirsiniz.
Kabin, yangin halinde belirlenen duraga gider ve kapisi agik olarak bekler. Bu programa girdiginiz yangin duragi 21
nolu programda girilen maximum durak sayisindan biyik olmamalidir. Aksi halde sistem 226 nolu hata kodunu verir
ve asansor hareket etmez.

PROGRAM 32: Bu programa, kabinin seyir hizina ve kat mesafelerine bagli olarak; kabinin bir kattan bir sonraki
kata (iki durak arasi) hareketi boyunca gecen maximum seyir siresini girmelisiniz. Ornegin; kabin 1. katta iken 2. kata
kayit verildiginde, kabinin harekete basladigi andan 2. katta durdugu ana kadar gecen stire kabinin seyir siresidir.
Buldugumuz bu stirenin %20 fazlasina karsilik gelen deger maximum seyir stiresidir. Programa girilebilecek en dusik
numara 2'dir ki bu da yaklasik 4 saniyeye karsilik gelir. Bundan sonra girilen her sayi yaklasik 2.5 saniyeye karsilik
gelir. Bu stireyi, programa 15 degerini girerek 36 saniyeye kadar arttirabilirsiniz. Tespit edilen siire programa girildikten
sonra sistem, kabininin her hareketinde bu siireyi saymaya baslar. Bu siire sonunda, kuyudan herhangi bir manyetik
bilgisi gelmezse sistem 249 nolu hata kodunu verir ve hareketini durdurur. Yalniz bu programin islem yapabilmesi
icin program 34’de (0) bilgisinin sakl olmasi gerekmektedir.

Bu Program Su Arizalarda islerlik Kazanir;

Kontaktorler ¢ekili oldugu halde kabinin hareketsiz olmasi: Herhangi bir mekanik arizadan dolayi kabin frenlemis
olabilir ve stop butonu devreye girmeyip (switch arizasi kablo kopuklugu vb) motoru durdurmamis olabilir. Bu durumda
motor halen hareket halinde olup, motor koruma devreyi kesene kadar halatlar kasnagin asinmasina neden olabilir.
Kabin hareket halinde olmasina karsin kuyudan herhangi bir manyetik bilgisinin gelmemesi: Bu durumda
manyetik-miknatis sistemindeki arizay gosterir. Ornegin asansor 1. katta iken 4. kata kayit alip giderken, normal siire
icinde 2. kat miknatisini gérmesi gerekmektedir. Olgiilen bu siire iginde 2. kat miknatisini gérmezse devam edip 3.
kat miknatisini gérecek ve hatali olarak 0, kat bilgisini okuyacaktir. ilerleyen katlarda da bu hatali okuma devam
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PROGRAM NUMARALARI VE iCERIKLERI

PROGRAM 33: Bu program ile asansoriin MK (katta durdurucu) sistemini organize edebilirsiniz. Girebileceginiz
degerler ve islevleri sunlardir:

: Tek manyetik durduruculu sistem: Bu se¢cenekte hem inis hem de ¢ikis icin tek manyetik durdurucu kullanilir. Cikis
olarak ana karttaki (soldan ikinci, displayin oldugu kart) MK ¢ikisi kullanlir.

: Cift manyetik durduruculu sistem: inis ve ¢ikis olarak ayri ayri iki manyetik durducunun kullanildigi bu secenekte
inis icin MK1, c¢ikis icin MK2 manyetik durduculari kullanilir. MK1 icin ana karttaki F7 c¢ikisi, MK2 icin F8 c¢ikisi kullanilir.
Tek manyetik durduculu sistemde kullanilan MK ¢ikisi bu dizende kullaniimaz. Kullanilsa da sistem tarafindan

PROGRAM 34: Bu program ile; sisteme, hata halinde “ariza raporu versin” veya “ariza raporu vermesin” segimini
yaptirabilirsiniz. Girebileceginiz degerler ve islevleri sunlardir:

0: Bu secimde sistem karsilastigi biitiin hatalari rapor eder ve hata aninda sistemi durdurur. Ornegin kabin hareket
halinde iken fis devresi ani olarak kesilirse sistem 130 nolu hata kodunu verir ve hareketini durdurur.
1: Sadece glvenlik sistemi ile ilgili olan hatalar rapor edilir ve hata aninda da sistemin hareketi durdurulur. Guvenlik
sistemi ile dogrudan ilgili olmayan 249, 250, 252 ve 253 nolu hata kodlari rapor edilmez ve sistem karsilastigl bu
hatalardan dolayi durdurulmaz. Ornegin; bu secimde hareket halinde iken fis devresinin kesilmesinde sistem 130 nolu
hata kodunu verir ve hareketi durdurur. Fakat manyetik sistemi ile ilgili olan bir hatada sistem arizay! rapor etmez
ve ¢alisan sistemi de durdurmaz.

PROGRAM 35: ilave Hiz; 1 m/s'den daha yiiksek hizdaki kademesiz hiz kontrol devrelerinde kullanilir. Girebileceginiz
degerler ve islevleri sunlardir.

(0) Pasif Konum: Calisma sistemi degismez. Kayit verildiginde (RH) Yuksek hiz ve (RU1 veya RU2) yon kontaktori
ceker. Asansor hedef kat bilgisini okudugu zaman (RH) Yuksek hiz birakip, (RF) Yavas Hiz Kontaktori ¢ceker. MK
(durdurucu) bilgisi gelince kontaktérler diiser, hareket durur.

(1) Aktif Konum. Kayit verildiginde bulundugu kat ile hedef kati kontrol eder. Eger hedef kat komsu (bir alt veya bir
ust) kat ise sistem ara hiz dedigimiz hiz ile hareket eder. Yon kontaktori (RU1 veya RU2) ve (RH) yuksek hiz
kontaktorii ceker. Asansor hedef kat bilgisine ulastigi zaman (RH) yiiksek hiz birakir, (RF) yavas hiz kontaktorii geker.
MK (durdurucu) bilgisi gelince kontaktorler diiser hareket durur.

Eger verilen kayit asansorin bulundugu kattan 2 kat daha uzak ise sistem Yiksek Hiz dedigimiz hiz ile kalkar, (RU1
veya RU2) yon kontaktoru, (RH, RF) yiksek ve yavas hiz kontaktori birlikte ¢ceker. Asansor hedef kata bir kat kala
ara hiza gecer; (RH) yuksek hiz ¢ekili kalir, (RF) yavas hiz birakir. Hedef kata ulastigi zaman (RH) yuksek hiz birakir,
(RF) yavas hiz ¢eker. MK (durdurucu) bilgisi geldiginde kontaktorler diiser, hareket durur. Sistemin bu sekilde ¢alismasi
icin LCR karti Gzerindeki J1 ve J2 jumperleri kdpra olmaldir.
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HATA KODLARI

Sistem Bazi Hatalari, ilgili Kodlari Displayde Yakip S6ndirerek Kullaniclya Rapor
Eder. ilgili Kodlar Asagida Listelenmistir.

222

123:

225:

226

130:

140

241

249:

250

252

253

Program kodlari tanimlamada donanim hatasi yapildigini rapor eder. Genellikle bagh bulunan donanimin,
program ile secilmis olan sistemi kaldiramiyacak kapasitede oldugunda, bu rapor ¢ikar.

Guvenlik devresinin okunmasi sirasinda asiri parazit var. Dogru bilgi alinamiyor anlamina gelir. Kablo baglanti
noktalarindaki zayif kontaklardan kaynaklanir. Baglanti noktalarini gdzden gegiriniz.

Park duraginin maximum kat sayisindan biyuk olarak tanimlanmasinda rapor edilir. 25 nolu programda girilmis
olan park duragini tekrar gozden gegiriniz.

: Yangin duraginin maximum kat sayisindan buyuk olarak tanimlanmasinda rapor edilir. 31 nolu programda

girilmis olan yangin duragini tekrar gézden gegiriniz.

Fis kontak devrelerinin kapali olarak algilanmadigini bildirir. Genellikle hareket halinde fis devresinin ani
olarak kesilmesinden kaynaklanir.

: Kapi kilit devrelerinin kapali olarak algilanmadigini bildirir. Hareket halinde fis devresinin ani olarak kesilmesinden

kaynaklanabilecegi gibi kapinin kapanma emri geldikten sonra maximum kilit bekleme suresinin gegmesine
ragmen, hala kilit devrelerinin kapali devre olarak okunamamasinda rapor edilir.

. Hareket baslangicinda KSR1 ve KSR2 ayni anda agik anlamindadir. Zorunlu ikinci hiz salterlerinin baglanmadigini

veya sistem tarafindan okunamadigini ifade eder. Ayni hata kodu stop devresi kesildiginde de gézikdir.

‘Kabin hareket halinde oldugu halde kat bilgisi degismiyor’ veya ‘kontakttrler ¢ekili oldugu halde kabin hareket
etmiyor’ anlamindadir. Bu hata kodunu gordigunizde;
a-) Bi-stable manyetik ve miknatis yerlesimini ve tesisatini gézden gegiriniz.
b-) Tahrik sistemini ve halat sistemini kontrol ediniz.
c-) Program 32 sakli bulunan maximum seyir siiresi normalin altinda diisiik olarak girilmis olabilir.
Bu degeri tekrar gbzden geciriniz. Gerekirse arttiriniz.

: ‘Kuyudan gelen kat bilgisi programda tanimlanmis olan en yiksek kat sayisini gegiyor’ anlamindadir. Bi-stable

manyetik ve miknatis yerlesim ve tesisatini gozden gegiriniz. Ornegin: 21 nolu programda durak sayis 5 olarak
kayitli oldugu halde manyetikler 6. kat bilgisini okurlarsa bu hata kodu gikar.

: Kabinin yukari hareketi sirasinda kuyudan yanlis kat bilgisi okundugunu rapor eder. Bu uyari manyetik-miknatis

sisteminde bir hata oldugunu gosterir. Ornegin kabinin yukari hareketi sirasinda kuyudan gelen kat bilgisi 1-2-
3-4 seklinde devam ederken bir sonraki kat bilgisi yanlis okuma sonucu 5'ten farkl olarak okunursa sistem bu
hata kodunu verir ve ikinci hiza geger. (Tek hizli sistemlerde kabinin hareketini durdurur).

: Kabinin asagi hareketi sirasinda kuyudan yanhs kat bilgisi okundugunu rapor eder. Bu uyari manyetik-miknatis

sisteminde bir hata oldugunu gosterir. Ornegin kabinin asagi hareketi sirasinda kuyudan gelen kat bilgisi 4-3-
2 seklinde devam ederken bir sonraki kat bilgisi yanlis okuma sonucu 1'den farkli olarak okunursa sistem bu
hata kodunu verir ve ikinci hiza gecer. (Tek hizli sistemlerde kabinin hareketini durdurur).
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SIK KARSILASILAN SORULAR

Kasetlerdeki displayler “0” ve “1” duraklarinda hi¢ birsey goéstermiyor.

* 20 nolu program “11” bilgisini giriniz. Tekrari halinde yetkili servisle baglanti kurun.

Kasetlerdeki displayler surekli ayni kati gosteriyor ya da anlamsiz sekiller gdsteriyor.

» ULN2803 entegresi asiri akim nedeniyle yanmis olabilir. Baglantilarinizi kontrol edip, dogrulugundan emin
olduktan sonra display surtict bélimundeki entegreyi yenisi ile degistiriniz. S6z konusu entegre, LCM kartinda;
display ¢ikislarinin oldugu soketin altindaki entegredir.

Kasetlerdeki displayler hi¢ cikis vermiyor.

* Display ortak ucu yanlis baglanmis olabilir. Display ortaginin 100’e baglanip baglanmadigini kontrol ediniz.

* ULN2803 entegresini degistiriniz. (Bak.A2)

Display yanlis kati gdsteriyor veya hi¢ degismiyor.

* Miknatislar yanlis dizilmis olabilir. Miknatis dizilis semasina gore tekrar kontrol ediniz.

* Manyetik salterlerden arizali olan olabilir.

* Manyetik salterlerin ortak ucu baglanmamis veya yanlis baglanmis olabilir. Manyetik salterlerin ortak ucunun
1000’e baglanip baglanmadigini kontrol ediniz.

* Manyetikler miknatisa ¢ok yakin veya ¢ok uzak yerlestiriimis olabilir. Miknatis-tip arasindaki mesafeyi kuyu
boyunca kontrol ediniz.

Kabin displayi ile kat displayleri farkli gosteriyor.

* Revizyon kutusu igindeki KDS kartinin dip-switch ayarlari yanlis olabilir. ilgili semadan ( sekil 1) bakarak bu
ayarlari kontrol ediniz.

* KDS kartinin tesisat baglantilari yanhs olabilir. ilgili semadan (sekil 1 ) bakarak baglantilari kontrol ediniz.

Asansor kayit almiyor.

* Cikis kartlari Gzerindeki jumper’ler hatali yerlestirilmis olabilir. Soldan itibaren 1. LCI-08 kartinda jumper’in 1.
pini, 2. LCI-08 kartinda 2. pini, 3. kartta 3. pini koprilemesi gerekmektedir. Donanimdaki ¢ikis karti sayisina
gore kopruleme ayni mantikla devam eder. Jumper’lerin dogru yerlestirildigini kontrol ediniz. 27 nolu programa,
cikis karti (LCI-08) sayisi, donanimda sahip olunana gére buyik girilmis olabilir. Eger sisteminizde 2 ¢ikis karti
varsa ve 27 nolu programda da 2 bilgisine yerine 2’'den daha biyuk bir sayi girilmisse bu hata olusur. Bu nedenle
ilgili programin icerigini kontrol ediniz. Ayrica program 21'deki kat sayisi ve program 22'deki trafik sisteminide
kontrol ediniz.

Otomatik kapi agmiyor.

* Sistem kendini kat arasinda goruyor olabilir. Eger boyleyse kapi agmaya ge¢cmez. LCM kartindaki (ortadaki-
ana kart) MK led’inin sénik olup olmadigini kontrol ediniz. kabin katta iken bu MK ledi sénuk olmalidir.

Otomatik kapi kapanmiyor.

* Fis-kilit devreleri 120 uzerinden sontlenmis olabilir. Sistem kapi agmaya gectikten sonra, kapinin agildigini
goérmelidir. Bunu 130 ve 140 devrelerinin kesilip kesilmedigine bakarak gorir. Boylece sistem kapinin acildigini
anlar ve bir sire sonra da kapamaya gecer. Eger fis-kilit devreleri sontli ise sontleri kaldiriniz.

* Mekanik sikisma olup olmadigini kontrol ediniz. Kapi kapanmaya ¢alisip sikisma kontagi devreye giriyor olabilir.

Asansor tek yonde hareket ediyor.

* Zorunlu 2. hiz salterlerinden biri acik olabilir. Bu nedenle sistem kendini alt veya st limitte goriyor olabilir. Role
kartindaki 818 ve 817 ledlerinin yanip yanmadigini kontrol ediniz. Normal calismada bu ledlerin ikisininde
yanmasi gereklidir. Eger kabin kuyu limitlerini gecmemisse ve ledlerden birisi sénuk ise;
a) KSR manyetik salterlerinin ¢alisip calismadigini kontrol ediniz.

b) KSR manyetik tesisatini kontrol ediniz.

c) Limitlere yerlestirdiginiz, KSR tlplerini kodlayan miknatislarin konumlarini kontrol ediniz.

d) ULN 2803 entegresi asiri akimindan dolayi zarar gérmdas olabilir. réle kartinda, glivenlik devresi ile ilgili bilgi
veren led grubunun hemen altindaki bu entegreyi yenisi ile degistiriniz.

e) Eger réle karti Gzerindeki yon réleleri cekiyorsa (Ledleri gdzleyebilirsiniz), bu durumda cekmeyen kontaktoriin
bobin uclarina gelen baglantilari kontrol ediniz.
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10- Hersey normal gériinmesine ragmen asansor hareket etmiyor.
* Faz koruma rolesi kontaktorlerin enerjisini kesmis olabilir. Eger faz koruma devrede degil ise kontaktdrler
enerjilenmez. AYBEY FKK faz korumalari faz siral olup, eger fazlar belirlenen sirada gelmez ise faz koruma
¢alismaz. Faz korumanin calisip ¢calismadigini Gzerinde bulunan kirmizi LED’den de anlayabilirsiniz. Eger bu
led yanmiyor ise:
— Panoya 3 faz gelmiyor olabilir. Kontrol ediniz.
— Voltajlar ¢cok dusuk olabilir. Kontrol ediniz.
— Fazlar sirali gelmiyor olabilir. Panoya 3 faz gerilim verdiginiz R-S-T girislerindeki iki fazin yerini degistiriniz.
Ornegin R klemensine bagladiginiz kabloyu S klemensine, S klemensine bagladiginiz kabloyu R klemensine
baglayiniz.
* LCR karti veya kart baglantilari hatal olabilir.
* Kontaktor sigortasini (SK) kontrol ediniz.
11- Asansor kata gelince otomatik kapi agmiyor.
Sistem hala kendini kat arasinda gortyor olabilir. Bunu LCM kartindaki MK ledinden kontrol edebilirsiniz. Asansor
katta iken MK ledi sonik, kat arasinda ise yanik olmaldir. Eger asansor tam katinda iken MK hala yanmiyorsa
bu duruma, kabin durduktan sonra kayarak MK yolunda bir sonraki miknatisi gérmus olabilir. Bunu 6nlemek igin
otomatik kapili sistemlerde MK’'nin kat seviyesinin alt ve Ustiinde bulunan siyah miknatislari kapinin kasik
boyu kadar bir mesafe icine yerlestiriniz. (yaklasik kat seviyesinin bir karis alt ve Ustine).
12 - Asansor devamli (x) katina gidiyor.
Eger asansor hareketsiz kaldiktan yaklasik bir dakika sonra kendi kendine kayit aliyorsa park duragi (Prog. 24)
tanimlanmistir. Asansor hangi kata giderse derhal (x) katina kayit aliyorsa (LCI-08) ¢ikis kartindaki ULN 2803
numarall soketli entegreyi degistiriniz.
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EIK 10

EIK 10 ASANSOR REViZYON VE AKULU iMDAT SiSTEMi

EIK10 Kartindan Alinacak Cikislar:

AB-AB : Kabin imdat butonu

AL-AL : Kabin acil aydinlatma lambasi 12v DC / 5 Watt
DD /+£12 : Dindon butonu

12V = :12v DC gig kaynagi

Klemens Grubundan Alinacak Cikislar:
10-11 : Kabin tavan lambasi

5 : Notr (220v AC)
6 : Faz (220v AC)
0 : Kumanda (Stop ¢ikis)
1 : Normal (Fis kontak girisi)
2 : Revizyon
3 : Asagi revizyon butonu
4 : Yukari revizyon butonu
8 : Rev. Sinyal (12v DC)
9 : Rev. Sinyal (12v DC)
o
DIN DON
iMDAT
EIK10 KARTI Kl
ALD ) ACIL AYDINLATMA
ALD 12V [ 5w
12\,[] ) 12v/DC
e
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ACIKLAMALAR:
Sistemi monte ettikten sonra akiinlin bosta olan kutup basini baglayiniz.
2. Sistem sebeke gerilimi olsun olmasin 12v DC verecek sekilde dizayn edilmistir.
3. Sebeke gerilimi olmasada alarm ve dindon butonu islevini yerine getirir.
4. Kabin tavan lambasi uglarini kabini aydinlatan 220v lambayi paralel baglayiniz. Bu yolla sistem, kabinin kullanilip
kullaniimadigini otomatik algilar.
5. Kabin tavan lambasi yandiginda (asansor kullanilirken) acil aydinlatma yanar, tavan lambasi séndiikten sonra
5 saniye sonra acil aydinlatma soner.
6. Eger asansor kullanilirken elektrik kesilirse acil aydinlatma 12 dakika sure ile yanar. Séndukten sonra imdat
butonuna basildiginda tekrar yanmaya baslar.
7. Sistem icinde bulunan aki, acil aydinlatma lambasini 3 saat sire ile besleyecek guctedir.
8. Elektrik varken sistem akillyli devamli sarjda tutar.
9. Komutator revizyon konumuna alindiginda aktiden beslenerek servis disi sinyallerini yakar. Bu nedenle tablonun

gerilimi kesilmis olsa dahi servis disi sinyalleri yanar.
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KDS03

KDS KABIN USTU DiSPLAY SURUCU

Aybey Elektronik REV004 modeli, revizyon kutusunda bulunan KDS kartini kullanmaniz halinde bi-stable manyetik
salterlerin baglantisi tabloya degil KDS kartina yapilacaktir. Asagidaki semada aciklandigi gibi bu karttan ¢ikan
kablolar kumanda tablosuna baglanacaktir.

KDS02 Kartindan Alinacak Cikislar
B+ : Kabin Ustl Bi-stable manyetik salterler ve displayin ortak terminali.
BO...,B : Kabin ustu Bi-stable manyetik salter terminalleri.

MO : Kumanda tablosunun MO terminaline baglanir.

M1 : Kumanda tablosunun M1 terminaline baglanir.

M2 : Kumanda tablosunun M2 terminaline baglanir.

M3 : Kumanda tablosunun M3 terminaline baglanir.

M+ : Degisik marka ve modellerdeki kumanda tablolari icin M+ terminali asagidaki tabloda gosterildigi
gibi baglanir.

a,....g : 1. Digital display segmentine baglanir.

1- : 2. Digital display segmentine baglanir.
Dip Switch 1 2 3 4 Not: KAK serisi Panolarda M3 manyetigi kullaniimiyorsa;
LC/Mikel Serisi  On * " * kart tizerindeki B3 ¢ikisi B + ile sontlenmelidir.
KAK serisi Off * * *
0 * | off off offf T'kumANDA TABLOSU
-1 * off on off =
-2 * [on off off Q zz=z=z
2 WNgoo KABIN USTU Bi-STABLE
-3 * on on off o 0 000 MANYETIK SALTERLER
Tablo sistemi M.Ortak
Aybey Kartli sistem M+
— T N—"
Aybey LC serisi 1000
Mikel Elektronik 100 FLEXIBLE olololo
KABLO

000000000
T paeqoohby

Sekil:25

35



