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1.Makina Kullanimi icin On Uyarilar

Uriiniimiizii satin aldigimz igin ¢ok tesekkiir ederiz. Asansériin giivenli, giivenilir ve kaliteli
caligabilmesi icin, operatdr; bu iirliniin kurulumu, devreye alinmasi ve operasyonu hakkinda
egitilmelidir. Bu {riin GB7588-2003 (EN81-1:1998)'e uygun olarak kurulmali, test edilmeli,
onaylanmali, kullanilmali ve bakim-onarmmi yapilmalidir. Uretici; iiriiniin montaji, devreye
alinmasi, kabulii, kullanim1 ve bakimi sirasinda uygunsuz kullanim veya yukarida belirtilen tagima
ve giivenlik kurallarimin ihlali nedeniyle olusacak herhangi bir kisisel yaralanma veya ekipman
hasarindan sorumlu degildir. Motorun dogru kurulum ve operasyonu i¢in liitfen bu kilavuzu
dikkatlice okuyunuz.

1.1 Kullanilan Sembollerin Aciklamasi

Bu kilavuzda kullanilan 4 tip semboliin agiklamalari;

Uygun giivenlik onlemleri alinmalidir, aksi takdirde ciddi kisisel yaralanma (hatta
0liim) ya da ciddi ekipman hasar1 olabilir.

Uygun gilivenlik tedbirlerin  alinmast  gereklidir, aksi takdirde kisisel
. yaralanma(kesik, kirik, uzuvlarda kopma vb) ya da ekipmanlarda hasar tehlikesi
goriilebilir. Fakat giivenlik tedbirlerinin degisen c¢evre sartlarina adapte edilmemesi
halinde kisisel yaralanma (hatta 6liim) ya da ciddi ekipman hasari olabilir.

Bakim ve normal kullanim sirasinda daha dikkatli olunuz, aksi takdirde kisisel

@: yaralanma ya da ekipman hasar1 olabilir.

d \ Detayli bilgi isteyiniz.

1.2 Temel Giivenlik Kurallar1

Dislisiz Makineleri sadece 6zel egitimli kisilerin erigsimine izin verilen kilitlenebilir bir alana
kurulmalidir.

* Kullanicilar makineyi kesinlikle GB7588-2003(EN81-1:1998)'e ve bu kullanma kilavuzuna
uygun kullanmalidir, aksi takdirde tehlikeli durumlara ve yaralanmalara sebebiyet verilebilir.

*  Kurulumun tamamlanmasindan sonra, frenin ve motorun belirtilen 6zelliklere uygun olarak
calistigini kontrol ediniz.

* Motor beslemesi, PM Dislisiz Makinalar't slirmeye uygun olan bir inverter ile
gerceklestirilmelidir fakat 3 fazli giic kaynagina direkt olarak baglanmamalidir.

* Elektromanyetik bobin ve fren 1s1 iireten elemanlardir, 1smin yayilmasini engelleyecek
herhangi bir obje bu elemanlari iizerine konulmamalidir.



* Motorun ¢aligmasi sirasinda yiiksek gerilim olusur ve hatta; inverter besleme gerilimi bagl
degilken dahi motor baglant1 iinitesine temas edilmesi yasaktir.

*  Motor hizl1 devri sirasinda fren uglarini kisa devre yapmak yasaktir. Fakat acil durumlarda
kurtarma amaciyla frenler serbest birakilarak yavas hizda kabin yukar1 ya da asagi
hareketleri saglanabilir.

2. Uriin Tanim
2.1 Uriin Yapisi

WYJ140 Kalict Miknatisli Senkron Tipi Dislisiz Makine Serisi (bundan sonra dislisiz
makine olarak adlandirilacaktir) diisiik hiz—yiiksek tork c¢alisan bir trifaze PM senkron motor
mantigma sahiptir. Bu {iriin; diisiik giic kullanimi, diigiik giiriiltii seviyesi, ¢evreci ve az bakim
gerektirmek gibi avantajlar sunar. Uriiniin temel dzellikleri:

* Tahrik kasnagy, ¢ift sira oynak makarali rulmana sahiptir.

* Kalict miknatislar ve kirlangic kuyrugu sekilli yiv rotor ylizeyinin disina sabitlenmistir.
Donme torku optimum tork degerinin 2.5 katina kadar ¢ikmasi durumunda dahi miknatis
ozelligini kaybetme ya da soyulma gibi bir durum s6z konusu olmayacaktir.

* Fren Sistemi birbirinden bagimsiz iki temel parcadan olusmaktadir; fren diski,
elektromiknatis ve fren mikro-switch.
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Resim 1 Dislisiz Makinenin Yap1 Semasi

Ref. Tanim Ref. Tanim

1 Koruma Sact 6 On Kapak

2 Tahrik Kasnagi 7 Baglanti Kutusu

3 Halat Atma Pimi 8 Fren

4 Kasnak Sabitleme Civatasi 9 Kaldirma Kancasi
5 Koruyucu Kapak 10  Arka Kapak



Cf

Bu tip makinalar tek sarma yontemiyle halat kurulumunu benimser ve 2:1 aski
oranina sahiptir. Kullanicinin 6zel istekleri i¢in iireticiyle veya dagiticiyla iletisime
gecmesi Onerilir, bazi tiriinliir 1:1 askilama sisteminede sahip olabilir.

Enkoder kurulumu: Kisa konik mil iizerine monte edilen enkoder (Ornegin; Alman

Heidenhain Firmasi'nin 1300 serisi). Enkoderi ana saft lizerindeki yerine takin ve enkoder
govdesini vidalarla makine gdvdesine genisletme yontemi ile sabitleyin. Firmamizin
standart olarak kullanidi enkoder, Alman Heidenhain Firmasi'nin irettigi ERN487
modelidir.

2.2 Uriin Tamimlama Metodu

w Y J140 — 0 — o — oo

Askr Oram 2

Askr Oram 2:1
Kapasite Kodu
400 400 kg
450 450 kg
630 630 kg
Hiz Kodu

4.0 0.4 m/s
10 1.0m/s
16 1.6mis

140 : Makinamin Merkez
Yiksekligi
1: Cekis Makinesi

Y : Kalhict Miknatis

W : Diglisiz Siiriig

2.3 Uriiniin Temel Teknik (")ze'l'likleri
2.3.1 Makinenin Temel Cekis Ozellikleri

* Calisma Rejimi: S5, %40 yiik, caligma siklig1 180/saat

e Tahrik Kasnagi Cap1 : 210 mm

* Aski Tipi: 2:1

» Tahrik kasnag etrafinda halatin sarim a¢isinin 180° olmas1 tavsiye edilir.

* Halat ¢ap1 6.5 mm'dir ve halat sayisi i¢in tablo 1'e bakiniz.

* Kanal mesafesi: Tek sarim olmasi durumunda 11mm

e Izin verilen maximum eksenel yiik: 2000Kg

* Izin verilen maximum seyir mesafesi: 60m (Seyir mesafesi 30m'den az ise denge halat:
gerekli degildir)

* Denge Faktorii: 0.5

Cf

Kullanicilar tarafindan istenilen 6zellikler, yukarida belirtilen 6zelliklerden farkli
ise kontrat1 imzalamadan dnce {iretici firmayla irtibata geginiz.



2.3.2 Makinenin Siiriicii Motorunun Teknik Ozellikleri

* Tip: PM Senkron Motor

* Kutup Sayist: 10

* Yalitim Sinifi: F

* Koruma Smifi: P44

*  Sogutma formu IC00'd1r.

* Standart olarak onerilen enkoder (ERN487-2048) koruma sinifi : [P64
*  Motor Sargisi i¢in Sicaklik Denetimi: PTC 120°C

 Inverter'n voltaj ve frekans : 3 fazli, 200/400V, 50~60 Hz

2.3.3 Frenleme Sisteminin Teknik Ozellikleri
* Frenleme Torku: Tablo 5 madde 6.2.3'den bakabilirsiniz.
*  Voltaj: DC 200£10V
* Akim: Madde 4.3.2'ye bakiniz.
* (Calisma Hava Boslugu: 0.1~0.2 mm (Fabrika ayar1 ya da yeniden ayarlamadan sonra)
* (Calisma Hava Boglugu Maks.: 0.3 mm
* Siirekli Calisma Orant: %50

2.4 Kullamim icin Cevre Kosullar:
*  1000mV asilmamalidir.
* (Cevre sicakligi -5~40°C arasinda olmalidur.
* Hava sicakliginin 20°C altinda olmasi durumunda maks. bagil nem oran1 %90 agmamalidir.
Higbir kosul altinda ¢iy olusmasina izin verilmemelidir.
* Havalandirma; konveksiyon ve radyasyon dalgalari ile yeterli miktardaki 1sinin yayilmasini
saglayacak kadar iyi olmalidur.

2.5 Uriin Paketlemesinin Icerigi

* 1 adet dislisiz makine.

» Aksesuarlar: 1 enkoder baglanti kablosu (ERN487-2048 ile uyumlu)

* Digslisiz Makine ve Enkoder Kullanim Kilavuzlari'nin birer adet kopyasi

* Opsiyonel olan parcalar: Makina sasesi, saptirma kasnagi vb iiriinler, istege bagl tedarik
edilmektedir.

* Kullanicinin 6zel istekleri kontrat yapilirken kontrata ilistirlecek olan ekte
belirtilmelidir.
* Ureticinin maliyetini azaltmak ve teslim siiresi etkilememek adina, kullanici

tercihini belirtilen standart {iriinler arasindan yaparsa daha iyi olur.



3. Uriiniin Tasinmasi ve Depolanmasi
3.1 Depolama

*  (Cekis makinesi iyi havalandirilmis, kuru, tozsuz ve titresimlerin olmadig1 kapali
bir ortamda muhafaza edilmelidir.

* Eger makine 3 aydan uzun siiredir bekletiliyorsa, yaglama yagini esit olarak
dagitarak rulmanlarin paslanmasini 6nlemek icin makine iki zit yonde 10
dakikadan fazla 20 tur/dakika hizla ¢alistirilmalidir.

3.2 Kaldirma(Tasima)

* Kaldirma kancasi1 sadece dislisiz makinenin ve sasesinin kaldirilimasi i¢in
@ kullanilmalidir, herhangi ek bir agirlik eklenmemelidir.

Y
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Resim 2. Uriin Kaldirma Cizimi

4. Kurulum
4.1 Kurulum oncesi hazirhk

* Kutular agildiginda iiriiniin el degmemis oldugundan emin olunuz. Eger {iriinde

hasar varsa, iiriin ¢ok acil gerekli olsa dahi, hasarli iiriiniin kurulumunu yapmayiniz.

* Makinayr kurmadan Once, zemin ve duvarlar i¢in izin verilen yiik hesabini
yapiniz.

* Zemin ve duvarlar makinenin g¢alisma araliginda olusturacagi yiiklere karsi
dayanikli olmalidur.

* Makinenin kurulacagi zeminde seviye farki 0.2 milimetreyi asmamalidir.

* Makine gerekli ve yeterli gilivenlik Onlemlerinin bulundugu kapali bir oda igerisine
yerlestirilmelidir. Eger makine kuyu igerisine yerlestirilecekse kuyu su ge¢irmez olmalidir.
Makinenin 1slanmasi, makina {izerinde tahrip edici hasarlara yol acabilir.

* Makine ayaklar1 12.9 kalite M16 civatalarla sabitlenmelidir. Sikistirma torku 320 N.m
olmalidur.




4.2 Kurulum Oncesi Elektriksel Baglantilar

* Elektrik baglantisi, yetkili bir elektrikg¢i tarafindan yapilmalidir.

* Baglanti faaliyetlerden 6nce, 6zellikle baglant1 kutusunu agarken, tiim devreleri
kapatiniz (yardimci ve ekli baglantilar da dahil olmak tizere).

* Operasyona almadan 6nce motorun yalitim direnci ve fren miknatisilarinin
degeri 500V megohm metre ile test edilmelidir. Degeri 0.5MQ'dan biiyiik olmalidir. Eger
degeri 0.5MQ'dan az ise bobin 1sitilmali ve kurutulmalidir. Calisma kosullarinda agiga ¢ikan
1s1, 1sitma iglemi i¢in kullanilabilir. Isitma amaciyla kullanilan voltaj degeri; motorun
belirtilen optimum voltaj degerinden %5 ve frenin optimum voltaj degerinden %30 az
olmalidir. Zamana bagli olarak sicaklik degisimini izleyin. Dis ylizey sicakligt 80°C'yi
agmamalidir.

* Gergeklestirilen baglantilar saglam olmali, gevseklik bulunmamalidir.

* Baglant1 kutusuna disaridan hi¢bir yabanci madde, toz ve nemli hava girisine izin vermeyin.
Bu nedenle, kablolar1 terminallere baglamadan 6nce izole borudan gegirin, elektrik kutusuna
izole boruyu sabitleyin ve baglantilariniz1 bu islemlerden sonra gerceklestirin.

kurallarina kesinlikle uyunuz.

@ Kisisel yaralanmalardan ve makina hasarlarindan kaginmak i¢in takip eden giivenlik

* Gii¢ kaynagini kapatiniz.
* Makineyi harekete gecirecek tiim ekipmanlari kapatiniz ya da kaldiriniz.
j * @Gii¢ kaynaginin, giivenlik ekipmanlarindan ge¢irildigine emin olunuz.

* Yiiksek gerilim getirebilecek (1000V ya da daha fazla) devrenin topraklandigindan
veya kisa devre baglantis1 oldugundan emin olunuz.

* Makinenin kablo baglantisinin su ge¢irmez ve EMC kurallarina uygun oldugundan
emin olunuz.

*  Terminal kutusu icerisinde izin verilen maksimum voltaj artist 1.3kV/us ve
maksimum voltaj 1.3KV olabilir. Yukarida bahsedilen degerlerin agilmasi
miimkiinse, bir filtre monte edilmelidir ya da harici bir reaktor seri olarak
baglanmalidir. Filtre veya reaktor kullanimi, motorun yalitim émriinii biiyiik 6l¢iide
artiracaktir fakat ayni zamanda motorun maks. donme torku % 3~5 oraninda
azalacaktir.

* Motor i¢in yalitim kriteri 700V'tur ki maksimum DC bara voltaj degeri, inverter i¢in
anlik olarak pik degerinde 400V tur.




4.3 Elektrik Baglantisi
4.3.1 Makine Terminal Kutusunun Baglanmasi

5000
/

= = Fren bobini DC giic kanyvagma baglamir (+.-)

. Fren izleme microswitch baglantisi
(C1,NC1,C2,NC2)

- Termistir baglantis: (PTC)

‘F Motor uclan (U, V, W) ve topraklama kablolan

Resim 3. Dislisiz Makine Terminal Kutusunun Baglant1 Semasi

Sicakliktan  dolaytr  motorun  miknatislanma  6zelliginin ~ kalici  olarak
kaybolmadigindan emin olmak i¢in PTC detektoriinii kars1 gelen baglant1 devresine
baglaymiz. Boylece motorun sicakliginin yilikselmesi durumunda miimkiin olan en
kisa zamanda gii¢ kaynaginin baglantis1 kesilecektir.

PTC 1s1 detektdriiniin ¢aligma voltaji1 25V'u agsmamalidir.

Kalic1 miknatislama i¢in izin verilen maksimum c¢aligma sicakligi 150°C'dir fakat bu
sicaklikta miknatislama performansi iizerinde kalici hasar olusabilir. Bu durum
motorun c¢alisma performansint  olumsuz etkileyebilir, dolayisiyla motorun
giivenilirligini arttirmak icin, PTC 1s1 detektoriinti 120°C'ye ayarlayiniz.

Motorun giivenli ¢alismasi i¢in giivenilir bir topraklama hatti saglanmalidir.

Ana kablolar1 (U, V, W) i¢in 3'lii korumali (shield) kablo kullanilmali, shield'in iki
ucu da toprak hattina baglanmali ve motor kablolarinin olusturacagi manyetik
parazitlenmeyi minimize etmek i¢in bu kablolarin olduk¢a kisa olmasi
gerekmektedir. Ana kablonun akim yogunlugu 7A/mm?yi ve hat voltaj diisiisii de
0.3V'u gecmemelidir.

Motor igerisindeki 3 fazl sargilar "Y" (Yildiz) baglant1 sekli ile baglanmistir ve ii¢
adet ¢ikis hatt1 saglanmustir.

Motorun bitigik 3-fazli sariminda, seri olarak birbirine bagli 3 adet PTC 1s1 tespit
elemant vardir ve fonksiyon sicakligi 120 °C'dir. 2,5 V'luk harici voltaj
uygulandiginda, farkli sicakliklarda karsilik gelen diren¢ degerleri Tablo 1'de
gosterilmektedir.



Seri olarak birbirine bagli 3 adet PTC

< < >
1s1 tespit elemant direnci (€2) =300 =1650 23990 212000

Tgili sargida sicaklik (°C) 25 115 125 >135

Tablo 1. PTC 1s1 dedektoriiniin kontrol sicakligi ve direnci
4.3.2 Elektromanyetik Fren Terminal Kutusunun Baglanmasi

* Elektromanyetik fren bobini, DC gerilimi ile baglanmalidir. Frenin serbest
birakilmasi gerektigi takdirde, giic kaynagi kapatilana kadar, fren bobini gecikmesiz
olarak DC200 +10V ile elektriklendirilmelidir.

* Fren baglantilar1 i¢in kesit alan1 >0.75mm? olan 2 damarli ve >500V gerilimlere
dayanabilen kablo kullanilmalidir.

* Elektromanyetik bobinlerin baglant1 ucu ve 2 adet micro-switch, baglanti kutusunun
icerisindedir. Baglant1 islemi sirasinda baglanti kutusu toz ve nemden korunmali
ayrica baglant1 kutusunda herhangi bagka bir obje bulundurulmamalidir (Resim 3'e
bakiniz.).

* Fren mikro-switch'inin baglantt ucu normal konumda iken kapali poziyonda
baglanmalidir yani fren frenleme pozisyonunda iken (elektromanyetik bobin
enerjisiz), iki grup switchleri kapali pozisyonda ve elektromanyetik bobine gii¢
verildiginde(fren serbest birakildiginda) iki grup switchleri agik pozisyonda
olmalidir.

* Elektromanyetik bobin frenlemesi i¢in uyarim gerilimi DC200V oldugu durumunda
akim 0.3A olmalidir.

* Micro-switch'in kesme kapasitesi i¢in voltaj AC250V ve akim 0.5A agsmamalidir.

* Fren micro-switch'lerinin c¢aligma pozisyonu, fren switch'lerinin somunlari
vasitasiyla ayarlanabilir.

4.3.3 Enkoder Baglantisi

* Enkoderin inverter ile baglantist ya da yapilmis olan baglantinin sokiilmesi esnasinda
herhangi bir zarar olugsmamasi i¢in gii¢ kaynagi devreden ¢ikarilmalidir.

* WYIJ140 serisi dislisiz makineler farkli enkoder tiirleri ile kullanilabilindigi igin
pekcok inverter'la uyumlu calisabilmektedir. Siparis sirasinda kullanici, uygun
inventer'a uygun enkoderi se¢cmekle miikelleftir. Eger kullanici karar vermekte
zorlanirsa inventer iireticilerine danigabilir.

* Enkoder kablosunun standart uzunlugu 10m'dir. 10m'yi asmayacak sekilde,
misterinin talepleri dogrultusunda farkli uzunluklarda saglanabilir.

* Enkoderin sinyal kablosunun diizgiin c¢alisabilmesi icin; dislisiz makinenin gii¢
kablosu ile enkoderin sinyal kablosu ayr1 hatlardan getirilmelidir.




5. Makinenin Devreye Alinmasi

* Makinenin devreye alinmasi islemi aslinda dislisiz makineyi inventer ile en uygun
kosulda calistirma islemidir. Dolayisiyla inventer ¢aligmasi hakkinda ¢ok iyi bilgi ve
tecrilbe sahibi olmak; makinanin devreye alim ve kullanim islemlerini
kolaylagtiracaktir.

* Makinenin mekanik ve elektriksel montaj1 tamamlandiktan sonra liitfen yapilan tiim
islemleri tekrar kontrol ediniz.

* Kontrollerden ve sistemin hatasiz kuruldugundan emin olduktan sonra, kabin ve
kars1 agirliklar1 sisteme eklemeden Once ilgili parametreleri inventer'a giriniz ve
inverter'in dislisiz makineye herhangi bir yiik yokken enerji beslemesini saglayin. Bu
durumda iken dislisiz makine ve inverter "self-learning" (tanitim) pozisyonda
olmalidir. Boylece inventer; motor ile ilgili parametreleri okur ve stator ile rotor
manyetik alanlarinin nispi pozisyon saptamasini gerceklestirir.

e Tamtim isleminden sonra, tahrik kasnagi bosta iken makineye yon vererek tanitim
isleminin dogrulugunu kontrol edin. Emin olduktan sonra kabini ve karsi agirligi
sisteme ekleyebilirsiniz. Devreye alma sirasinda sistemi herhangi bir rotor-stator
nispi manyetik alan okuma pozisyonunda hata olup olmadigin1 gérebilmek icin 3 — 4
kez sistemin test edilmesi tavsiye edilir.

e Farkli kullanicilar farkli tedarikcilerden farkli tiplerde inventer sectikleri igin,
devreye alma ve operasyon islemleri, inventer iireticisi tarafindan saglanan kullanim
kilavuzuna uygun olarak gerceklestirilmelidir. Eger isletmeye alma asamasinda
herhangi bir problem olursa inventer iiretici firmasiyla irtibata gegin.

 Uriinler fabrikadan sevk edilmeden once, fren sisteminden kaynaklanan sesin
azaltilmas1 amaciyla, fren pabucu ve fren tamburu arasindaki bosluk azaltilmistir.
"First-learning"(ilk 6grenim) sirasinda siirtiinmeler olacaktir ve bu durum, gercekten
tizerinde yiik olmayan durumla esdeger olmayacaktir. Bundan dolay1 "First-learning"
(ilk 6grenim)'den sonra makineyi yliksiizken en az 3 dakika daha g¢alistirin ki ikinci
bir 6grenme islemi baglayabilsin. Aksi takdirde yiikler iizerindeki akim %10 ~ 15
oraninda artacaktir.




6. Frenleme Mekanizmasinin Devreye Alinmasi

6.1 Frenleme Mekanizmasimin Tanimi

= OO~ OO WK =

Ref. Tanim Ref. Tanim

1 Elektromanyetik Govde 6 ffrizr;lselme Micro-switch'i Ayarlama
2 Armatiir 7  Somun

3 Siirtlinme Diski 8  Frenleme Micro-switch'i

4 Sabitleme Somunu 9  Koruyucu Halka

5 Fren Bobini Besleme Hatt1 10 Kilitleme Civatasi

Resim 4. Fren Mekanizmasi1 Diyagrami

Frenleme: Asansor seviyeleme yaparken, herhangi bir giic kesintisi ya da ariza durumunda,
elektromanyetikler enerjisiz durumdayken armatiir, diski bir yay araciligiyla iter; siirtlinme diski,
armatiir ve elektromanyetik govde arasinda olusan siirtlinme etkisiyle frenleme gerceklesir.
Strtinme diski ve dislisiz makinenin ana aksi1 es eksenli rotasyon oldugundan, ana aks
frenler/durur.

Serbest Birakma: Tahrik kasnagi donme islemine baslarken ya da donerken, elektromanyetik

bobin elektriklenir, armatiir ve demir govde elektromanyetik kuvvet etkisiyle agma yoniinde ilerler

ve fren kapama yaymin kuvvetini astifinda fren tamburu, siirtiitiinme diski ve ana aks1 serbest

birakair.
* Fren micro-switch'leri frenin serbest ya da frenleme pozisyonunda oldugu
bilgisini izler. Bu micro-switch'ler motor izleme/kontrol devresine
baglanmalidir. Bir gilivenlik switch'i olarak kullanicilar ihtiyag duydugunda
yukar1 yonde hareket i¢in asir1 hiz kontagi olarak kullanilabilinir.

* Frenleme sistemi iki farkli grup mekanizmadan olusur ve her bir grup;
elektromiknatis, armatiir, yay, fren diski ve kilitleme vidasi igerir. Herhangi
bir grubun hasar almasi durumunda, asansoriin giivenle ¢aligmasina devam
edebilmesi i¢in diger grup devreye girer.




6.2 Frenleme Mekanizmasinin Devreye Alinmasi

* Fren, teslimattan Once anma frenleme torkuna ayarlanir. Genellikle,
kullanicilarin yeniden ayarlamalarina gerek yoktur.

+ ki farkli fren grubu ayn1 4 kilit civatasiyla sabitlendiginden fren gruplar:
bagimsiz olarak ayrilamaz.

e Belirtilen anma fren torku, dislisiz makinanin frenleme esnasindaki toplam
anma torkunun 2,5 katin1 belirtmektedir. WY J140 serisi dislisiz makinelerde
2 grup frenleme oldugundan dolayi, her bir grubun 1,25 kat1 kadar anma fren
torku belirtilmektedir.

6.2.1 Siirtiinme Diski, Armatiir ve Elektromanyetik Govde Arasi Birakilan Bosluk Ayari

Adim 1: Sadece tek bir fren grubu lizerindeki Adim 2: Fren diskinin frenleme yiizeyi
4 adet sabitleme somununu gevsetin, diger fren tamamen armatiir yiizeyine basana kadar
grubununkileri gevsetmeyin. 4 adet kilitleme civatasini sikin.

Adim 3: 4 adet kilitleme civatasini saat yoniiniin Adim 4: 4 adet sabitleme somununu
tersine 72 derecelik aciyla gevirirek gevsetin. tamamen sikin. Bu 4 adimi takip
Stirtiinme diski ile iki fren yiizeyi arasindaki mesafe edilerek fren gruplarindan bir tanesi
0.15 mm olmalidir; yiizeyler arast kalan mesafeyi ayarlanmis olur. Diger fren grubunu
Olcerek teyit edebilirsiniz. ayarlamak i¢in ayn1 adimlar takip

etmelisiniz.



Ariza

Sebep Cozliim Yontemi

Sirtiinme sesi

Adim 3'teki gibi saat
yoniiniin tersinde ¢ok az bir

Cok kiiciik bosluk miktar gevsetip daha sonra
Adim 4°teki talimatlari
uygulaym

Siirtlinme sesi yok, fakat
frenleme ve frenin serbest
birakilmasi sirasinda
olusan ses ¢ok fazla

4 adet sabitleme somununu
saat yOniiniin tersine ¢ok
Cok biiyiik bosluk kiiciik bir agiyla ¢evirin,
sonra 4 adet kilitleme
civatasini tamamen sikin

Fren boslugunun genisligi, olusan giiriiltii ve giivenilirlik iizerinde dogrudan etkilidir.
Bu bosluk dikkatle ve zamaninda ayarlanmalidir. Aradaki bosluk 0,2mm’den daha
fazla oldugunda ya da giiriiltii seviyesi anormal sekilde artti§inda, aradaki boslugu
ayarlamak gereklidir.

Fren tamamen agilmazsa, fren pabugclari agir1 1sinarak frenleme torkunu diisiirecek ya
da caligma esnasinda soyulmaya veya fren pabucunda komiirlesmeye neden
olacaktir. Bu siirtinme ayni1 zamanda motorda asir1 yliklenmeye, bu yiiklenme
sonucu motorda asirt 1sinmaya, giivenlik devresini aktif héle getirmeye ve hatta
motorda kalic1 hasara yol agacaktir.

Fren boslugu ayarlandiktan sonra fren micro-switch'leri daha énce madde 4.3.2'de
bahsedilen yonteme gore ayarlanmalidir.

Fren ile ilgili yapilan ayarlamalar icin her defasinda enkoderi sokmek ve yeniden
yerine takmak gerekmektedir. Bu islem sirasinda enkoderin pozisyonu
degiseceginden siiriiciiye tanitma iglemini tekrarlamak gereklidir.

6.2.2 Fren Torkunun Ayarlanmasi

Fren ile fren torku iiretici firma tarafindan ayarlanmis olup, liitfen Tablo 3'e bakiniz. Kullanicinin
tekrar ayarlamasi gerekmemektedir.

Dislisiz Makinenin Dislisiz makine i¢in ayarlanmis Fren Torku
Ozellikleri tork(N.m) (N.m)
WYJ140-XX-320-2 115 145
WYJ140-XX-400-2 132 280
WYJ140-XX-450-2 160 280

WY J140-XX-630-2 225 280




7. Acil Durum Kurtarma

Herhangi bir elle kurtarma aleti olmadiginda ve motora elle miidehale edilemediginde, acil durum
kurtarma islemi gii¢c kaynagi vasitasiyla yapilmalidir.

* Acil durum kurtarma islemi motor yeni durdugu zaman ya da beyan hizinin %5'i
altinda calistigt durumda ve fren serbest pozisyondayken potansiyel enerji
kullanilarak yapilabilir. Kisa devre baglantisi inventer vasitastyla uygulanmalidir
ve siiriicii giris uglari ile ¢ikis uglarinin agik ¢evrimde olmasi gerekmektedir.

* Ek olarak; motorun kisa devre hattin1 fren baglantilar1 icin kullanmayiniz, bu sadece
alternatif bir kurtarma yontemidir.

8. Koruma ve Bakim-Onarim

8.1 Uriiniin Rutin Kontrolleri ve Bakim-Onarimi

Uriin devreye alindiktan sonra makinenin normal olarak ¢alismaya devam
edebilmesi icin belirli araliklarla kontroller yapilmalidir. Rutin kontroller ve
bakim onarim yontemleri i¢in Tablo 4'e bakiniz.

Tablo 4 Rutin kontroller ve bakim onarim yontemleri
Kontrol Edilecek Kontrol

Kisimlar Aralig Kontrol I¢erigi Bakim Metodu

.. . . Makine yiizeyindeki tozlari

()

Dis Yiizey 6 ayda bir  Temiz mi’ temizleyin(asla su kullanmayin)
Agiktaki sabitleyici 6 ayda bir Gevsemis mi? Gevsemis olanlar sikin.
elemanlar
Elektriksel 6 ayda bir Baglantilar gevsemis mi? geelzsreﬁigrl;angnlarg{)alrglzlrllqn.
baglantilar Kablolar hasar gérmiis mii? & ?

degistirin.

Rahats1z edici bir giiriiltii varsa

Rulman giirtiltiisii 6 ayda bir Rahatsiz edici bir giiriiltii var m1? .
rulmanlar1 degistirin.

Saft baglantilar1 ve dis kaplama

Enkoder 6 ayda bir T o
gevsemis mi?

Tekrardan sikilastiriniz.

Tahrik kuvveti yetreli degilse

. 9 . L 14s o
Tahrik kasnagi 6 ayda bir Asimma ciddi mi? tahrik kasnagm degistirin.

Fren torku yeterli miktarda m1?
Fren tamburu iizerinde siyah

Fren Ayda bir  karbonize olmus ciiruflar var m1?
Fren diskinin kalinlig1 3mm'den
az m1?

Bakimini madde 8.2'ye gore
yapiniz.




8.2 Fren Kontrolleri ve Bakim-Onarimi

8.2.1 Fren diski ve yiizeylerde olusan karbonize olmus ciiruflarin temizlenmesi

Uzun siiren calisma periyodundan sonra, fren diski ylizeyi komiirlesebilir ve dis
yiizeyler iizerinde kalintilar olusabilir. Bu da dislisiz makinenin frenleme torkunu
diistirebilir. Eger bu gibi durumlar s6z konusuysa yiizeyler zamaninda
temizlenmelidir.

Fren diskinin kalinligt 3mm'nin altina diistiigli takdirde asansoriin giivenli
calisabilmesi icin siirtlinme diski yenisi ile degistirilmelidir.

Fren diski {izerindeki komiirlesmis siyah parcalarin temizlemeden o6nce herhangi bir
kazaya mahal vermemek adina asansoriin sabitlendiginden/askiya alindigindan emin
olun.

Fren boslugunun ayarlanmasi sirasinda dislisiz makinenin ¢alistirilmasina izin
verilmez. Bu noktada frenin ayarlanmasindan dolayr enkoderin pozisyonu
degisecektir. Bu yilizden tekrar siiriicli enkoder tanitim iglemi yapilmalidir.

Frenin bakim asagidaki sirayla yapilmahdir:

Kabini askiya alin ve tahrik kasnagindaki halatlar1 ¢ikartin.

Enkoderi sokiin; sonra fren besleme hattin1 ve fren micro-switch'lerini baglanti
kutusundan ¢ikartin.

Fren baglantis1 tamamen sokiildiikten sonra 4 adet kilit somununu gevsetin, tiim fren
blogunu ve siirtiinme diskini ¢ikartin.

Yeni fren blogunu ¢ekis makinesine monte edin, madde 6.2.1'e gore tekrardan fren
boslugunu ayarlayn.

Fren boslugunu ayarladiktan sonra enkoderi tekrar baglayin ve siiriiciiye tanitimini
tekrarlayin.



8.2.2 Fren Mekanizmas1 Bakim-Onarim Sirasinda Sik Yapilan Hatalar

Ariza Sebep Coziim

Yetersiz fren torku 1.Gres yagi ya da fren tamburu
icerisindeki yabanci maddeler.
2.Fren diski asir1 derecede yipranmus.

1.Yag1 ya da kiri temizleyin.
2.Fren diskini yenileyin.

1.Kablo baglantilarii kontrol ediniz.
2.Fren boslugunu kontrol ediniz ve uygun
konumuna getiriniz.

3.Voltaj 165VDC'den kii¢iik mii, kontrol

1.Fren maynetik bobinine gii¢
Fren serbest gelmiyor.
kalmiyor ya da 2.Fren boslugu ¢ok biiyiik ya da ¢ok
serbest kaldiktan  kiigiik.

. . ediniz.
sonra tekrar 3.Distik voltaj. , o 4.Bu durumun nedenlerini ortadan
tutmuyor 4 Frende mekanik sikisma olabilir. Kkaldiriniz

3-Aslrt Isinma. 5 Voltaj cok yiiksek mi kontrol ediniz.

Frenlemede 1.Fren boslugu ¢ok biiyiik. 1.Fren boslugunu kontrol ediniz ve uygun
gecikme 2.Diistiik voltaj. konumuna getiriniz.
2.Voltaj 165VDC'den kii¢iik mii, kontrol
ediniz.

I.Switch kapatildiktan sonra bobin 1.Fren {izerindeki artik gerilimi kontrol

Fren ¢alismiyor ya {lzerinde artik gerilim kalm ediniz.
Kk o or 3 £¢ o 2.Bu durumun nedenlerini ortadan
da tutukluk yapiyor 2.Frende mekanik sikigsma olabilir. raldiiniz

3.Fren diski asir1 derecede yipranmus. 3 Fren diskini yenileyiniz

Frenleme esnasinda 1.Fren boslugu ¢ok biiyiik
cok fazla giirtiltii
oluyor

1.Fren boslugunu kontrol ediniz ve uygun
konumuna getiriniz.

8.3 Tahrik Kasnagimin Degistirilmesi

U\L‘b“a-‘_

Adim 1: Tahrik kasnaginin sabitleme civatalarini (Tablo 1'deki “}g: Ry
4 numara) ve koruyucu kapag sokiin.

Adim 2: Resim 5'te gosterildigi iizere, ana saftla koruyucu i -
kapak arasinda ¢ap1 65mm'den biiyiik olmayan destek kismi Fy [
bulunmaktadir. 3 adet M10 civatayi, destek kisminin tizerine | .": |

denk gelen deliklere takarak esit olarak sikin ve tahrik
kasnagini ana saft tizerinden ¢ikarin.

Adim 3:Yeni tahrik kasnagini ana saft lizerine gegirin,
koruyucu kapag1 yerine takin ve civalari esit oranda sikin.

Destek Kismi
M10 Civata
Resim 5. Tahrik Kasnagi Demontaji



9. Yedek Parca Listesi

Referans Uriin Tanimi Aciklamalar
Numaras1
1 Tahrik Kasnag! Beyan yukufle ve tahrik }fasnag.l et@ﬁnda halatlarin
sarimina bagli olarak degiskenlik gosterir.
2 Enkoder rulmanlar1 |Sabit(Derin) Bilyal1 Rulman 6312-2RS
3 Tahrik Kasnag: Oynak Makarali Rulman 2215
rulmanlar
ERN487-2048 Heidenhain ya da miisteriler tarafindan
4 Enkoder . .
talep edilecek uygun bir enkoder.
5 Fren Diski Asbest icermeyen yliksek siirtiinme katsayili malzemeden
yapilmis.
6 Fren Micro-switch't |[V4NS

10. Kalite ve Garanti

Imalatci firma, yiikleme tarihinden itibaren18 ay icinde iicretsiz bakim ve onarim saglayacagini
beyan eder. Imalatc1 firma, garanti siiresi i¢inde kullanic1 kusurlarindan kaynakli ya da 18 aydan
sonra ortaya ¢ikan veya diger faktérlerden kaynaklanan hasarlar i¢in uygun maliyetle 6miir boyu
bakim hizmeti sunacagini beyan eder.

11.Revizyon Notu

Bu kilavuz ve/veya bu iiriin tizerinde haber verilmeksizin degisiklik yapilabilir.
Liitfen iiretici firmayla irtibata geciniz.



EK 1: Montaj i¢in dl¢iiler ve motor parametreleri

Kapasite Hiz Gili¢ Devir Frekans Akim Tork Agirlik
Type . Halat B L ———

(kg) (m/s) (kW) (min) (Hz) (A) (N-m) (kg)
WYJ140-
6.3-320-2 320 0.63 136 114 9,5 3,6 114 265 590 125
WYJ140-
4.0-400-2 400 0.4 1 72 6 3,3 132 295 620 160
WYJ140-
10-450-2 450 1 3 1824 15,2 8 160 295 620 160
WYJ140-
16-450-2 450 1,6 48 2916 243 12,2 160 295 620 160
WYJ140-
10-630-2 630 1 43 1824 15,2 11,5 225 335 660 180
WYJ140-
16-630-2 630 L6 69 2916 243 17,5 225 335 660 180
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