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KORUMA VE GENEL NOTLAR

0 GENEL BOLUM

0.1 BILGILERE GIRIS
0.1.1 TANIMLAR

Bu el kitabl EN81-1,EN81-2 tanimlara gore kullanihr; Asamsorin yapim ve montaji igin emniyet kurallari;
EN81-28;Yolcu asanséru Uzerinde dolayli alarm. EN1050; Mekanizmalarin guvenligi-Risk kesfi i¢in kurallar,
ISO3846:Emniyet rekleri ve isaretleri , ve takip eden uygulamalar:

0.1.2 KULLANILAN TERIMLER VE SEMBOLLER

NOT
6 Belirtiimis bilgiler, ki icerikleri kesinlikle ciddiye alinmalidir.

UYARI
A Eger sistem emniyet standartlarina uymadan yapilirsa, tanimlanan iglemler sistem tzerinde muhtemel
zararlara ya da fiziksel hasarlara neden olmaktadir.

0.1.3 REFERANS KURALLARI



Bu el kitabinin icermedigi tim kurallar igin lttfen yirirlikte olan kurallari ya da yerel kanunlari referans aliniz,
Ozellikle sirasiyla,

EN 81-2: Asansoérin yapim ve montaji icin emniyet kurallari,

EN 1050: Mekanizmalarin guvenligi-Risk kesfi i¢in kurallar,

ISO 3864: Emniyet rekleri ve isaretleri.

0.2 MONTAJLA ILGILI BILGILER

EN81-2:1998 ve ylrurlikteki kanunlar tarafindan istenen bu belgeler montaj i¢in kullanihr, bilhassa sirasiyla:
- MONTAJ EL KITABI
- ELEKTRIK TESISATI VE HIDROLIK DIYAGRAM (EN81-2:1998 16.2 A) 6 VE 7)
Dogru ve korunumlu montaj yapmak igin belgelemeler montaj sorumlusu tarafindan depolanmalidir. Bu
belgelerin sirketin bir par¢asi oldugunu ve tamamlanmasi gerektigini, uygun depolanmasi ve higbir kisminin
kisaltiimadigini unutmayiniz.
Bu belgenin gergekviligini korumak igin belgelemeler zarar gérmemeli ve eksik kismi olmamalidir.Ayrica
danisma siiresince sayfalari yirtmayiniz ve bozmayiniz.

0.3 SAFETY PRECAUTION DURING INSTALLATION

»00DO0PBRRAA AL A

WARNING
& Before start all kind of installation operation.
ALWAYS verify that al the safety devices, mechanical or electrical, are active and working properly.

0.4 TOOLING

Use standard building-yard tooling for the installation.

0.5 GENEL TALIMATLAR

Valfler Avrupa Standatlarina uyumlu olan iyi galisma talimatlariyla korunabilir. Bunun etkisi olarak, montajin
dizenli bakimi uygulanmalidir. Emin olmak icin 6zellikle montajin emniyeti saglanmalidir.

Bir montajin emniyeti yaralanmalara sebep olmadan ve saglhida zarar vermeden korunmasi igin yetenegi
dikkate alinmaldir.

Montahin gercekciliginden emin olmak i¢in montajin diizenli bakimi yapiimalidir.

Cevreye ulagsmak ve onunla birlesmek iyi calisma talimatlariyla saglanabilir.

Bakim organizasyonuna dahil bakim yapan kisinin yetenegi surekli gelistiriimelidir.

NOT
6 Biz bakim organizasyonunu montaj uygulamalari konusunda Ulkedeki gegerli kanunlara uygunlugunda



montaj sahiplerini bilgilendiriyoruz. Eger kanun yoksa, yetki bir EN ISO 9001 sertifikasi tarafindan
garanti edilebilir ve eger montajin belirli 6zelliklerini hesaba katmak gerekirse kalite sisteminde ilave
edilmistir.
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Bt&  INSTALLATION MANUAL

NGV A3 VALFI
OZELLIKLER VE
GEREKSINIMLER

1 OZELLIKLERVE GEREKSINIMLER

1.1 NGV A3 VALFI

The NGV A3 Valve with:
yeni fluitronic sayisal teknoloji.
. “adimlayici sistemi” cihazlari
ekolojik akiskan ya da geleneksel mineral yagin kullaniima olanagi
. 12-45 bar basing araliginda ¢alisma,
Teminatlar:
kontrol sisteminin givenirligini artirmak
En iyi performans
Masraflari disirilmesi
Montaj guctnin dusarilmesi ( 20% kadar)
Tiketimin %40 kadar dusurilmesi (*)
Seyahat zamaninin azaltiimasi




1.2 THE FLUID

Fluipg ECOLOY
Gl
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- Sogutucu kullaniminin azaltiimasi
- Gugten bagimsiz asagi yonlu sabit hareket
- Cesitli diizenleyicilerle ve gevresel gereksinimlerle uygunluk

(Ex. Cevre lUzerine 2006/118/EC talimatlariyla uygunluk)

- Cift kilit sayesinde yuksek guvenlik, simdiden Uretimde integre edilen
cift kilit EN 81-2:2010 talimatlariyla uygunluk

Oneri:

- Yenilenme ve MRL sistemleri icin ideal ¢6zim

- Asansor icin kontroliin en gelismis sistemi

- Kontrol alaninda en son egilimle birlikte ¢izgi iginde teknoloji

- hizin1 m/s' ye artiriimasi

- Asagdi yonli hizin yukari yonli hizdan %20 oraninda fazla olmasi

- Binig konforunun bir VVVF elektrigine uygun olmali ve yedek modelde
tiketim olmamalidir.

- Reviizyon hizinin ayarlanabilirligi

(*) GMV nin diger drnleriyle iliskide olarak en yiuksek degere ulastiginda

- SirUs segenegi
iC GERI BESLEME(KABIN YUKU / SICAKLIK)

Simdiki gtvenlik i¢in secim, dider hepsi ile araylz, mevcut ve yeni
sistemler
Kodlayiciya ihtiyag duymadan, tiiketim %20 oraninda dusurilmelidir*
Uygulama 6zelliklerinde depolanmis , basib¢ ve sicaklik
degisikliklerini okuyan valf diistik sapmalarla ideal profilden
sUispansiyon profilleri elde etmek icin uyugn diizeltmeleri yapar

* eski bir valf ile karsilastiriimasi

GMV firmasi bu akigkani kullanir ve tavsiye eder:

. HEES kategorisini, ISO-UNI 6743-4 kanunu ve onun CEC L33-A-
93 standartina gére %90 dan buylk biyolojik olarak pargalanabilen
iceriginin sayesinde incelenen gevresel noktadan kabul edilir.

. (ISO VG 46) sentetik destek sayesinde, eski minarel yagdan daha
yuksek katiliga izin verir, insan ve yuk asansorleri sistemlerinde
yipranmaya ve eskimeye karsi daha iyi performans saglar, 2006/118/EC
talimatlarina uygun olarak calisir.

. Yanma noktasi 220 °C'den yiiksek olmasi sayesinde yanma
noktasi 140 °C olan eski yag ile karsilastirildiginda daha emniyetlidir ve
yanma riskini azaltir.

1.3 HOW THE NGV A3 WORKS

NGV valfi; geri ddntsimsuz VR valfi, aimlayici motor tarafindan kontrol edilen VB kontrol bobini ve pilot
calistinlan VRP-P valfli sistem tarafindan olusur.
(elektronik VMD vallfi tarafindan agik pozisyona hareket ettirilir.)

Valve VR

Valve VRP-P

Asagi yon boyunca yagin pompaya girisini engelleyen valftir.
VRP C2'den gelen VB bobini boyunca gegen daha sonra C3 ve T1 tankina gelen yaga
kuvvet uygular.

Kurallar tarafindan istenen, geri dénistimsiz pilot isletimli bir valftir.

Yukari yon boyunca sadece ACIK/KAPALI olarak ¢alisir, VRP bobini yagin akisina bagl
olarak aglilir ya da kapanir. Pozisyonu C2 bdlmesinde olugturulan basing ve C1 bdlmesinde
olusturulan basing arasindaki oran tarafindan belirlenir. Asagi yon boyunca valf bloguna
(C2) olan yag yolunu agar. Agilmasi pistonun (P) itmesiyle saglanir ki pistonun pilot strisli
VMD valfi tarafindan acilir.



Spool VB Kontrol blogunun ana pargasidir.
Yag miktarini ayarlar ki kabinin her hareketi aktarilir ve belirlenir.
Hareketi VB bobini ile ¢ift olan step motoru tarafindan kontrol edilir, bir vida somun cifti
araciligiyla (dénme hareketini tasiyici harkete ¢evirmek gereklidir)
Bobin her iki yukari yon asamasini ayarlar ( yadin direk kontrolu ki bu aktarim olacaktir,
piston icin yagin indirek kontrol(i)

Diger bitiin valfler glivenlik, pilotaj...vb ézelliklerine sahiptir. Orn;

MPS+OPP Pilotlu yiksek basing valfi
5 Yuksek hiz vidasi
VSMA Acil durum inis valfi

[

1.4 CIFT GUVENLIK

Cift glvenlik icin sistem 2 adet seri baglanti VRP be VB bobinine sahiptir.
Yukari ve asagi yon arasinda farkl yollarda kabini durdurmak igin beraber ¢alisirlar.

YUKARI YON
VB bobini ivmelenmeyi ve yavaglamayi kontrol eder.
Kata yaklagsma boyunca VB bobini asadida hesaplanan yag miktarini aktarmak igin tamamen esit olacaktir:

Qt=Qp-Qc
ki burada



Qt =VB araciliiyla bosaltima gonderilen yag, Qp= Pompa debisi
Qc= Slindire génderilen debi, kabin hizina gore

VB bobininin tamamen agiimasiyla kabin katinda durur ve Qt = Qp degerini getirir. Sonug olarak Qc sifir
olur.

C2 bélmesindeki basing ile C1 bélmesindeki basing (sistemin statik basinci) esit oldugunda kabin durur.
Bu durumda, VRP bobini kapanir, ¢tinkli basing ve yay tarafindan ittirilir ve kabin katinda durur.

ASAGI YON

Asagi yon durumu daha kolaydir ve VRP bobini acildiktan sonra, kabin hizi VB bobini tarafindan kontrol
edilir. Bobinin daha fazla agilmasi daha ylksek kabin hizina tekabul edecektir.

inis siiriisiiniin durumu birbirini takip eden olaylarla belirlenir:

P bobininin itmesiyle VRP bobini agilir, VMD pilot valfi tarafindan kontrol edilir.

Kabini durdurmak i¢in VB bobini kapanir.

VMD valfi, kata yukselindiginde, enerjisi kesilir ve sonug olarak VRP bobini kapanir.
Sistemin standart islemi boyunca, yukari yon ve asagi yon, iki bobinin (VRP ve VB) uygun ¢alismasi seri
etkilidir , G¢ sensor tarafindan kontrol edilir:

Bir, (S1) VRP nin Uzerine montaj edilmistir, tam kapali pozisyonu kontrol eder.

iki (S2, S3) VB iizerine montaj edilmistir, tam kapali ve tam acik pozisyonlari kontrol eder.

Batin durumlar boyunca sistem bobinlerin dogru bir sekilde agik ve kapali pozisyonunu kontrol eder.
Eger bu olmazsa, sitem kontrol panosuna hata génderir, bu alarm sistemi servis disina gikartmalidir.

Needful prerequisite of the control panel, when the system is outside of the doors unlocking zone, is thal

j WARNING

it does not send commands to the card and/or the motor / pump.

1.5 MAIN FEATURES

Valf tipiNGV A3
Minimum iglem basinci12 bar
Maksimum iglem basinci45 bar
Test hizi1 m/s
Sicaklik islemi araligi5°C - 70°C
Oransal pompa akis araligi55 - 300 I/min

10
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INSTALLATION MANUAL
MONTAJ UYGULAMALARI

1.6 MONTAJ UYGULAMALARI

DIKKAT
Montaj boyunca asla glivenlik cihazlarini ihmal etmeyin ve asla motor/pompayi gi¢ kaynagina direk
baglamayiniz.

1.7 HIDROLIK BAGLANTILAR

1.7.1 TANK ICIN EN KUCUK OLCULER VE DELIKLER
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1.7.2 GIRIS VE CIKIS -TANK YUZEYINDE
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1.8 HIDROLIK DEVRE
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1.9 ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR

1.9.1 KONTROL PANOSU BEKLENTILERI

Kontrol panosu gug Unitesine en az asagidaki sinyalleri gondermelidir.

isaret Sinyal/ Emir Ozellikler

VS Yukari yon sinyali 10...40mA 12...48Vdc

Vo0 Hiz: Yiksek 10...40mA 12...48Vdc

V1 Hiz: Ara 10...40mA 12...48Vdc

V2 Hiz: Revlizyon 10...40mA 12...48Vdc

D+ Asagi yon sinyali 12...48Vdc, 60...180Vdc
D- Asagi yon eksi kutup 12...48Vdc, 60...180Vdc

Kontrol panosu en az asagidaki sinyalleri almalidir ve dogru bir sekilde anlamalidir:

isaret Sinyal/ Emir Ozellikler

RDY Hazir 10mA...2A

RUN Calistir 10mA...2A

upP* Yukari 10mA...2A

OVL Asir yuk 10mA...2A

*Emirler sadece kontrol panolarinin arayiizl olarak kullanilir, yukari ya da asagi yonli seyirler igin farkli
sinyallere ihtiya¢ duyar.

RDY, RUN ve UP ciktilart:
- Sistem durumu hakkinda kontrol panosuna bilgi verir,
- Kontrol panosunun motor-pompa grubunu galistirmak ya da durdurmak zorunda oldugu zamani belirler

UYARI

Kontrol panosu NGV-A3 kartindan (RUN ve RDY ciktisi) HATA sinyali aldiginda, valfe ve/ya da
motor/pompa'ya emir gdndermemelidir.

HATA durumunda motor/pompa grubu aktif olmamalidir.

UYARI Kabinin kontrolstiz hareketini tespit etmek igin sistem EN 81-2:2010 kurallarinin 7.7.1 ve
14.2.1.2 fikralar tarafindan gerekli devreleri kullanmalidir.Bu devre, kabinin kapilar kapal degilken,
disarda kilitli olmayan bdlgede hareketini tespit ederse, kontrol panosunun valfe herhangi bir emir
gondermesini engeller.Sistemin geri yliklemesi sadece yetkili kisi ya da uygun sekilde egitilmis kisi
tarafindan yapilmalidir.

. Ayarlama mesafesi: £ 200 mm
. Akimin midahake zamani i¢cin maksimum stre 270 ms
Diger bilgi ve sinyal dizileri i¢in bu el kitabinin gelecek paragraflarina bakiniz.

1.9.2 MUDAHALE ZAMANI

0Orijin

1Frenin anlik miidahalesindeki kabin 2 A
hizi£1,3m/s

2Hiz

3Kabinin kontrolsiiz hareketini tespit 1
eden cihazin yanit zamani < 270
ms

4Frenin yanit zamani < 200 ms S

5Zaman

6Kasitsiz hareketin baglangicindan
kabin sensoririn kapilarin
alanindan ayrildigi ana kadar olan I
zaman (6lgl = + 200 mm) }

7Kabinin durus zamani < 500 ms 1

8Kabinin durdugu nokta f ‘

0-80 ile 8 arasindaki maksimum seyir 0 6 3 4 7 8 5

mesafesi < 100 cm







1.9.3 HATA SEMASI

NGV A3 ile beraber montajlanan bir kontrol panosu NGV-A3-xx kartindan haber alir ve sirekli olarak (yukari
yon) RDY ve RUN sinyallerini kontrol etmelidir.

RDY ve RUN sinyalleri 2sn'den fazla es zamanl ve ayni konumda oldugunda, kontrol panosu hata vermeli,
sistemi durdurmali ve valfe ya da motor/pompa grubuna komut géndermemelidir.

Farklh davraniglar gerektiren ACIK/KAPALI durumlarinin gincelligi; 6zellikle;

Egder RDY ve RUN sinyallerinin ikisi de ACIK pozisyondays, kontrol panosu hatayi kontrol etmeli kabini en
yakin kata getirip , daha fazla harekete izin vermedn kabini durdurmalidir.

Eger RDY ve RUN sinyallerinin ikisi de KAPALI pozisyondaysa, kontrol panosu sistemi hemen durdurmali,
manuel acil durum igleminin kural digi durumuyla her hangi bir uzak hareketi engellemelidir.

1.10 BAGLANTI YAPMAK ICIN ON iSLEMLER




/8\

1.11 KONTROL PANOSUNA OLAN BAGLANTILARIN SEMALARI

Asagidaki sayfalarda NGVAS karti ile kontrol panosu arasindaki baglantilarin semalari bulunmaktadir.

1.11.1 ANA SEMA
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1.11.2 SINYALLER IGIN BAGLANTI SEMASI
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VAL NGV valfi QM Kontrol Panosu BOX NGV arayiliz kutusu
VSMA  Acil durum inig valfi VS  Yukari yon sinyali | CARD NGV kontrol karti
VMD Asagi inis valfi VO  Yuksek hiz $1,82,83 Sensorler (VRP,VBO, VBC)
SM Step Motoru V1 Arahiz PT Basing Dénustiricl
D Asagi yon sinyali V2 Revizyon hizi
(1) D+D-E+E-VMD arasindaki baglantilarin semasi T Sicaklik Dénustiricu
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1.12 TERMINALE OLAN BAGLANTI
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1.14 HIDROLiK HORTUMUN BAGLANTISI

||‘ [T ‘ ‘?”\' ‘ @25y AR — 110
SR e =i~ —5 =

8=36 ) - 3/4" X 3/4" 3/4" N 3/4" X 314"

42-59 | 4| 34 3/4" x M36" . - 3/4" x M36 .
55 + 100 - ] 17 x M36 n 17 x M36
100+ 150 | ., 1 x M45 ; 1" x M45 ;
180216 | V4 [ 1174 x M45 1"1/4 35 1174 x M45 1"1/4
250 + 300 " 1"1/4GM x 1”1/2GF " " ,,
0-42 | - g | VSN TS 12 42 171/2 x M52 1112
500 = 600 2 2 x 2’ 2 n X2 7

1.14.1 FLEXIBLE HORTUMLA BAGLANTI
. Disgliyi ve susturucunun ana baglantisindankesilmis
halkay ¢ikartiniz.
. Ana baglantinin susturucu Uzerinde iyi bir sekilde
baglandigina emin olunuz.
. Paftayl ve montaj yerini temizleyiniz ve yaglayiniz.
. Dogru bir sekilde baglandigini tastik ederek flexible
hortumu takiniz.

UYARI

Borunun iginde hig kir olmadigindan emin olunuz. Bu
bozukluklar pistonun kegelerine ve valf bloguna zarar
verebilir ve sistemin diizgiin galismasina engel olur.

1.14.2 KATI BORUYLA BAGLANTI

. Borunun basini bir testereyle 90° aglyla kesiniz( boru kesici kullanmayiniz)

. Metal tortularinin boruya girmesine izin vermeyiniz ve igsel ve digsal delgileri temizleyiniz.
. Disliyi ve ana baglantininin kesilmis halkasini ¢gikartiniz ve borunun Gzerine yerlestiriniz.
. Kesilmig halkanin resimdeki gibi gegcirildigine emin olunuz.

. Ana baglantilarin susturucu Uzerinde iyi bir sekilde yapildigina emin olunuz.




. Paftayi ve baglanti yerlerini ince bir yag pecesi ile
temizleyiniz ve yaglayiniz.

. Boruyu koninin durus noktasi tGizerinden 24° yatik olacak
sekilde yerlestiriniz.

. Disliyi elinizle derinlemesine sikiniz ta ki kesilmis diglinin
somuna iyi bir sekilde oturdugunu hissedene kadar

. Halkanin kesilmis kdselerinin boruyla olan baglantisini
saglamak ve dénmesine engel olmak igin somunu bir ingiliz
anahtari kullanarak sikiniz.

. Doénusunu engellemek icin durusuna kargi tutunuz,
baglanti civatasini % tur ceviriniz. Boylelikle halka borunun
digindaki gerekli derinlige ulasir ve kesme kosesinin 6nline
sinir yukseltir.

. Vidayi gevsetiniz ve borunun tim yuzeyinin
pervazlandigini kontrol edin. Pervaz kesilen halkanin 6n
ylizeyinin %70'ini gevirnelidir.

. Boruyu sabitleyiniz, gtvenilir bir diren¢ hissedilene kadar
ingiliz anahtariyla civatayi sikiniz; bu noktadan ilave igin V4 tur
daha sikiniz, anahtara karsi ters anahtar

"‘(9

TS
=

&

UYARI
A Borunun iginde kirlilik olmadigindan emin olunuz. Bu kirlilikler pistonun ve valf blogunun kegesine zarar
verebilir ve sistemin dogru galismasini engeller.
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INSTALLATION MANUAL

NGV A3 KONTROL PANOSU

2 NGV A3 KONTROL PANOSU

2.1 ELEKTRIKSEL OZELLIKLER

NGV-A3 kartinin donanim 6zellikleri:

# TANIM DEGER

01 | Standart gii¢ voltaji 24V=, +10%

02 | Uzatilmig glg voltaj 12...42Vdc

03 | Maksimum tiketim 25W

04 | Voltaj girigleri VS-V0-V1-V2-V3 10...48Vdc (70Vp)

05 | Voltaj girisi D+ (VMD), jumper tarafindan secilebilir iki aralik 12...48Vdc / 60...180Vdc

06 | VRP ve VB gug¢ vaoltaj sensorleri 12Vdc

07 | Glg voltaji basing dénustiricu 12Vdc

08 ZRSO(l)e\/gI(!J(ézlér\i/r?elt ksaeégtraf;ﬁlf:r? Irir:éafe ve ayirim icin EN81-2'ye uygun 10mA@20Vdc / 2A@250Vac

2.2 PERFORMANS

NGV-A3-01 karti 3 farkh versiyona sahiptir:

-01 Standart versiyon: 24 VDC gug¢ kaynagiyla

-02 Uzatilmis versiyon: uygun bitiin fonksiyonlarla beraber
-03 Azaltilmis versiyon:24 VDC glg¢ kaynagiyla beraber ve sadece can bus Uzerinde seri baglanti




. VERSIYON
# FONKSIYON TANIMI 01 02 03
01 | Standat Gug¢ Kaynagi, 24V=, +10% / Uzatilmis, 12...42Vdc S| E S
02 | Yukari ydon komutu ve hiz seviyesi igin opto-izole girisler 5|5 -
03 | Asagi yon komutu igin opto-izole giris (ayrik) 111 1
04 Role QlktSVI, \_/olt serbest baglanti N 7|7 )
250 V degerine kadar ¢cikan mesafe ve ayirim igin EN81-2'ye uygun
05 S’Fep Motor Cprpmand 12....52Vdc, 1,5Arms . . 111 1
with the possibility of monitoring the rated current and the connection breaking.
06 |Basing donustlricl araylzl igin girig, aralk 0...100 bar 1 1 1
07 |Yag sicakhgi dénustiricl arayuzi icin girig, aralik 0...100°C 111 1
08 | ACIK/KAPALI 12V sensori igin giris ya da lineer sensor 0...5V (gil¢ kaynagi 12V) 2|2 2
09 | ACIK/KAPALI 12V sensord igin giris 111 1
10 | Rj45 port for PTO1 / Pc / remote 2|2 1
11 | MSD karti icin slot -1
12 | CR2030 piliyle izlenebilir takvim 111 -
13 | Can bus seri soketi -1 1
14 | 1/O uzaltici baglanti 111 1

2.2.1 SINYALLER

YESIL LED KAPALI Glg verilmemisg
=3 Glg¢ kaynadi  YANIP SONME  Araligin disindaki giic

durumu
ACIK Dogru bir sekilde enerjilenmis
KAPALI Alarm yok

Alarm durumu YANIP SONME  Sistem calismasini durduracak alarm
ACIK Sistem galismasini durdurmayacak alarm

Kart durumu  Ekran Hatalari ve ayarlamari gdsterir

2.3 BAGLANTILAR

2.3.1 KONTROL PANOSU ARAYUZU

Giris devreleri iki gruba bolinr, ikisi de kart glic kaynagindan izole:
. V- ile ortak VO,V1,V2,VS . D- ile ortak D+
Her bir grup enerjilenebilir ya da kabul edilen limitlerde disaridan bir kaynak tarafindan ya da kart gticu
tarafindan direk olarak (V- velya da D-) A- ile baglantilari uygun
Kontrol panosuyla aarayliz hareket ettirilebilir terminal baglantilariyla yapilan asagidaki gibi tanimlanir:

X1 baglayicisi, 3,5 mm’lik soket

Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 BH Bus Can bus H
2 BL Bus Can bus L
3 SH Shield Koruma

X2 baglayicisi, 5 mm'lik soket




Eger giris komutlari voltajin altindaysa ASLA
kullanmayiniz..

Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 11 10mA...2A Programlanabilinir ¢ikis rélesi( programlama menisi
2 12 20...250V ve programlanabilinir fonksiyon semasini isaret eder.
3 21 10mA...2A Programlanabilinir gikis rélesi( programlama menisi
4 22 20...250V ve programlanabilinir fonksiyon semasini isaret eder.
5 31 10mA...2A Programlanabilinir ¢ikis rélesi( programlama menisu
6 32 20...250V ve programlanabilinir fonksiyon semasini isaret eder.
7 41 10mA...2A Programlanabilinir gikis rélesi( programlama menUsu
8 42 20...250V ve programlanabilinir fonksiyon semasini isaret eder.
X3 baglayicisi, 3,5 mm’lik soket
Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 50 [ JomA2A Gikis : RUN (NO)
2 | 51 | Jom2A Cikis : RDY (NO)
10mA...2A
3 | %2 [20..250v Ortak
X4 baglayicisi, 3,5 mm’lik soket
Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 A- Gl¢ :negativ (-)
Giris : negativ
2 V- Eger V+'yi1 gu¢ olarak kullanirsaniz ya da giris
negativ kutubuna baglanti yaparsaniz, - ile kisa bir
devre yapiniz,
3 VS Giris komutu : yukari yon
4 VO Girig komutu : hiz : yiksek (nominal hiz)
5 V1 1323?{3: Giris komutu : hiz : orta % g
6 V2 Giris komutu : hiz: revizyon O | e (T
7 V3 Aux, gbsteriimeyen
Glg : positif uygunluk
8 v+ Voltajsiz giris komutu devresi i¢in

X5 baglayicisi, 3

,5 mm'lik soket

Jumper J6 (ayar

lamak icin X6 baglantisi D+ D-)

Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 A+ Glg : positif
2 PE PE, zemin
3 A- Gig : negatif g
4 A- Gug : negatif iinissninill - Wonee
X6 baglayicisi, 5 mm'lik soket
Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 D+ 12...48Vdc, Giris komutu : asagi yon
2 D- 60...180Vdc Giris asagi yon : negatif
3 E+ Giris komutu: acil durum selenoid valfi
4 E- Giris acil durum selenoid valfi : negatif i }

Pos.

Tanim

1-2 % Girig ve asagi yon komutu VMD 12...48Vdc
2-3 % Giris ve asagdi yon komutu VMD 60...180Vdc
2.3.2 VALF ARAYUZU

Valf araylizii asagidaki baglantilarla yapiimistir:




X7 baglayicisi, 5

mm'lik soket

Pos. |lsaret

Ozellikler

Tanim

o I T
; VI\[/)IP Asagi yon komutu VMD ha
3 E+ . . ,
4 = Acil durum selenoid valfi
X8 baglayicisi, 2 mm'lik soket
Pos. |isaret |Ozellikler Tanim
1 PHA1 " .
> PHA2 Motor durumu 1'in bobinaiji
3 |PHB1 v e
4 | PHB2 Motor durumu 2'in bobinaji
X9 baglayicisi, 3,5 mm’lik soket
Po1s. I§aTrit Ozelllkl*-el_-\r;ef Tanim Eag SR
> T 5KO max. Sicakhk Doéndstirtici PTC, 1KQ a 25°C
3 P+ +12Vdc Basine Déniistiiriici
4 P- 4...20mA return asing Lonusturuct
X10 baglayicisi, 3,5 mm'lik soket - (SensorS1 VRP - Ayarlanabilir)
Pos. |isaret | Ozellikler Tanim COEOeR T .
! z +12Vde ACIK/KAPALI sensbrii (12VDC) / Li 5 12y
> 0 _12Vdc/0. 5V ] sensory ( ) / Lineer sensor
0..5V
3 - ov
Jumper J3 ( ayarlamak icin X10 baglantisi)
Pos. Tanim
o 3 I! I W i . w"
1-2 Hz S1 sensorii VRP (ON/OFF) @%@m«
1
2-3 % Lineer Sensor 0....

X11 baglayicisi,

3,5 mm'lik soket - (S2Sensorii VB Kapali - Ayarlanabilir)

Pos. |isaret |Features Description
1 + +12Vdc
2 0...12Vdc/0...5V | Sensor ON/OFF (12Vdc) / Linear sensor 0...5V
3 - ov

Jumper J2 (ayar

lamak icin X11 baglantisi)

Pos.

Tanim

3
1-2 2
1

S2 sensérii VB (ACIK / KAPALI)

3
23 | B
1

Lineer Sensor 0...5V

X12 baglayicisi,

3,5 mm'lik soket- (S1 Sensoérii VB Acik)

Pos. |isaret |Ozellikler Tanim
1 + +12Vdc
2 0...12Vdc Sensor ACIK/KAPALI (12VDC)
3 - ov

2.3.3 KULLANICI ARAYUZU

X13 baglayicisi, 2,54 mm'lik soket - (AUX 2 x 13)




Uzantilar igin baglanti (enkodir...)

Slot J1, uSD (dizisel SPI)

pSD hafiza karti (SPI ile seri) icin slot

X14 baglayicisi, RJ45 (PT01)

PTO01 programlayicisi icin RS232 sensori

Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 +12 Gug : 12Vdc
2 +12 Gig : 12Vdc
3 RxD Cikti datasi ( PTO1 e dogru)
4 TxD Giris datasi ( PTO1den)
5 Kullanimda degil
6 Kullanimda degil
7 ov GUg : negatif
8 ov Gig : negatif
X15 baglayicisi, RJ45 (COMM)
Socket RS232 for PC, Modem, ...
Pos. |isaret | Ozellikler Tanim
1 +12 Gug : 12Vdc
2 +12 Gig : 12Vdc
3 RxD Cikis Datasi( Pc, Modeme,...)
4 TxD Girig Datasi( Pc, modemden,...)
5 Kullanimda degil
6 Kullanimda degil
7 ov Glg¢ : negatif
8 ov Glg : negatif
VB OPEN VB CLOSE VRP TT PT
EXB Sl L X6 VMR, D- E+ E-
sooageooeeied SR | RURM ) RURM S A PRGN
5 % AR A AN NGV-A3-01
E E1 E1
uSD
LED GREEN
LED RED 14
PTO1| D>
‘ X15
)
J6
COMM | D> By
BH&BIE,S X 1112 21 22 31 32 41 42 50&5l‘52 A- V- VSVOV1V2V3V+ “ A+PEA-A- D+ D- E+ E ©
CAN BUS AUX OUT Zxz
xoeo

2.4 SINYALLERIN VE KOMUTLARIN DUZENI




2.4.1 YUKARI YON SEMASI

A
[m/s]

VN

Ll
=

2.4.1.1 YUKATI YON SINYALLERI VE EMIR DUZENI

Harekete baslangi¢
dizeni :
Hareket bitis diizeni :

A
1]

LO-EV-AON

RDY=ACIK + RUN=KAPALI = (Vx=ACIK=) VS=ACIK = RDY=KAPALI —
VB/SM=ACIK & RUN/UP=ACIK (= MP=ACIK)
(Vx=KAPALI = VS=KAPALI =) VB/SM=ACIK = RUN/UP=KAPALI = (MP=KAPALI

=) VB/SM=KAPALI = RDY=ACIK

MP Motor / pompa

Vx =V0,V1,V2 Hz (Yuksek, Ara, Revizyon )

SM A Motor VS Yukari yén komutu
Vs | Vo | V4 \'Z
Hiz : Yiksek 1 1 0 0 Eneriji verilmis
Hiz : Orta 1 X 1 0 Enerji verilmemis




]

| X | Herhangi bir durum

Hiz : Revizyon

Hiz : Seviyeleme/ yeniden seviyeleme

v

2.4.2 ASAGI YON DIYAGRAMI

NGV-A3-01

VE,I -hﬂ_ﬂ!ﬁﬁ ¢

Tl

[m/s] A

2.4.2.1 ASAGI YON SINYALI VE EMIR DUZENI

ON = D=ON = RDY=OFF = RUN=ON (2VMD=ON)

OFF = Vx

RDY=ON+RUN

Start travel

sequence :
End travel

(Vx=OFF =) D=OFF = VB/SM=CLOSE = RUN=OFF = RDY=ON

sequence :

Step motor

SM
VMD

Asagi yon komutu
Motor / pompa

D

Asagi yon selenoid valfi

MP



Vx =V0,V1,V2 Hiz (Yiksek, ara, revizyon)

D Vo | Vq V;
Hiz : Yiksek 1 1 0 0 1 | Eneji verilmis
Hiz : Orta 1 X 1 0 0 [ Enerji verimemis
Hiz : Revizyon 1 X X 1 X | Herhangi bir durum
Hiz : seviyeleme / yeniden seviyeleme 1 0 0 0
2.5 YAVASLAMA MESAFELERI

) 1s _
o
UP

DRALD

I_|_|

V2
V1
VO
D
MP
VS
VO
VA1
V2

OFF ON
Vy [m/s] DraLs [m]

Yukari yon Ekstra Yavasg Yavas Standart Hizh
0,00<V<=<0,15 0,19 0,15 0,13 0,12
0,15<V <0,40 0,43 0,39 0,37 0,32
0,40<V<0,65 0,81 0,71 0,63 0,61
0,65<V<0,85 1,16 0,99 0,92 0,89
0,85<V=<1,00 1,40 1,27 1,17 1,10

Vn [m/s] DraLp [M]

Asagi Yon Ekstra Yavas Yavas Standart Hizh
0,00<V<=<0,15 0,15 0,13 0,12 0,12
0,15<V<=<0,40 0,41 0,36 0,34 0,31
0,40<V<0,65 0,78 0,67 0,62 0,58
0,65<V<=<0,85 1,14 0,98 0,88 0,83
0,85<V=<1,00 1,36 1,18 1,11 1,05

\ EXTRA SLOW STANDARD

[m/s]

Tisl

Yavaslama sendoérl (Drav) ve kat arasindaki uzaklik yukaridaki gizelgeye gore diizenlenmelidir.Eger
seviyeleme mesafesi fazla olursa Programlama bdlimimndeki direktifleri el ayar cihaziyla uygulayarak
dizenleme yapabilirsiniz.



D Asagi yon komutu ON Enerjilenmis

DN Asagi yén V]34 Yukari yon

M, MP Motor / pompa V0, V1,V2 Hiz (Yuksek, ara, reviizyon)
OFF  Enerjilenmemis VS Yulari yéon komutu
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AYARLAMALAR VE TEST

3 AYARLAMALAR VE TEST

3.1 YUKSEK BASING VALFININ AYARLANMASI (OPP/MPS)

Vave NGVA3 ProGcraMMER PTO01

Yuksek basing valf ayarlamasi igin:
1. NGV valfin hidrolik devresine bakin



Kiresel vanayi kapatin (B). Kol kiiresel vanaya gére 90° olacak sekilde durmalidir.
Manometre kapatma valfini agin (4)
Yuksek basing valfinin ayarlama vidasinin koruma basligini gevseterek ve ¢ikarin (1)
Emniyet somununu gevsetin (1)
Motor pompa grubunu baslatiniz.
. Elayar cihazindan kontrol 9.1 yiiksek basing degerleri kontrol prosedirini baslatiniz.( programlama
bélimandeki 9.1 kismina bakiniz.
8. El ayar cihazindan basinci okuyunuz.
9. Okunan deger kalibrasyon degerinden farkliysa:
. Valf blogu Gizerindeki basinci distirmek igin , manuel disirme (ML) butonuna basiniz.
. MPS (zerindeki basinci artirmak igin ayarlama vidasi #1'i sikin, basinci azaltmak igin ise vidayi
gevsetin.
. Motor-pompa grubunu baslatiniz.
. PTO1 programlayicisi Uzerinden yiksek basing kontrol proseduriine baslayiniz
. El ayar cihazindan basinci okuyunuz.
. Bu islemi el ayar cihazindaki basing degeri ile kalibrasyon degeri ayni oluncaya kadar tekrarlayiniz
10. Emniyet somunu #1'i sikistiriniz.
11. Ayarlama vidasi #1'in koruma bagligini yerine takin ve sikin.
12. Kiresel vanayi tekrar aciniz. (B)

Nooakwd

3.2 VSMA AYARLAMASI UZERINDE PISTON BASINCI

NOTE
Sadece 2:1 sistemlerde ayarlanir.

VSMA ayari lizerinden piston basinci igin:
1. Kiresel vabayi (B) kapatin, kol kiiresel vanaya 90° olacak sekilde ayarlanmalidir.
2. Yiksek basing valf (3)
3. Manual indirme butonuna basiniz (ML)
4. Manometre (MAN) Uzerindeki basinci 6lgim (5 bar civarinda olmali) 5 bar ise 6. maddeye, 5 bardan
disukse 5. maddeye gegin.
5.
. Kiresel bana B yi tekrar aginiz
. Emniyet somunu #3'U gevsetiniz,
. Vida 3'U bir tur sikiniz,
. Emniyet somunu #3'U sikistirin
. Kulresel vana B'yi kapatin.
. Manuel indirme butonuna basiniz (ML)
. Basing 5 bara yaklasana kadar bu iglemi tekrarlayin.
. 6. boélime geginiz.
6. Ayarlama vidasi #3'Un koruma basligini yerine takarak sikin.
7. Kdresel vana B'yu tekrar agin.

3.3 HORTUM PATLAMA VALFI(VC) TESTI

UYARI
A Patlama valfi testi yapmadan 6nce, bu valfi silindir Gzerinde ayarlayin. (Sahadaki teknik bilgilere bakarak

Patlama valfi testi icin asagidaki islemleri sirasiyla yapin:

1. Asansoru tam yikte en Ust kata ¢ikartin. (saha uygulama el kitabina gore)

2. Kabin son duraga geldikten sonra guvenlik somununu ¢ikartarak vida #5'i 3 tur gevsetin.

3. Elayar cihazi lizerinden patlama testi islemlerini baslatin (Programlama kismi igin parametre 9.2'ye
bakin)

4. Kabini en alt kata indirin. Asag! yon boyunca valf kabini durdurmalidir.

UYARI
Eger valf kabini durdurmazsa, silindir Gzerindeki patlama valfinin ayarlarini kontrol ediniz.

5. Testin sonunda vida #5'i ve emniyet somunu #5'i tamamen sikin.
6. Patlama valfini kurtarmak/serbest birakmak icin el pompasini kullaniniz.
7. Parametre 9.2'den ¢ikarak patlama valfi testini bitiriniz.



3.4 KONTROLSUZ HAREKETI ENGELLEMEK ICIN CIHAZIN TESTI

' UYARI
¢ \ Bu testi sadece dnceki testlerden sonra uygulayiniz.

3.4.1 ONKOSUL

Sistem,kaplilari agik, kapi disarisinda kilitli olmayan bolgede konumlandirildginda, EN81-2 kurallarina gére
olan kontrol panosu valfe ve motor/pompa grubuna emir géndermemelidir. Bunu dogrulamak igin kontrolsiiz
hareketi engelleyen cihazlar dogru bir sekilde ¢calismazlar. Bu durumu kontrol panosunun dogru bir sekilde
calistigini kontrol ederek, EN81-2 kurallarinin D ekinin zc noktasindaki gereksinimleri iceren bir test ile
dogrulamalisiniz.

3.4.2 YUKARI YONDE TEST

Bos kabini yukari yénde kuyunun en Ust noktasina hareketlendiriniz.(6rn. Harhangi bir kattan en st
terminale) kapilarin kapali olmadigi, kapi disarisinda kilitli olmayan bdlgeyle, EN81-2 kurallarinin
gereksinimlerine gbre kabinin durus pozisyonunu dogrulayiniz.

3.4.3 ASAGI YONDE TEST

Tam yikte kabini kuyunun en alt kismina agagi yonde hareketlendiriniz (6rn. Herhangi bir kattan en alt
terminale) kapilarin kapali olmadigi, kapi disarisinda kilitli olmayan bolgeyle, EN81-2 kurallarinin
gereksinimlerine gore kabinin durus pozisyonunu dogrulayiniz.

3.5 CIFT GUVENLIK SISTEMININ TESTI( OPSIYONEL)

3.5.1 VRP HATASININ SIMULASYONU

This test allow to verify that the system stay stopped in event of failure of the VRP.
To perform the test you must simulate the failure of the VRP as follows:

3.5.1.1 KUYU DISINDAKI GUC UNITELERI

Asagi yon

1. Tam yukli kabini kuyunun el alt katina indiriniz.

2. Hareket boyunca,VMD Uzerindeki vidayi sikarak,tamamen,saat
yonune dogru) ya da koruma basligini gevseterek, yukari geviriniz ve
asagidaki VMD mastarasina basiniz( bu islem VRP'yi agar ve
kapanmasina izin vermez.)

CONTINUE



. Kabinin istenilen katta durdugundan emin olunuz ve bu islemi
kurallara uyarak yapiniz.

. VMD Uzerindeki test vidasini kabin durana kadarsaat ydniinin
tersine dogru geviriniz ya da yukari gevirerek ve koruma bashgini
cikartarak VMD mastarasini gevsetiniz ( bu islem VRP'yi normal ¢alisma
pozisyonuna getirir ve kapanmasina izin vermez)

. Asagi yon hareketi sonunda (2.1 Alarm) menlsinu kontrol ediniz, 16. numarali hatay bildirir ya da
yukari yon hareketi sonunda 22 numarali hatayi bildirir.
. Batun hatalari siliniz. (3 A1/F1t reset)
Yukari yon
Kabini bos sekiilde kuyunun en Ust bélimune hareket ettirerek testi tekrarlayiniz
Test bitmistir

A DIKKAT
¢ \ Yukari yon testi boyunca son seviyeleme anahtarini etkinlestirmek mimkindur.

3.5.1.2 KUYU ICERISINDEKI GUC UNITELERI (POMPA DAIRESIZ)

l

Asagi yonde

1. Saat yonUnin tersine gevirerek VMD kapagini ¢ikartiniz
2. VMD nin bobinini gikartiniz

3. Acil durum valfi Gzerindeki bobini ¢ikartiniz ve VMD'ye
takiniz.

4. Kabini tam dolu sekilde kuyunun en alt noktasina
gonderiniz

44—
-

-

5. Hareket boyunca, uzaktaki acil durum tusuna basiniz ve tutunuz. ( bu
uygulama VRP'yi acar ve kapanmasina izin vermez)

6. Kabinin hedef katta dogru bir sekilde durdugundan ve kurallara uyarak
yapildigindan emin olunuz.)

7. Uzaktaki acil durum butonunu gevsetiniz. ( VRP normal ¢alismasina geri doner
ve kapanmasina izin vermez)

Asagi yonde hareket boyunca 16 numaral hatanin ve yukari yén boyunca 22
numarali hatanin gésterilmesi durumunu 2.1 Alarm menusinden kontrol ediniz.

8. Tudm hatalar siliniz ( 3 Al/FIt reset)

I

44—
-
-

-
-

=
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Yukari yonde
Ayni testi bos kabini kuyunun en Ust noktasina géndererek tekrarlayiniz.
Test bitmistir.



3.5.2 VB HATASININ SIMULASYONU

Bu test VB'nin hata durumunda sistemin durus pozisyonunda kaldigini kontrol etmemize izin verir.
Bu testi uygulamaniz i¢in VB'nin hatasini asagidaki gibi uygulamalisiniz.

3.5.2.1 VB HATASININ ASAGI YONDE SIMULASYONU

El ayar cihazini NGV-A3 kartina baglayiniz.

Tam dolu kabini en Ust kata génderiniz.

9.3 A3 ASAGI YON TESTI (Enter=Baslat) islemini baslatiniz.
Kabini asag! ydonde hareketlendiriniz.

Kabinin hedef katta dogru bir sekilde durdugundan emin olunuz.
9.3 A3 ASAGI YON TESTIi'ni (ESC=Bitir) sonlandiriniz.

13 ve 17 numarali hatalarin bildiriimesini kontrol ediniz.

. Tum hatalari siliniz. Enter=Baglat)

est bitmigtir.

SN RN =

3.5.2.2 VB HATASININ YUKARI YONDE SIMULASYONU

El ayar cihazint NGV-A3 kartina baglayiniz.

Bos kabini en alt kata gdénderiniz.

9.4 A3 YUKARI YON TESTI'ni (Enter=Baglat) baslatiniz.
Kabini yukari yonde hareketlendiriniz.

Kabinin hedef katta dogru bir sekilde durdugundan emin olunuz.
9.4 YUKARI YON TESTI'ni (ESC=Bitir) sonlandiriniz.

13 ve 14 numaral hatalarin bildiriimesini kontrol ediniz.
Verify that the car stops at the target landing crrectly

. End the test procedure 9.4 A3 TEST UP (Enter=End)
10. Tim hatalari siliniz. Enter=Basglat)

Test bitmistir.

CoNoOA~ON =

3.5.3 GORSEL SISTEMIN TESTI

NGV-AS karti, her bir harekette, monitor sisteminin kontrollinii otomatik olarak uygular ve hata durumunda
onu alarm/hata moduna génderir.

Monitdr sisteminin testini uygulamak igin , asagidaki adimlari izlemelisiniz:

1. Elayar cihazini NGV-A3 kartina baglayiniz.

2. 2.1 Alarm menusunde hata olmadigini kontrol ediniz.

3. Kabini yukari ve asagi yonli hareket ettiriniz ( alt kattan yukari kata, yukari kattan asagi kata)

4. 2.1 Alarm menisinden hata olmadigini kontrol ediniz

Test bitmistir.

NOT

Eger istenirse, karttan ya da X10( HATA 06) ya da X11 (HATA 14) baglayicilarindan yer degistirerek
sensdrlerin hatasini simule etmek mimkindir. Bu olay boyunca kart alarma gitmelidir..
PTO1(Programlama unitesi) kullanarak hatanin aktif oldugunu égrenebilirsiniz (2.1 Alarm), daha
onceden yerlestiriimis baglayiciyi yerlestiriniz(alarm sonunda) ve hatalari siliniz (3.1 AL/FLT RESET)






3.6 RDY VE RUN CIKTISI UZERINDE HATA SIMULASYONU

Bu test kontrol panosunun RUN ve/ya da RDY sinyallerinin dogru bir sekilde almadi§i durumunda dogru
davranisini kontrol eder. Sitem durdugunda hatayi simule etmek olasidir. a), ya da sistemin hareketi boyunca
b). Testi uygulamak i¢in el ayar cihazini NGV-A3 kartina baglamalisiniz ve simule hatalara asagidaki gibi
devam ediniz.

3.6.1 RUN SINYALININ DEVAMLI AGIK OLMASI TESTI

1. 9.5 RUN-RDY TESTINI seciniz ve ENT'ye basiniz.

2. O/ igaretlerini kullanarak: RUN siirekli ACIK durumunu seginiz.

3. a) Sistemin durus pozisyonunda ENT tusuna basiniz ve kabini yukari ve asagi yonli hareketlendiriniz.
Maksimum 2 sn sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.
b) Yukari ya da asagi yonlu bir hareket veriniz ve hareket boyunca ENT tusuna basiniz. Maksimum 2 sn
sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.

4. ENT tusuna basma isleminin sonunda, /€ tuslarini kullanarak seginiz: NO TEST ve baslangic
durumunu geri yuklemek icin ENT tusuna basiniz.

3.6.2 RDY SINYALININ DEVAMLI KAPALI OLMASI TESTI

1. 9.5 RUN-RDY TESTINI seginiz ve ENT'ye basiniz.

2. O/0O isaretlerini kullanarak: RDY siirekli KAPALI durumunu seginiz.

3. a) Sistemin durus pozisyonunda ENT tusuna basiniz ve kabini yukari ve asagi yonli hareketlendiriniz.
Maksimum 2 sn sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.
b) Yukari ya da asagi yonlu bir hareket veriniz ve hareket boyunca ENT tusuna basiniz. Maksimum 2 sn
sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.

4. ENT tusuna basma isleminin sonunda, /€ tuslarini kullanarak seginiz: NO TEST ve baslangig
durumunu geri yiklemek i¢cin ENT tusuna basiniz.

3.6.3 RUN SINYALININ DEVAMLI KAPALI OLMASI TESTI

1. 9.5 RUN-RDY TESTINI seciniz ve ENT'ye basiniz.

2. O/0O igaretlerini kullanarak: RUN siirekli KAPALI durumunu seginiz.

3. a) Sistemin durus pozisyonunda ENT tusuna basiniz ve kabini yukari ve asagi yonli hareketlendiriniz.
Maksimum 2 sn sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.
b) Yukari ya da asagi yonlu bir hareket veriniz ve hareket boyunca ENT tusuna basiniz. Maksimum 2 sn
sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.

4. ENT tusuna basma isleminin sonunda, /€ tuslarini kullanarak seginiz: NO TEST ve baslangic
durumunu geri yuklemek icin ENT tusuna basiniz.

3.6.4 RDY SINYALININ DEVAMLI ACIK OLMASI TESTI

1. 9.5 RUN-RDY TESTINI seginiz ve ENT'ye basiniz.

2. O/O isaretlerini kullanarak: RUN siirekli ACIK durumunu seginiz.

3. a) Sistemin durus pozisyonunda ENT tusuna basiniz ve kabini yukari ve asagi yonli hareketlendiriniz.
Maksimum 2 sn sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.
b) Yukari ya da asagi yonlu bir hareket veriniz ve hareket boyunca ENT tusuna basiniz. Maksimum 2 sn
sonra, kontrol panosu hatayi gérmeli ve sistemin her hangi bir hareketine izin vermemelidir.

4. ENT tusuna basma isleminin sonunda, /€ tuslarini kullanarak seginiz: NO TEST ve baslangig
durumunu geri yiklemek icin ENT tusuna basiniz

3.6.5 RUN-RDY TESTINDEN GIKIS

9.5 RUN-RDY TEST'inden ¢ikmadan énce, NO TEST degerinin parametredeki gibi ayarlandigindan emin
olunuz.
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Bt&  INSTALLATION MANUAL

PROGRAMLAMA

4 PROGRAMLAMA

El ayar cihazi ile NGVO01 kartina baglanti yapilabilir.
El ayar cihazi ile kart arasindaki baglanti RJ45 soketli UTP kablosu ile yapilr.
El ayar cihazinin beslemesi baglanti kablosu araciligiyla karttan saglanir.

OO0 Ok isaretleri mendlerin igine girmek, sayisal degerleri degistirmek , alt menulere girmek icin, ENT
tusu ise girilen bilgileri onaylamak igin kullanihr. ESC tusu ile menliden ¢ikmak ve kursoéri sola kaydirmak
mumkundar.

% .% 2] T
g 13 NGV-A3-01
Network cord UTP RJ45
UYARI ¥e)

MIN = Bos kabin
MAX = Tam yukli

Ls 1112212231324142 505152 - V- VSVOV1T s FPEA-A- + D- E+ E-
joocnnonn|iQli[ssisif visi oeoni
uuuuuuuu o | CLLLLLLT] e oo o

kabin

4.1.1 SYSTEM PARAMETERS

NOT
Sisteminiz igin tablo igerisindeki asagidaki parametreleri belirtmeniz tavsiye edilir.
Bu parametreleri yazarak gelecekteki bakim ve onarimlari azaltabilirsiniz



1

1.1
1.2
1.3

1.4

1.5

1.6
1.7

4 ADJUSTMENTS 6 UP PARAMETERS
41 Start UP min 6.2 Int. Speed V1
4.2 Slow UP min 6.3 Ins.Speed V2
4.3 High DN min 6.4 Slow Speed
44 Slow DN min 6.5 Relev. Speed
45 Start UP max 6.6 Acc.Profile
4.6 Slow UP max 6.7 Dec.Profile
4.7 High DN max 6.8 Start Delay
48  Slow DN max 7 DN PARAMETERS
4.9 Offset VO UP 7.1 Nom. Speed VO
410 Offset VO DN 7.2 Int.Speed V1
411 Offset V1 UP 7.3 Insp. Speed V2
412 Offset V1 DN 7.4 Slow Speed
5 SETTING 7.5  Relev. Speed
51 Lift Ratio 7.6 Acc.Profile
5.2 Jack Diam 7.7 Dec.Profile
53  Pump Flow 8 OUTPUT FUNC
5.5 Pstat. min 8.1 Output 11-12
5.6 Pstat.max 8.2 Output 21-22
8.3 Output 31-32
8.4 Output 41-42
4.1.2 COMPLETE MENU
|
v
NGV VER XX.XXX > 4 NGV VER XX.XXX > 7 NGV VER XX.XXX
DIAGNOSTICS ADJUSTMENTS DN PARAMETERS
Pressure // xx.x bar 4.1 Start UP min // xx.x + 71 Nom. Speed VO // x.xx m/s
Temperature // xx C° 4.2  Slow UP min // xx.x * 7.2 Int.Speed V1 //x.xx m/s
Ref.Speed // x.xxx m/s 4.3  High DN min // xx.x £ 7.3 Insp. Speed V2 // x.xx m/s
Input S0123DICA .
// 00000000 44  Slow DN min // xx.x £ 7.4  Slow Speed // x.xx m/s
Output 1234YND
// 0000000 4.5  Start UP max // xx.x + 7.5 Relev. Speed // x.xx m/s
Supply // xx.x V 46  Slow UP max // xx.x £ 7.6  Acc.Profile
Fly Time // 4.7  High DN max // xx.x + 7.7  Dec.Profile
1.7.1 Total //xxx.x s 4.8  Slow DN max // xx.x +
1.7.2 Start-> DEC // XXX.X's 4.9  Offset VO UP // xxx mm
1.7.3 Dec -> STOP //IXXX.X s 4.10 Offset VO DN // xxx mm
4.11 Offset V1 UP // xxx mm
4.12 Offset V1 DN // xxx mm
v v v
NGV VER XX.XXX 5 |NGV VER XX.XXX 8 [NGV VER XX.XXX

2




| ALLARMS

2.1 Alarm 1 //00:No Alarm

v

NGV VER XX.XXX
AL/FLT RESET

3.1 Fault Reset

4.1.3 MENU

OUTPUT FUNC

| SETTING |
5.1 Lift Ratio // x:x 8.1
5.2  Jack Diam // x.x 8.2
5.3 Pump Flow // x.xx I/min 8.3
54  Map /] xxxx 8.4

55 Pstat. min // xx.x bar
5.6 Pstat.max // xx.x bar
5.7 P min // xx.x bar

Qutput 11-12 // Fun xxxx
Qutput 21-22 // Fun xxxx
Qutput 31-32 // Fun xxxx
Qutput 41-42 // Fun xxxx

5.8 P Full Load // xx.x bar v
NGV VER XX. XXX
5.9  Overload // xx.x bar 9 TEST...
5.10 P max// xx.x bar 9.1 Overp. Value // Ent = Start
5.11 Cool Temp // xx °C 9.2 Pipe Rupture // Ent = Start
5.12 Mode: Normal-Installation 9.3 VB Test down // Ent = Start
9.4 VB Test up // Ent = Start
9.5 Run-Rdy test //
v v
6 NGV VER XX.XXX 10 NGV VER XX.XXX
UP PARAMETERS ADVANCED
6.1 Nom. Speed VO0//x.xx m/s 10.1  Password // 00000

6.2 Int. Speed V1// x.xx m/s
6.3 Ins.Speed V2// x.xx m/s
6.4  Slow Speed // x.xx m/s
6.5 Relev. Speed // x.xx m/s
6.6  Acc.Profile

6.7  Dec.Profile

6.8  Start Delay // x.x s

1. DIAGNOSTICS

NGV VER XX.XXX
1-DIAGNOSTICS

(1) (V)
1.1 PRESSURE
XX.X bar

(1) (V)

1.2 TEMPERATURE
XX.X °C

(1) (V)
1.3 REF. SPEED
X. XXX m/s

(1) (V)

1.4 INPUT S0123DICA
000000000

Basing dlgerden okunan basing degeri [bar]

Sicaklik 6lgerden okunan sicaklik [°C]

Kurulum hizi [m/s]

Girig sinyallerinin durumu: S0123DI CA
100000000=VS 010000000=V0

L O

1.5 OUTPUT 1234YND
0000000

000100000=V2 000010000=V3
000000100=I ND 000000010=VBC

Cikis sinyallerinin durumu: 1234YND

1000000=Cut1 0100000=Cut2 0010000=Cut3 0001000=Cut 4

0000100=RDY 0000010=RUN

001000000=V1
000001000=D
000000001=VBO

0000001=VNMD



L O

1.6 SUPPLY
XX.X V

L O

1.7 FLY TIME

ENT

1.7.1 TOTAL
XXX.X s

L O

1.7.2 START->DEC
XXX.X s

0 O

1.7.3 DEC->STOP
XXX.X s

2. ALARM
NGV VER XX.XXX
2-ALARM
L O
2.1 ALARM

00:No Alarm

Kontrol karti besleme voltaji [V]

Asansodrin seyir suresi

Asansor hareketinin
toplam suresi [s]

Asansorin harekete
baslamasi ile yavaslama *
ya baslamasi arasindaki

Total ‘
-«

! Start->Dec Dec->:Stop

sure [s]

Asansdrinyavaslamaya
baslamasi ile durmasi
arasindaki sure [s]

Aktif alarmlar. Herbir alarm Hata tablosundaki bir kodla tanimlanmistir.

Son 8 hata hafizada saklanir.

3. ALARM VE HATA RESET

NGV VER XX.XXX
3-AL/FLT RESET

L O

3.1 FAULT RESET

El ayar cihazindaki ENT tusuna basarak, butlin hata ve alarmlar silinir



4. ADJUSTMENTS

NGV VER XX.XXX
4-ADJUSTMENTS

Optimal car motion

Real car motion

O O

[m/s]
™

0 (V) .

——

\Y/ A

/
[m/s] N

0

v
=

4.1 START UP MIN .. - .

XX . X YUKARI yénde baslangig¢ ayari (yuksuz) (-99 + +99) A
+0 -0

4.2 SLOW UP MIN .. . - .

XXX YUKARI yode seviyeleme hizi ayari (yuksuz) (-99 + +99) B
+0 -O

43 HIGH DN MIN Sy .. - .

X X ASAGI yonde yuksek hiz ayari (yuksuz) (-99 + +99) C
+0 -0

4.4 SLOW DN MIN P . - .

XX X ASAGI yonde seviyeleme hizi ayari (ylksiz) (-99 + +99) B
+0 -0

4.5 START UP MAX .. .. .

XX X YUKARI yénde baglangi¢ ayari (tam yukte) (-99 + +99) A
+0 -0

4.6 SLOW UP MAX . . _

XX X YUKARI yonde seviyeleme hizi ayari (-99 + +99) B
+0 -0

47 HIGH DN MAX - .. .. .

XX X ASAGI yonde yiiksek hiz ayari (tam yikte) (-99 + +99) C
+0 -0

4.8 SLOW DN MAX 50 . .

XX X ASAGI yonde seviyeleme hizi ayari (-99 + +99) B
+0 -0

49 OFFSET VO UP NOMINAL hizda YUKARI yénde

XXX mm seviyeleme mesafesi ayar (0 +
+O T 600 mm) v A b D

OFFSET RAL

4.10 OFFSET VO DN NOMINAL hizda ASAGI yénde ™™ < >

XXX mm seviyeleme mesafesi ayar (0 + N
+O -0 600 mm) \

411 OFFSET V1 UP ARA hizdaYUKARI yénde N

XXX mm seviyeleme mesafesi ayari(0 + 600) 2 >
+0O T 600 mm) 0 \ F S,

4.12 OFFSET V1 DN ARA hizda ASAGI yénde | \\,

XXX mm seviyeleme mesafesi ayari(0 +
+0 -0 600 mm)



5. AYARLAR

GMV tarafindan girilen veriler Unitenin kurulmasi sirasinda kontrol edilmelidir.

NGV VER XX.XXX
5-SETTINGS

L O

5.1 LIFT RATIO
X:X

L O

5.2 JACK DIAM.
XXX mm

L O

5.3 PUMP FLOW
XXX 1/min

L O

5.4 MAP
XXXX

L O

5.5 PSTAT MIN
XX.X bar

L O

5.6 PSTAT MAX
XX.X bar

L O

5.7P MIN
XX.X bar

L O

5.8 P FULL LOAD
XX.X bar

L O

5.9 P OVERLOAD
XX.X bar

L O

5.10 P MAX
XX.X bar

0 O

5.11 COOL TEMP.
XX °C

L O

5.12 MODE:
XX - XX

NOT

Sistem tipi (1:1; 2:1; 3:1)

Piston ¢capi [mm]
(teknik katolaga bakiniz)

Pompanin debisi [I/min]

Gug Unitesi Map kodu (not active)

Minimum statik basing (5.0 + 45.0 bar)

Maksimum statik basing (Pstat Min. + 45.0 bar)

Minimum basing (1.0 = 10.0 bar) orta deger £5 bar

Tam yik basinci, nominal yukin %80' (12.0 = 45.0 bar)*

Asiri yUk basinci, nominal yikin %110 (12.0 + 45.0 bar)*

Maksimum basing, nominal basincin %1401 (15.0 = 70.0 bar)*

* Psaymn (parametre 5.5) veya Pswamax (parametre 5.6) degistirildiginde
yeniden hesaplanmis degder.

Maksimum izin veriln yag sicakhgi

(5.0 + 70.0 °C) ayarlanan deger 70°C

Mode: NORMAL  Mode:INSTALLATION (montaj modu)

Eger ayarlanan mod NORMAL ise: Valf montaj el kitabinda anlatildigi gibi ¢alisir.
Eger ayarlanan mod INSTALLATION (montaj) ise: Valf panodan gelen sinyallere bakmaksizin V2
hiziyla ¢aligir. Montaj modu sistemin montaji boyunca kullanilir.
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6. YUKARI YON PARAMETRELERI

NGV VER XX.XXX
6-UP PARAMETERS

L O
6.1 NOM.SPEED V0 Nominal pompa akigina, piston ¢api ve boyutuna gére nominal hiz
X.XX m/s [m/s] . Bu deger degistirilemez.
O O
6.2 INT.SPEED V1 Ara hiz [m/s]
X.XX m/s (15 = 75 % x Nominal hiz)
L O
6.3 INS.SPEED V2 , .
XXX m/5 Revizyon hizi (0.15 + 0.63 m/s)
O O
6.4 SLOW SPEED . . . .
2. XX m/s Seviyeleme hizi (0.01 = 0.15 m/s, tavsiye edilen 0.06 m/s)
O O
6.5 RELEV.SPEED Yeniden seviyeleme hizi (0.01 + 0.15 m/s, tavsiye edilen 0.04 + 0.06
X.XX m/s m/s)
L O
6.6 ACC.PROFILE i -
XK Ivmelenme profili (Hizli-Standart-Yavas-Cok Yavas-Genel)
O O
6.7 DEC.PROFILE m
XAKRKK Yavaslama profili (Hizli-Standart-Yavas-Cok Yavag-Genel)
O O
6.8 START DELAY VB kapanmasinin baslamasindaki gecikme Motor/pompa baglamasi i¢in
X.X s zaman (0,2...5,0 s)
7. ASAGI YON PARAMETRELER]
NGV VER XX.XXX
7-DN PARAMETERS
O O
7.1 NOM.SPEED VO L . . .
X.XX m/s Asagi yonde gereken nominal hizi girin (m/s) 6rn: 0,63
O O
7.2 INT.SPEED V1 Ara hizi belirtir. [m/s]
X.XX m/s (15 = 75 % x Nominal Hiz)
L O
7.3 INS.SPEED V2 . -
XXX m/s Revizyon Hizi (0.15 + 0.63 m/s)
O O
7.4 SLOW SPEED , . . .
% . XXX 1m/5 Seviyeleme Hizi (0.01+ 0.15 m/s, tavsiye edilen. 0,4 m/s)
L O
7.5 RELEV. SPEED . . . . .
% XXX 1/s Kat seviyeleme hizi(0.01+ 0.15 m/s, tavsiye edilen 0.02 = 0.04 m/s)
O O
7.6 ACC.PROFILE ; -
XHHRKK Ivmelenme profili (Hizli-Standart-Yavas-Cok Yavas-Genel)
O O
7.7 DEC.PROFILE -
KRR Yavaslama profili (Hizli-Standart-Yavas-Cok Yavas-Genel)




8. CIKTI FONKSIYONLARI

NGV VER XX.XXX
B-OUTPUT FUNC.

L O

8.1 OUTPUT 11-12
FUNXXXX

L O

8.2 OUTPUT 21-22
FUNXXXX

L O

8.3 OUTPUT 31-32
FUNXXXX

L O

8.4 OUTPUT 41-42
FUNXXXX

Cikis 11-12'de aktif fonksiyon; bitin fonksiyonlar Pragramlanabilir
Cikiglar Fonksiyon Tablosu'nda kodlarla tanimlanmistir.

Cikis 21-22'de aktif fonksiyon; bitlin fonksiyonlar Pragramlanabilir
Cikislar Fonksiyon Tablosu'nda kodlarla tanimlanmistir.

Cikis 31-32'de aktif fonksiyon; butiin fonksiyonlar Pragramlanabilir
Cikislar Fonksiyon Tablosu'nda kodlarla tanimlanmistir.

Cikis 41-42'de aktif fonksiyon; bltiin fonksiyonlar Pragramlanabilir
Cikiglar Fonksiyon Tablosu'nda kodlarla tanimlanmistir.

Varsayilan degerlere gore cikislar asagidaki sekilde fonksiyonlanmistir:

. Cikis 11-12: Minimum basing (01NC)
. Cikis 21-22: Maksimum basing (02NC)
. Cikis 31-32: Asini yikleme (08NO)
. Cikis 41-42: Yukari yén (09NO)
9. TEST
NGV VER XX.XXX
O-TEST...
O O
0.1 OVERP. VALUE Asiri basing valfi lizerinde basing kontroli islemini bagslatir. Asiri basing
ENT=Start valf testi igin Yiksek Basing Valfi Ayarlamasi (VS) bolimine bakiniz. Bu
islemin ¢alismasi igin VO ve VS giris sinyallerine ihtiyag vardir. Islemi
baglatmak icin ENT tusuna basiniz.
o O
0.2 PIPE RUPTURE Patlama valfi testi icin isleme baslanir. Patlama valfi testi igin, Boru
ENT=Start Patlama Valfi Testi (VC) bolumune bakiniz. Bu rutinin galismasi igin D ve
V0 giris sinyallerine ihtiyag vardir. Islemi baglatmak icin ENT tusuna
basiniz. D sinyali distigu zaman islem sona erer. Cikis i¢cin ESC tusuna,
tekrar baslatmak igin ENT tusuna basiniz.
O O
9.3 VB TEST DOWN Eger asagi yonllu seyir sonunda VB frenlemesi yerine VRP iyi bir sekilde
ENT=Start caligiyorsa, kontrol igin rutin islemlere baslayiniz.Bu fonksiyonlari
kullanmak i¢in VB hatasinin simulasyonu bdlimuni inceleyiniz.
Bu islem galisma igin D ve VO giris sinyallerine ihtiya¢ duyar.
islemi baslatmak icin ENT'ye basiniz.Asagi yén boyunca teste izin vermek
adina VB dogru yolda g¢alismayacaktir.
Cikis icin ESC'ye basiniz ve tekrar islemi baslatmak icin ENT'ye basiniz.
O O
9.4VB TEST UP Eger sistem RUN/RDY frenlemesi yerine iyi bir sekilde galigiyorsa, kontrol
ENT=Start icin islemi baslatiniz. Bu fonksiyonu kullanmak i¢cin VB hatasi

simulasyonu bdlimine bakiniz. Bu islem galisma igin VS ve VO giris
sinyallerine ihtiya¢ duyar.

islemi baslatmak icin ENT'ye basiniz.Asag yon boyunca teste izin vermek
adina VB dogru yolda ¢alismayacaktir.

Cikis icin ESC'ye basiniz ve tekrar islemi baslatmak igcin ENT'ye basiniz.




L O

9.5 RUN-RDY TEST Eger yukar yoni seyir sonunda VB frenlemesi yerine VRP iyi bir sekilde

ENT=Start galisiyorsa, kontrol icin rutin islemlere baslayiniz.Bu fonksiyonlari
kullanmak icin RUN ve RDY ciktisindaki hata simulasyonu bdlimanu
inceleyiniz.

ENT tusuna basarak istediginiz similasyonun hatasini seginiz, hatayi aktif
etmek igin ENT tusunu itiniz. Segebileceginiz hata durumlari: RUN surekli
ACIK,, RDY surekli KAPALI,, RUN sirekli KAPALLI,, RDY sirekli ACIK.

NOT

ESC tusunu kullanarak testten ¢ikabilirsiniz, sistemin normal ¢alismasi igin gerekli NO TEST durumlarini
geri yUiklemeyiniz. Normal islem durum parametrelerine geri dénmek i¢in,ve ESC tusuyla ¢cikmadan
once, NO TEST'i se¢melisiniz ve durum degisikligini onaylamak icin ENT tusuna basabilirsiniz.

10. GELISMiS PROGRAMLAMA

NGV VER XX.XXX
10-ADVANCED
L O

10.1 PASSWORD Sifreyi girerek NGV valfinin bitin parametrelerini gérmeniz ve
00000 degistirmeniz mUmkuanddar.

4.2 PROGRAMLANABILIR FONKSIYONLARIN TABLOSU

Belirli bir fonnksiyonla programlanabilen giktilar:11-12; 21-22; 31-32; 41-42
Her bir fonksiyon NO(Normalde acik) ya da NC(Normalde kapal) sekilde aktif olarak tanimlanabilir.

Fonksiyon | Tanim PT01 Kodu
0 Fonksiyon yok, ¢ikti kapali FUNOO
. T . FUNO1INC
1 Minimum basing (programlama bdéliminde parametre 5.7'ye bakiniz.) FUNOTNO
2 Maksimum basing¢ (programlama boélimiinde parametre 5.10'a bakiniz.) Egmggmg
3 Maksimum ya da minimum basing Egmggmg
4 Minimum sicaklik (<5°C) CONoaNS
5 Maksimum sicaklik (programlama béliminde parametre 5.11'e FUNO5SNC
bakiniz.) FUNO5SNO
6 Maksimum ya da minimum sicaklik Egmgg“g
7 Tam yik (srogramlama bolimiinde parametre 5.8'e bakiniz) Egmg;mg
8 Asiri yik (rogramlama bdliminde parametre 5.9'a bakiniz) Egmggmg
9 Yukari yon sinyali Egmgg“g




4.3 CHART OF FAILURES

S2 (VB Close)

Hata

Tanim

00: NO ALARM

Hata yok

0l: SUPPLY LOW

Distik voltaj < Vdc - 15%

02: SUPPLY HIGH

Yuksek voltaj > 40 Vdc

03: PRESS. FAULT

Basing donusturicusu PT kisa devre

04: TEMP. FAULT

Sicaklik donUstirtcust TT kisa devre

05: STEP MOTOR

Asimlayici motor sirliciisi SM fazla isinmis

06: S1 VRP OPEN

S1 kontadi (VRP) asansoér durdugunda acgik

07: S1 VRP OPEN

S1 kontadi (VRP) asagi yonlu seyir sonunda acgik

08: VS-VD INPUT

Ayni zamanli VS ve D sinyalleri

09: PRESS. MAX

Maksimum basing > 5.10 PSTAT MAX

10: PRESS. MIN

Minimum basing < 5.7 PSTAT MIN

11: OIL TEMP LOW

Minimum yag sicakhgi < 5°C

12: OIL TEMP HI

Maksimum yag sicakhidi > 5.11 COOL TEMP

13: S3 CLOSED

S3 kontagi (VBO) asansdr durdugunda kapal

14: S3 OPENED

S2 kontadi (VBC) asansoér durdugunda acgik

15: S1 NOT OPEND

S1 kontadi (VRP) asagi yon seyiri boyunca agiimadi

16: S1 NOT CLOSD

S1 kontadi (VRP) asagi yon hareket sonunda kapanmadi

17: S2 NOT CLOSD

S2 kontagi (VBC) asagi yon hareket sonunda kapanmadi

18: S3 NOT CLOSD

S3 kontadi (VBO) VB acildiginda kapanmadi

19: S2 NOT OPEND

S2 kontagi (VBC) VB acildiginda acilmadi

20: S1 ALRDY OPN

S1 kontagdi (VRP) yukari yon seyir baglangicindan énce agik

21: S1 NOT OPEND

S1 kontadi (VRP) baslangigta ya da ylksek hiz boyunca
aclimadi

22: S1 NOT CLOSD

S1 kontadi (VRP) yukari yon seyir sonunda kapanmadi

4.4 ACCESSORIES

Box MR Box MRL NGVA3-XX Morsettiera PTO01
40370007 + 00000000 01: 70200334 00000000 70205360 =
61000010 + 02: 70200335 24Vpc:80395002C
40990003 03: 70200336 12Vbc:80395002C
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5%  INSTALLATION MANUAL
BAKIM VE HATA ANALIZI

5 BAKIM VE HATA ANALIizi

5.1 PROGRAMLANMIS BAKIM

Dogru ve guvenli asansor kullanimi igin, dnleyici bir programlanmis bakim, izleyici belirli bir plan yapilmasi
gerekmektedir.
Periyodik bakim frekansini belirlemek igin ,bir ¢ok olayi goéz éniinde bulundurmalisiniz, 6zellikle;

- Yillk hareket sayisi

- Hareket ve durma periyodlari

- Asansorln yas! ve vaziyeti

- Asansorin hareket ettigi binanin yasi ve konumu

- Yolcu ve malzeme istegi

- Cahsma durumu iginde ve disinda olmasi (hava durumu, vandalizm, vb.)
Bir sonraki tabloda, parcalar gruplara ayiriimislardir ve her bir grup icin kontrol cinsi ve tavsiye edilen en uzun
frekans gosterilmigtir. Detaylanan bakim tablosu igerisindeki isleyen talimatlari kontrol ediniz. Lutfen, eger
parcgalar gercekten montaj edildiyse, butln kontrollerin sadece uygulanabilir oldugunu not ediniz.



5.2 PERIYODIK BAKIM VE KONTROL TABLOSU

islem Kontrolii Tavsiye Edilen Maksimum Frekans
INSTALLAZIONE MESI ANNI
Valf conta kegesi %} 6
Yag seviyesi kontrolii ] 6
Yagin karakteristigi M 6
Motor koruma iglemi M 6
Filtreler ] 1
Basing kontrolii 4} 6
Basing gostergesi kapatmasi (4) | 6
Basing testi (statik basing x2) 4| 6
Kiresel valf kegesi 6
Etiket, isaretler ve semalar 4| 6
Tamaminin kontrolQ 5

5.3 BAKIM TARIFESI

Ne yapilabilinir; (resme bakiniz)
Valf conta kegeleri

- Montaj sonunda ve kontrol boyunca conta
kecelerini asagidaki gibi kontrol ediniz: oda
sicakhigindaki yag ile kiresel vanayi (B)
kapatiniz ve basing goéstergesi vanasini (4)
aciniz. Basing gdstergesinde okunan basinci
kontrol ediniz, 5 dakika igerisinde 4 bari
gecmemelidir.

Yag seviyesi kontrolU;

- En Ust kattaki asansorle birlikte, kuyu
cubugu(F) ya da seviye gOstergesi
kullanarak kontrol ediniz, ki yag seviyesi
minimum seviyenin Ustinde olmali ve (motor
yag ile tamamen cevrilmelidir.)

Yag Karakteristigi;

- Yag durumunda herhangi bir degisiklik meydana gelmedigini gérsel olarak kontrol ediniz. Sistem asagi
yonde ayrildiktan sonra bir kag saat igcinde kontrolliini yapiniz. Her gegen sene kapaktan (J) olan yag
bosaltiminin biraz daha fazla olmalidir ve yilda bir kez temizligi kontrol edilmelidir. Eger yag temiz
degilse , temiz yag akisini gérene kadar bosaltmaya devam ediniz.

Motor koruma fonksiyonlamasi;

- Termistdrlerin bir terminalindan baglatiy sdkiintiz ve motor
korumanin uygun bir sekilde ¢alistigini kontrol ediniz.

Filtre

- Susturucunun igerisinde takili olan ana filtreyi (FIL) kontrol ediniz
ve eger gerekliyse temizleyiniz.

Basing kontrolu;

- Montaj sonrasinda statik ve dinamik (¢alisirken) basinci kontrol
ediniz. DUzenli olarak parametrelerin degerlerinin degismeden
kaldigini kontrol ediniz.

Basing gdstergesi vanasi (4)

- Kiresel vanayi (B) kapatiniz, basing gostergesi vanasini (4) aginiz ve elektronik valfi (VMD)
kullanarak basinci tamamen disuriniz. Basing gostergesi vanasini (4) kapatiniz, kiresel vanayi (B)
aginiz ve basing gostergesindeki seviyeni sifir oldugunu kontrol ediniz.

Basing testi (static pressure x2)
. Bu test basing altindaki, gérsel olarak kontrol edilemeyen parcalar dahil olmak Uzere pargalarin
integresi hakkinda sizi temin eder,




Bu testi dogru bir sekilde uygulamak igin asagidaki talimatlari takip edin ve resmi referans alin:

Basing gdstergesi vanasini kapatiniz(4)

Kuresel valfi kapatiniz (B). Basing gdstergesini (MAN) sdkinUz.
El pompasini (M) sag taraftaki sekilde goruldigu gibi basing
gostergesinde ( G 4) uygun yere baglayiniz.

Basing gdstergesi vanasini (4) aciniz.

Kuresel valfi (B) aginiz.

El pompasi valfi (N) 1 dakika agik tutunuz.

El pompasi valfini (N) kapatiniz.

istenilen basing deg@erine ulasana kadar, el pompasinda iglem
yapiniz, ki bu degeri el pompasi basinc gostergesinde (O) kontrol
ediniz.

Testin sonunda, (VMD) valfinin Gzerinde basma tusuna basarak
basinci sifira dusuriniz. (sag taraftaki resime bakiniz.)

Basing gostergesi vanasini (4) kapatiniz.

El pompasi (M) baglantisini sokiniz.

Basing gostergesini (MAN) baglayiniz.

Kiresel valf kegesi
- Kuresel valfi (B) kapatiniz ve basing gdstergesi vanasini (4) aginiz.

(VMD) valfini kullanarak tamamen basinci disuriniz. Basing gostergesinde

(MAN) basing degeri sifir oldugunu kontrol ediniz.

Markalar, isaretler ve semalar

- Butun etiketlerin ve diagramlarin yerinde ve okunakli oldugunu kontrol ediniz. ( yag bilgisi markasi, acil
durum iglem kullanma kilavuzu, elektriksel diagram ve hidrolik glg lnitesi semasi)

Ayrintili tekrar kontrol;
Gug Unitesinin ayrintili tekrar kontrolliini uygulayiniz. Ayrintili tekrar kontrol bittiginde, gu¢ Unitesi

D

baslangici igin butun testleri yapiniz.

LEGEND:

M — Test el pompasi

N — H pompasi icin kapatma
muslugu

O — Pompa basing gosergesi
P — Pompa baglatisi

Q — Cupper temizleyicisi

Duzgiin bir sekilde ¢alismayan butin pargalar degistiriniz ya da yeniden yikleyiniz.

NOT

Yag degisimi esnasinda, yagi ¢cevreden uzak yerlere atmayiniz, ama yag dontsum firmalarina

verebilirsiniz.

NOT

Gig Unitesi gerektiginden daha uzun kullanilimayacaksa, onu atmayiniz, ve geri donisim firmalarina

ya da Ureticiye geri veriniz..



5.4 HATA ANALIZI

Fault Possible cause Possible solution
. < Gig voltajini giic kaynaginda ayar
1: PPLY LOW A - -
0 sv © Disuk gli¢ kaynag yaparak ya da degistirerek ylkseltiniz.
02: SUPPLY HIGH Yiiksek giig kaynag! Gug voltajini gu¢ kaynagdinda ayar

yaparak ya da degistirerek dusiriniz.

03: PRESS. FAULT |Basing donustirici PT hatasi Dondsturici PT'yi degistiriniz
04: TEMP. FAULT Sicakhk dénistiricl TT hatasi Donustirict TT'yi degistiriniz.
Motorun sogumasi i¢in bekleyiniz.
05: STEP MOTOR Step motor (SM) fazla 1Isinmasi Eger problem kisa bir sire sonra tekar
olursa, step motorunu degistiriniz.
06: S1 VRP OPEN Asansvor durdugunda S1 (VRP) 13-22 'ye bakiniz
kontagi acik
. Asag! yonde seyir sonunda S1 '
07: S1 VRP OPEN (VRP) kontagi acik 13-22 'ye bakiniz
08: VS-VD INPUT  |Es zamanli VS ve D sinyalleri Kontrol panosunun dogru bir sekilde
sinyal gdonderdigini kontrol ediniz.
1.1 Parametresinden okunan degerle
esit oldugunu kontrol ediniz. Eger esit
. Maksimum basing > 5.10 PSTAT degilse sistemle esit olan degeri giriniz.
: PRESS. MAX . o
09 S8 MAX Eger esitse, ylksek basincin sebebini
bulmak igin sistemle esit olan
parametreleri giriniz.
. Gerekli minimum degere ulasmasi igin
10: PRESS. MIN D'\/I/'I'T\]'mum basing < 5.7 PSTAT basinca izin verilmemesi sebebini
bulunuz ve dogrulayiniz.
Sensoriin dogru bir sekilde calistigini
11: OIL TEMP LOW |Minimum yag sicakhgi <5°C kontrol edin ya da sisteme yag Isiticisi
montajl yapiniz.
Ederl5.11 Ya§ sicakliga
parametresi < 70°C'den disikse bu
12: OIL TEMP HI Maksimum yag sicakhigi > 5.11 devgeri 70°C'y? yi.'lkseI‘Einiz. _
COOL TEMP Eger 5.11 Yag sicakhgi parametresi =
70°C'ye esitse, muhtemelen sisteme
sogutucu montaji yapmalisiniz.
13: S3 CLOSED Asansor durdugunda S3 Kontagi Sensoriin dogru bir sekilde ¢alistigini
) (VBO) kapali ve bir miknatisin beyaz kenarinin
14: S2 OPENED Asanso6r durdugunda S2 Kontagi yanina Xerlestirildigini kontrql_ediniz.
(VBC) acik Eger 1s1gin (led) durumu degismezse
Asag! yon hareket baslangici (eger kapaliysa agik duruma
15: S1 NOT OPEND |boyunca S1 Kontagi S1(VRP) dénusmezse ya da agik durumdan
aciimadi. kapali duruma dénismezse) sensor
Asag yonli hareket sonunda S1 kirnlmistir ve yenisiyle degistirmeniz
16: S1 NOT CLOSD )
6: S1 NOT CLOS Kontagi (VRP) kapanmadi gerekmektedir o
) Asagi yonli hareket sonunda S2 .Eger 1sik (led) durumunu degistirirse
17: 52 NOT CLOSD Kontagi (VBC) kapanmadi. ( kapali durumdan agik duruma ya da
] VB acildiginda S3 Kontagi (VBO) acik durumdan kapali duruma ) sensor
18: S3 NOT CLOSD kapanmadi. dogru bir sekilde galisiyor demektir.
VB acildidinda S2 Kontadi (VBC Sensdri dogru pozisyona yerlestirmeyi
19: 52 NOT OPEND ag”m%d,_g 9VBC) fenemelisiniz. (6.5' bakiniz) Eger
Yukari yénlii hareket baslangici problem S1 sensori (izerinde devam
20: S1 ALRDY OPN dncesinde S1 Kontagi (VRP) ederse, VRP dogru bir sekilde
acilmadi. calismiyor demektir. ( kontrol ediniz
- /ya da destek ekip ile irtibat kurunuz)
] Baslangig boyunca ya da yiiksek vely A
21: S1 NOT OPEND
ST O hizda S1 Kontagi (VRP) agiimadi.  EQer problem S2 ve S3 sensorler
Uzerinde devam ederse, muhtemelen
adimlayici motor dogru bir sekilde
52: 51 NOT clLosp | Yukar yonli hareketin sonunda S1 calismiyor demektir.( kontrol ediniz ve

Kontadi (VRP) kapanmadi.

ilerde degistiriniz) ya da VB dogru bir
sekilde galismiyor demektir( kontrol
ediniz velya da destek ekiple baglanti
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kurunuz.)

5.4.1 ARIZA ARAMA

HATA

OLASI SEBEP

OLASI ¢OzUM

Sistem
- baglamiyor ama
pompa caligiyor

Kart kontrol panosundan VS
sinyalini almiyordur.Kontrol
panosu karttan RUN sinyalini
almiyordur ya da tanimiyordur

Parametre 1.4'ten kartin kontrol
panosundan VS sinyalini aldigini kontrol
ediniz. RDY ve RUN sinyallerinin sema
2.3.3'e gore oldugunu kontrol ediniz.

Sistem

-yukari ve asagi yonde
yavas hareket ediyor.

- yavaglama yapmadan
birden duruyor.

Parametre 5.12 “Install” olarak
ayarlanmistir ve sistem sadece
revizyon hizinda hareket eder.

“Install” parametresi gegicidir. Montajin
sonunda parametre 5.12 'yi “Normal”
olarak ayarlamalisiniz.

Sistem
- sadece yavas hizda
hareket ediyor

Kart

- hiz sinyallerini (VO,V1,V2)
almiyordur.

- hiz sinyallerini yon
sinyallerinden (VS,D) sonra
aliyordur.

(Parametre 1.4'ten S0123DICA) Kartin hiz
ve yon sinyallerini dogru bir sekilde aldigin
kontrol ediniz.

Eger kart sinyal almiyorsa, kontrol
panelinden gelen sinyalleri kontrol edin ve
hatayi tamir edin.

Sistem

- yukari yénde
beklenmedik bir hareket
yapiyorsa ( mesafenin
bir bolimunde hizl,
yavas haretket edip ve
dogru hizina dénlyorsa

Motor RUN sinyalinden énce
calismaya basliyordur.

RUN ve RDY sinyallerinin sema 2.3.3 ile
uygun olmalidir. (Parametre 1.4'ten
S0123DICA) sinyallerin alindigini ve
(Parametre 1.5' ten 1234YND) karta dogru
bir sekilde génderildigini kontrol ediniz.
Motor asagidaki sinyallerden énce
calismaya baglamamalidir:

- VS, yukari ydon komutu

- RUN

- Eger kullaniliyorsa, ¢ikti 4=yukari
yon

Sistem

- Yukari yénde normal
olmayan bir ivmeyle
kalikiyorsa ( birden
kiclk bir ileri atiimayla
baslayip sonra tekrar
hemen dogru
ivmelenmesine geri
donuyorsa)

Baglama zamani dogru degildir,
yag cikis cizgisi ileri derecede
aciimistir ve motor tamamlanana
kadar yag pistona ulasir.

Yag cikis gizgisi agllmasini ertelemek igin |
parametre 6.8'i yukseltiniz.

Sistem
- hatali ve diizensiz bir
sekilde hareket ediyor.

Temel parametreler dogru
degildir.

Parametre 5'teki degerlerin sistemle
gecerli olan datalarin uygun oldugunu
kontrol ediniz. Ozellikle 5.5 5.5 Pstat MIN
ve 5.6 Pstat MAX kontrol ediniz.

Sistem

- ki¢lltilmas kat
mesafelerinde ( < 1,8m)
kat seviyesinin
Ustlinde/altinda
duruyorsa

Sistem kata ara(yavas) V1 hiz
yerine nominal hizda variyordur.
Ara hiz ¢ok yuksek bir degere
ayarlanmistir.

(Parametre 1.4'ten S0123DICA) kartin V1
hiz sinyalini aldigini kontrol ediniz. Eger
kart sinyali almiyorsa, kontrol panosundan
gelen sinyali kontrol ediniz ve hatayi
gideriniz.

Eger kart sinyali aliyorsa, ara hiz V1
parametresini dusurmelisiniz. ( yukari
ydnde parametre 6.2, asagi yonde
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parametre 7.2i, tavsiye edilen 0,3m/s)
velya da yavaglama mesafesini ylkseltiniz

Sistem
- dogru bir sekilde
yavaslamiyorsa

Hiz sinyalleri (VO,V1 ya da V2)
sema 3.5'e gore degildir.

(Parametre 1.4'te S0123DICA) kabin
yavaslama bolgesine geldiginde,VO0
sinyalinin durumunun 1'den 0'a degistigini
kontrol ediniz.

4.9,4.10, 4.11 ve 4.12 parametrelerinin
(varsayilan=0) dogru bir sekilde
ayarlandigini kontrol ediniz ve degilse
dopru olanlari giriniz.

Eger problem devam ederse , lutfen, teknil
destekle irtibata geginiz.

Sistem
- katinda durmuyorsa

VS ve D sinyalleri kapamamistir
ya da ¢ok ge¢ kapamistir.( kattan
1-2 cm yukarda)

Yavaslama hizi ya da seviyeleme
hzi ¢ok yuksektir.

(Parametre 1.4'ten S0123DICA) VS ve D
sinyallerinin , yavaslama bdlgesinin
basinda, kabin kata gelmeden kapandigini
kontrol ediniz.

Eger sinyaller durumlarini degistirmiyorsa
kontrol panosundan gelen sinyalleri kontro
ediniz ve hatayi gideriniz.

Eger problem devam ediyorsa , parametre
4.2,4.4,4.6 e 4.8 deg@erlerini kontrol ediniz
ve varsayilan dederde oldugunu kontrol
ediniz (varsayilan =0) Parametre 6.4,
6.5,7.4, ve 7.5'eki deg@erlerin tavsiye ediler
degerler oldugunu kontrol ediniz.(sema
5.3'e bakiniz)

Eger ince ayar parametreleri varsayilan
degerlerde ise problemi ¢ézmez
parametre 4.2,4.4 (min=bos kabin), 4.6 ve
4.8 (maks=tam dolu kabin) degerlerini
kisisellestirebilirsiniz.

Sistem nominal hizdan
yavas hiza gegis
surecinde duruyorsa;
bos kabinle ya da tam
dolu kabinle

Eger temel ayarlamalar dogruysa
(Menu 5), yavas hiz (6.4 ve 7.4)
ya da disuk hiz ofsetleri (4.2,
4.4,4.6 ve 4.8) cok dusuk
olmalidir.

6.4 ve 7.4 parametreleri icin tavsiye edilen |
degerleri giriniz ya da yavas hizin
ofsetlerini yikseltiniz (4.2,4.4,4.6 ve 4.8)

Kontrol panosu eksik
bir minimum basing
tespit ederse

Sistemin mininmum basinci
kabul edilen minimum basing¢tan
dusuktar ya da kontrol panosu ve
kart ayni sinyal cibsiyle
calismiyordur.( kart normalde
kapali (NC) sinyali gbnderir ve
kontrol panosu normalde agik
(NO) sinyali ile ¢alisir.)

Sistemin basing degerini (Parametre 1.1)
kontrol ediniz, eger deger minimum
basincin (5.7 bar) altindaysa ve kirmizi isil
yaniyorsa sistemin mininmum basincini
yukseltmelisiniz.

Kartta hataniz yoksa ve minimum basing
5.7 bar'dan buyukse, kartin ve kontrol
panosunun ayni sinyallere sahip oldugunu
kontrol ediniz.( ikiside NC ya da NO)




Sensodrlerin ayarlanmasi sistem durdugunda yapilabilir.
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