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GIRIS

HEX serisi asansor kumanda sistemi, modern ¢agin asansor gereksinimlerini karsilamak tizere,
glinlimiiziin bilgisayar sistemleri ile asansOriin tam bir entegrasyona gecebilmesini saglamak
amaciyla tasarlanmigtir. Sistem ENS81-1 ve EN81-2 asansor standartlarina uygun olarak
tasarlanmig ve Liftinstituut tarafindan da onaylanmistir. Bu seri, esas olarak Swline-C serisinin
basitlestirilmis yeni bir slirlimiidiir.

HEX sistemi, 16 bit yliksek performansli bir mikroislemci tarafindan kumanda edilmektedir.
Sistem, bir asansor sisteminde bulunmasi gereken tiim Ozelliklerin yani sira, herhangi bir
bilgisayara direkt olarak veya modem vasitasi ile baglanabilir. Bu sayede asansor sistemindeki
her tiir veriye bilgisayar tarafindan ulasilabilir. Ariza aninda arizanin tiim detayin cep
telefonunuza mesaj olarak alabilirsiniz.

HEX asans6r kumanda sistemi ¢ok esnek ve modiiler yapidadir. Sadece kullanacaginiz kartlar
veya bazi parametreleri degistirerek halath veya hidrolik, ¢ift hiz veya VVVF, simplex veya
dublex, basit kumandadan ¢ift diigme toplamaliya kadar tiim trafik sistemleri, 2 duraktan 16
duraga tiim standart asansor uygulamalar1 herhangi bir ilave yazilim gerektirmeden kolayca
uygulamaya konulabilir.

Bu kullanim kilavuzunda HEX serisi asansor kumanda sistemlerinin kullanimu ile ilgili bilgilerin
yani sira gerekli tiim teknik sema ve dokiimantasyonu bulabilirsiniz. Kullanim kilavuzunun
yeterli gelmedigi veya kullanmakta oldugunuz sistemin donanim veya yazilim siirimi ile
uyusmadig takdirde Aybey Elektronik’e elektronik posta ile (support@aybey.com) ulasabilir
veya en son sirim kullanim kilavuzunu www.aybey.com adresindeki web sitemizden
ylukleyebilirsiniz.

HEX serisini sizlere daha faydali bir {iriin haline getirebilmek i¢in yogun bir sekilde siirdiirmekte
oldugumuz gelistirme ¢aligmalarina en biiyiik katkinin siz kullanicilardan gelecegine inaniyoruz.
Bu sebeple iiriinii kullanirken karsilagtiginiz zorluklari, liriinden bekleyip de bulamadiklarinizi
veya gelistirilmesinde fayda getirecegine inandiginiz noktalar1 bize bildirmeniz tiim iyilestirme
ve gelistirme ¢aligmalarinda verilecek en biiyiik destek olacaktir.

Aybey Elektronik
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HEX SISTEMINE GENEL BiR BAKIS

A) HEX SERISI KARTLAR VE FONKSIYONLARI

HEX asansor kumanda sistemi baglica asagidaki kartlardan olusur:

HXM Ana Kart

Sistemin ana kart1 olan HXM iizerinde bulunan mikroislemci, LCD display ve tus takim ile sistemin
yoneticiligi gorevini yapar. Display ve sinyal ¢ikislari, 16 adet ¢agr1 butonu ve lambasi igin gerekli olan
modiilleri izerinde bulundurur.

RLX/RLO Réle Kart1

RLX/RLO kartinin iki temel gorevi vardir. Bunlardan birincisi sistemin DC gerilim kaynaklarinin regiile
ve filtre edilmesidir. Diger gorevi ise HXM kartindan gelen komutlara gore kabin hareketi ve kapilar ile
ilgili anahtarlamalar1 yapmasidir. Sistemdeki tim ag¢ma, kapama ve hareket eylemleri bu kartin
lizerindeki roleler tarafindan yapilir. Uzerindeki ledler araciligiyla motor ve kapilarn konumlari
gozlenebilir. Kart {izerinde kullanict tarafindan programlanabilen 3 ekstra role ve iki adet
programlanabilir giris bulunur.

RLE Giris Cikis Karti
RLE iizerinde 4 adet programlanabilir role ¢ikisi ve iki adet programlanabilir giris bulunduran bir karttir.

SWPI Giris/Cikis Kart1 (Paralel Cagri Sistemi)

Uzerinde 16 adet giris ve ¢ikis bulunduran ilave cagr1 kayit kartidir. SWPI kart1 ¢agrilart HXM kartina
aktarir ve HXM‘den gelen sinyallere gore kayit lambalarini yakar. Sisteme birden fazla SWPI karti
takildiginda tizerindeki jumper ile kaginci sirada oldugu ayarlanir.

SW232 Baglanti Karti
RS232 iizerinden bilgisayar baglantis1 arabirim kart.

ETU Baglant1 Karti:
ETHERNET ve USB iizerinden bilgisayar baglantis1 arabirim karti

SWPOR Programlanabilir Réle Kart1

8 adet roleden olusan bir karttir. Gray kod, binary veya katta 151k, kata 6zel gong gibi uygulamalarda
kullanilabilir. Sisteme birden fazla SWPOR kart1 takilabilir. Bu takdirde tizerindeki jumper ile kaginci
sirada oldugu ayarlanir. [B15] ve [B16] parametreleri ile ayarlanabilir.

HXK
Pano terminallerini tizerinde bulunduran karttir.

EKS SISTEMi

ESM
Elektronik Kurtarma Sistemi ana kartidir. Uzerinde mikrodenetleyici devresi, HXM karti ve Motor
Inverter i¢in iki adet seri haberlesme kanali mevcuttur. Kurtarma aninda trafoyu besler.

EPS
EKS Sistemi besleme kartidir. Normal ¢alisma modunda akiileri sarj eder.

EMD
Motor siirme kartidir. Kurtarma modunda 3 faz asansér motorunu siirer.
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B) GERILIM KAYNAKLARI VE GUC KULLANIMI:

a. Giivenlik Devresi: Kontaktor bobin gerilimine baghdir. Izin verilen maksimum

gerilim 230V AC’dir. Bu devrede akan akim, paralel iki kontaktor bobini i¢in
gerekli olan +40mA akimdir.
b. Sinyal Gerilimi: Sinyal lambalar1 ve kartlardaki réleler i¢in 24V DC kullanilir.

Bu devreden ¢ekilen akim yiiksek oranda kat ve kabinlerde bulunan sinyal
lambalarinin sayis1 ve giicii dikkate alinarak hesaplanir. Ancak bu devre igin
minimum 100 VA giiclinde bir kaynak kullanilmasi 6nerilir.
¢. Mikroislemci Gerilimi: Sistemdeki mikroiglemci devresinin ¢alisabilmesi igin

10V AC bir gerilim kaynag: gereklidir. Bu devreden maksimum 1A akim gekilir.

C) GIRIS - CIKISLAR

Sinyal ve kontrol devreleri i¢in gerekli giic kaynagi 24V DC’dir. Glivenlik devresi digindaki tiim
girig devreleri (—) gerilime hassastir. Yani 24V kaynaginin OV ucu (- terminali) herhangi bir
girise baglandig1 anda o giris aktif olur. Tim girisler mikroislemci devresine optokupler
tizerinden %100 galvanik izolasyon ile baglanmistir. Display ve kayit alindi buton sinyalleri
transistor, bunlarin disindaki tiim ¢ikislar réleler ile yapilmistir. Cikis rolelerinden bazilari belirli
bir gdrev tistlenmigken bazilari kullanici tarafindan programlanmaya agik birakilmistir.

D) KABIN POZiISYON OKUMA

HEX serisinde kabin pozisyonu manyetik salterler kullanilarak belirlenir. Bi-stable manyetik
salterler ile kullanim asagida listelenmistir:

Yavaslama Mesafesi < 12

Yavaslama Mesafesi > /2

Kattan Kata Mesafesi Kattan Kata Mesafesi
Seviyelendirme Seviyelendirme Kullanilacak

Yok Var Yok Var Giris Kodu
Kat Sayici B B MO
Kat Sayic1 Yukan B B M1
Kat Sayic1 Asagi B B MO
Tam Kat Hizas1 B B MK
Seviyelendirme Yukari B B MKU
Seviyelendirme Asag: B B MKD
Seviyelendirme Bolgesi B B B B ML
Kapi1 Bolgesi 2) SBC Board/B0 2) SBC Board/B0 1)

B: Bi-stable manyetik salter
S : NO manyetik salter

1) Acik kapilar ile seviyelendirme yapilacaksa SBC karti kullanilmak zorundadir. SBC
kartinin BO terminali ayr1 bir manyetik saltere (MSF) baglanmak zorundadir. Bu
manyetik salter kap1 agilma bolgesinde kapali devre, diger yerlerde agik devre olmalidir.

2) Kapr agik hareket isteniyorsa, iistteki maddede (1) gecerli olan sartlar saglanmalidir.
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PANO KLEMENSLERI VE KISALTMALAR

100 Sinyal Devresi Beslemesi (+24V DC) DTS Kap1 Kapama Butonu (Otomatik Kapi)
1000 Sinyal Devresi Topragi GND (-) K20 Kap1 A¢ma Butonu (Otomatik Kapi)
10AC 10V AC Voltaj 1 Faz (Kabin Faz1)
L1-R,L2-S Faz ve Notr Girisi. (Sebeke) Motor Koruma ve
L3:-T | Fazlar R-N Ana Salterden O?lcé.s :
MP /N Notr 2 Kabin Lambasi
110 Giivenlik Devresi Kaynagi 1A,1B...,1G | Sag Display Cikis Uglari
120 Stop Devresi Doniisii 2A,2B..., 2G | Sol Display Cikis Uglari
130 Kapi1 Fis Devresi Doniisii M Hidrolik Asansérde Motor Kontaktorii
140 Kapi Kilit Devresi Doniigii D Hidrolik Asansorde Ucgen kontaktorii
150-151 Giivenlik Devresi Referans Voltaji Y Hidrolik Asansérde Yildiz Kontaktorii
18AC 18V AC Voltaj RD Asag1 Yon Kontaktorii
840 Fren (+) Ucu RF Yavas Hiz Kontaktorii
2000 Fren (-) Ucu RH Yiiksek Hiz Kontaktorii
2001 Lirpomp (+) Ucu RU Yukar1 Yon Kontaktorii
810 Lirpomp (-) Ucu VK Kontaktor Besleme Voltaji
817 Asagi Limit (Yiiksek hiz yolu sonu) CLS Kap1 Kapama Sinyal Cikisi
818 Yukar1 Limit (Yiiksek hiz yolu sonu) DCM Kap1 Sinyali Ortak Ug Girisi
SXX Sigortalar OPN Kap1 A¢ma Sinyal Cikisi
SFP Fren ve Lirpomp Sigortasi Lort Otomatik Kap1 Limit Sinyal Ortag1
SK Kontaktor Sigortasi AL Otomatik Kapt A¢ma Limiti
SKL Kabin Lambasi Sigortasi KL Otomatik Kap1 Kapama Limiti
SWCX Giivenlik ve Kontaktor Besleme Sigortasi $1,S2,S3 Programlanabilir Roleler
U1,V1,W1 | Motor Yiiksek Hiz Sargilari 01,02,03,04 | Programlanabilir Roleler
U2,V2,W2 | Motor Yavas Hiz Sargilar 12 Mesgul Lambasi
AFK/FKK | Faz Koruma Roélesi 31 Asagi Ok Sinyali
FAN Motor Fani Besleme Fazi 32 Yukari Ok Sinyali
T1-T2 Termistor 35 Asin Yiik Sinyali
TMS Termik Manyetik Salter 39 Servis Dig1 Sinyali (Revizyon)
TR Termik Roéle C0,C1,..,C16 | Kayit Butonu Girigleri/Kayit Lambas1 Cikislari
190 Basit Kumanda Dis Kayit Ortag1 B0 (MSF) |SBC Kart1 i¢in Kap1 A¢ilma Bélge Bilgisi
11,12,113,... | Serbest Girisler COM (VCM) | Valf Ortak
HU 3. Hiz Limiti Yukari G0-G1-G2-... | Gray Kod Cikist
HD 3. Hiz Limiti Asag1 ALF Acil Durum Telefonu I¢gin Filtreleme Cikist
870 Elektrikli Elle Kumanda (Geri Alma) Salteri THR Makine Dairesi Is1 Kontrolii
UF Yukari1 Hizli Valfi KF Fren Kontaktorii
US Yukari Yavag Valfi FR Fren Kontaktorii Yardimci Rolesi
DF Asag1 Hizli Valfi FD-/FD+ | Kabin Katta Gostergesi
DS Asag1 Yavas Valfi RML ML Boélgesi Cikis Rolesi
K1-K2 Inverter VVVF Cikis Kontaktorleri KS Hidrolik Seviyelendirme Kontaktorii
MCR Inverter Cikis Kontaktorii Yardimci Rolesi RKY Kapi-2 Kapama Rolesi
KM EKS Motor Cikis Kontaktorii RAY Kapi-2 A¢ma Rolesi
MC EKS’li Sistem Sebeke Giris Kontaktorii RSB Kap1 Kopriileme I¢in Yardimci Role
RK-RA Trifaze Kap1 Kontaktorleri TRF Pano Ici Alcak Gerilim Dagitim Trafosu
PR Sebeke denetim rdlesi (220V AC) AV Hidrolik Acil Inis Valf Rélesi (12V DC)
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BOLUM 1:

LCD EKRAN ve TUSLARIN KULLANIMI

HEX serisi kumanda sistemlerinde; 2 satir ve her satirda 16 karakter gosterebilen bir ekran ve alt1 tuslu
bir klavye bulunur.

Klavyedeki tuglarin yerleri soyledir:

« T -

ESC ) ENT

Tusglarin gorevleri boliimden boliime degisir. Ancak genelde (ESC) bulunulan boliimden ¢ikmak, (ENT)
gosterilen boliime girmek, asag1 ve yukari ok meniilerde gezinmek amaci ile kullanilirlar.

1-A) ACILIS EKRANLARI

Sistemin elektrigi agildiginda LCD ekran ¢alismaya su goriintii ile baslar:

AYBEY ELEKTRONiIK
HEX Ver. Px.yyy

Bu ekranlarda yer alan bilgilerin agiklamasi s6yledir:

P Islemci tipi
X.yyy Yazilim versiyonu

Daha sonra sistem parametreleri yiiklenirken agagidaki ekran goriiniir.

HEX starting....

Bu ekran iki ii¢ saniye bekledikten sonra “ANA EKRAN” olarak adlandiracagimiz goriintii ekrana gelir.

1-B) ANA EKRAN

i) NORMAL MOD

K O0=REV— «STOP .

Ana ekran asansor sistemindeki en 6nemli bilgileri bir bakista gorebileceginiz bir 6zet ekrandir.

Kabin tam kat seviyesinde Kabin Kapisi

Giivenlik Devresi i

S..: Stop (120)
F..: Fis (130) Yon Kat Hedef Kat Kabin Hizi

K..: Kilit (140)
\\ \ f /v Asansdr Grup Numarasi
4 b d / B Grup Haberlesme Durumu
Kaytlar \\K 00=h05->&HIZLI2
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UST SATIR:

1. karakter giivenlik devresinin durumunu gosterir
: Tiim giivenlik devresi agik

: Stop devresi kapali
: Stop ve Kap1 Fis kontak devresi kapali

I

: Stop, Fis ve Kap1 Kilit devresi kapali

2. karakter asansoriin hedef yoniinii gosterir

4+ : Asansor yukart yonde bir hedefe yonelmis

¥ : Asansor agagi yonde bir hedefe yonelmis

3, 4 ve 5. karakterler kabinin bulundugu kati ve kat seviye bilgisini gosterir
05=  :Kabin tam 5. kat seviyesinde ( = sistem MK’y1 goriiyor)

05 : Kabin 5. katta (Tam katta degil, sistem MK’y1 gérmiiyor)

6, 7 ve 8. karakterler asansoriin hedef katim1 veya revizyonda oldugunu gosterir
REV : Asansor revizyon modunda

H_ : Asansériin hedefi yok

HO3 : Asansoriin hedefi 3 kat

9 ve 10. karakterler kabin kapisinin ve lirpompun durumunu gosterir
>< : Kap1 kapaniyor (lirpomp gekili)

<> : Kapi agiliyor (lirpomp ¢ekili degil)

11, 12, 13, 14 ve 15. karakterler kabinin hareket ve hiz bilgisini gosterir

STOP : Kabin duruyor

START : Asansor hareket etmiyor ancak hareket etmesi yoniinde bir ¢agri var ve sistem hareket

icin gerekli sartlar1 olusturmaya calisiyor (kapt kapama gibi)
YAVAS : Asansor yavas hizla hareket halinde

HIZLI : Asansor yiiksek hizda hareket halinde
3.HI1Z : Asansor 3.hizda (1 m/s {izeri) hareket halinde
BAK IM : Asansoriin P0’da kayith bulunan maksimum kalkis sayisini gegmis oldugunu gosterir.

Sistem servis disina gegip kayit almaz

16. karakter grup calisma ile ilgili bilgileri gosterir.
Burada 2 ayr1 karakter siirekli yanip soner. Kullanilan simgelerin anlamlar1 asagidadir:

: : Simplex asansor

1- : AsansOr grup yoneticisi, grup numarasi 1 ve sube ile haberlesemiyor
1+ : AsansOr grup yoneticisi, grup numarasi 1 ve sube ile haberlesiyor

2 - : Asansor sube gorevinde, numarasi 2 ve merkezle haberlesemiyor

2 + : Asansor sube gorevinde, numarasi 2 ve merkezle haberlesiyor

ALT SATIR

Bu satir ¢agri kayitlarint gosterir. Soldan ilk karakter en alt kata ait ¢agrilar1 gdsterir. Saga dogru sirasi ile
sonraki katlarmm g¢agrilar1 isaretlenir. Her kat igin bir karakter kullanilir. Bu karakterlerin anlamlari

sOyledir.

° : Bu kat icin ¢agr1 yok

— : Bu kat i¢in kabin ¢agris1 var

A : Bu kat i¢in yukar1 yonde ¢agr1 var
v : Bu kat icin agag1 yonde cagr1 var

Bir katta bu karakterlerin bir veya birkagi bir arada bulunabilir (nokta hari¢). Bu boliimde sadece
tanimlanmig kat sayis1 kadar eleman gosterilir.
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ii) EKS MODU

K4 00=EKS— «HIZLI
03.T+MI406 BT60

Kabin Tam Kat Seviyesinde Kabin Kapis1 Agiliyor/Kapaniyor
% Kurtarma Modu
Giivenlik Devresi - + Kabin Hiz1
S..: Stop(120) Yon /
F..: Fig(130) —
K. Kili(140) —K+00EKS— < HIZL1

A 4

03T +M[106__ BT 60 Akii Voltaji

Kurtarma Asamasi \
Trafo Inverter Motor Inverter Akin

A 4

Motor inverter Kurtarma Yonii

UST SATIR:

1. karakter giivenlik devresinin durumunu gosterir
: Ttim giivenlik devresi agik.

: Stop devresi kapali.
: Stop ve Kap1 Fis kontak devresi kapali.

= m o

: Stop, Fis ve Kap1 Kilit devresi kapali.

2. karakter asansoriin hedef yoniinii gosterir

4+ : Asansor yukari yonde bir hedefe yonelmis.

¥ : Asansor asag1 yonde bir hedefe yonelmis.

3,4 ve 5. karakterler kabinin bulundugu kat1 ve kat seviye bilgisini gosterir
05= : Kabin tam 5. kat seviyesinde.( = sistem MK y1 goriiyor)

05 : Kabin 5. katta. (Tam katta degil, sistem MK’y1 gérmiiyor)

6, 7 ve 8. karakterler asansoriin kurtarmada oldugunu gosterir
EKS  : Asansor kurtarma modunda.

9 ve 10. karakterler kabin kapisinin ve lirpompun durumunu gosterir
>< : Kap1 kapaniyor. (lirpomp cekili)

<> : Kapi agiliyor. (lirpomp gekili degil)
11, 12, 13, 14 ve 15. karakterler kabinin hareket ve hiz bilgisini gosterir
STOP : Kabin duruyor.
: Asansor hareket etmiyor ancak hareket etmesi yoniinde bir ¢agri var ve sistem hareket
START O . .
icin gerekli sartlar1 olugturmaya calistyor. (kap1 kapama gibi)
HIZLI : Asansor yiiksek hizda hareket halinde.
BAK IM : Asansoriin PO’da kayitl bulunan maksimum kalkis sayisini1 gegmis oldugunu gosterir.

Sistem servis disina gegip kayit almaz.
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ALT SATIR

1, 2 ve 3. karakterler kurtarma fazim gosterir
03. : 3 no’lu kurtarma asamas.

4 ve 5. karakterler trafo inverterinin devrede olup olmadigini gosterir
T+ : Trafo inverter devrede.

T- : Trafo inverter devre disi.

6,7, 8, 9 ve 10. karakterler motor inverteri yoniinii ve akimim gosterir
MI402 : Motor inverter yukar: yonde ve akimi 2 amper.

13, 14, 15 ve 16. karakterler akii voltajin1 gosterir
BT60 : Akii voltaji 60V.

1-C) GIRISLERIN INCELENMESI

i) GENEL EKRANLAR

Ana ekranda sadece ¢ok 6nemli baz1 girisler ve asansoriin hareket konumu gosterilmektedir. Ana ekranda
iken (<) tusuna basildiginda karsiniza asagidaki ekran gelir:

MO* MK* FKK* 870%*
M1* ML* CNT* 869

Ana ekranda iken (<) tusuna basmaniz ashnda (M1-DEGISKENLER-> N5-GIRiSLER) boliimiine
kisayol ile ulasmaniz demektir. Bu boliimde asansoriin tiim giris uglarini gézlemleyebilirsiniz. Yukarida
gosterilen ekranda ve bu bolimde anlatilacak olan tiim ekranlarda ii¢ karakterlik girig ismi ve hemen
saginda ‘*’ yer almaktadir. Sag tarafinda ‘*’ olan girigler aktiftir. Diger bir deyisle o giris vardir. Ornek
olarak yukaridaki ekranda MO ve MK giriglerinin var oldugunu 869 devresinin ise yok, yani acik devre
oldugunu goriiyorsunuz.

Tiim girisler dort ekranda 6zetlenmistir. Bu ekran gosterimde iken ikinci ekrana ge¢mek igin (T) tusunu
kullanabilirsiniz. Ekrana gelecek ikinci, fi¢iincii ve dordiincii giris setleri asagida gosterilmislerdir.

K20 804 501 MKU
DTS 805 500 MKD

RUN FOT FIR 802
DER WTM FRM WM2

HD HU EMA DOB
KNB SKN KKN DOA

Bir dnceki ekran1 gérmek igin () tusunu kullanabilirsiniz.

Bu boliimde 4 ekran izleyebilirsiniz. Bu ekranlarda girigleri programlanmis olduklari terminal ile birlikte
o andaki giris durumunu inceleyebilirsiniz. Bu béliimde gosterilen ekranlardan birbirlerine (3) ve (T)
tuglari ile gecis yapabilirsiniz.

HEX asansor kumanda sisteminde, kaynaklarin optimum sekilde kullanilabilmesi amaci ile sadece 15
adet giris standart olarak tanimlanmis olup her birine bir adet giris terminali tahsis edilmistir. Bunlar 120,
130, 140, 870, 817, 818, 500, 501, 869, M0, MK, 804, K20, FKK ve CNT’dir. Bunlarin disindaki tim
girigler gerek oldukga kullanici tarafindan tanimlanacaktir. Asagidaki tabloda giris kodlar1 ve karsiliklar
verilmistir.
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GIRIS KODU | ACIKLAMA TANIMLAMA
120 Stop Devresi STANDART
130 Kapi Fig Devresi STANDART
140 Kapi Kilit Devresi STANDART
870 I;;ir:inda Tablosu Uzerindeki Elektrikli Elle Kumanda (Geri Alma) STANDART
817 Asag Yiiksek Hiz Smurlayict STANDART
818 Yukan Yiiksek Hiz Sinirlayici STANDART

FKK Faz Koruma ve Termistor Kontrolii STANDART
CNT Kontaktdr Yapisma Kontrolii STANDART
804 Asirt Yiik Kontagi STANDART
FOT Fotosel KULLANICI
DTS Kap1 Kapama Butonu KULLANICI
K20 Kap1 A¢gma Butonu STANDART
1) Tek salter ile sayici sistemlerinde sayici ([A05]=0)
Mo_ 2) Iki salter ile sayic1 sistemlerinde (JA05]=1) asag1 yén sayict STANDART
M1 Iki salter ile sayici sistemlerinde ([A05]=1) yukar1 yon sayici KULLANICI
MK Katta durdurucu ve kap1 agma boélgesi sinirlayict STANDART
869 Kuyu Revizyon Salteri STANDART
Gergek Hareket Algilama. Asansoriin gergekten hareket edip
etmedigi denetlenmek isteniyorsa terminallerden biri RUN olarak
programlanir ve M2-AYARLAR >P3-ZAMANLAR->C21-
RUN HAREKET BEKLEME parame‘qe.sine fie hareket emrindeq it.ibz.lr.ep KULLANICI
ne kadar bir siire iginde RUN girisine sinyal gelmesi gerektigi girilir.
Eger hareket emrinden itibaren [C21] siiresi iginde RUN girisi aktif
olmazsa 38 numarali hata olusur ve sistem durdurulur. [C21]
parametresi 0 olmasi halinde bu hata higbir zaman olugmaz.
805 Tam Yiik Kontagi KULLANICI
802 Asgari Yiik Kontagi KULLANICI
WTM Watman Anahtari KULLANICI
500 Revizyon Asagi Butonu STANDART
501 Revizyon Yukar1 Butonu STANDART
Yangin Detektor Baglantisi. Bu giris aktif oldugunda asansor yangin
FIR konumuna geger ve M2-AYARLAR->P2-YAR.PARAM.-> B05 KULLANICI
parametresindeki yangin duragina gider.
FRM Itfaiyeci Anahtari KULLANICI
M2-AYARLAR—>PI1-ANA.PARAM.>A10-IKI YONDE-
MKD DURDURUCU parametresi ‘1’ oldugu zaman agagi yonde durdurucu KULLANICI
M2-AYARLAR->P1-ANA PARAM.>A10-IKI YONDE-
MKU DURDURUCU parametresi ‘1’ oldugu zaman yukar yonde KULLANICI
durdurucu
ML Seviyelendirme Bolgesi Salteri KULLANICI
HU Yukari 3. Hiz Sinirlayict KULLANICI
HD Asagi 3. Hiz Sinirlayici KULLANICI
Bu giris acil kurtarma isleminde hiz regiile cihazinin akim
seviyesinin tespiti i¢indir. Bu bilgi kurtarma operasyonu yoniinii
EMA tgy.ini igindir. Ac.il ku@ama operasyonu yﬁ')t} test sures1 sirasinda bu KULLANICI
giristeki herhangi bir sinyal, akim seviyesinin test yoniinde
ayarlanmig olan degerinin {izerinde oldugunu gdsterir ve bu yiizden
daha kolay kurtarma operasyonu igin ters yon se¢ilmelidir.
SIF Bu giri@ler. normal asansor ¢alismasinda ku!le.lmlmaz. Sadgge
SIS aggnsél?j snniilasyop modunda gallstlmak i¢in kul‘lar}llablhr. Bu KULLANICI
girisleri kullanmak i¢in mutlaka teknik servisten bilgi aliniz.
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Siiriicti Cihaz Hatasi. Asansor motorunu veya hareketini bir cihaz
DER yonetiyorsa bu cihazin hata ¢ikisinin baglanmasi i¢indir. DER KULLANICI
girigine sinyal geldigi anda sistem durdurulur.

iki kabin kapil1 bir sistemde,
M2-AYARLAR->P2-YAR.PARAM.->B18-IKI KAPI SECIMI
parametresinde ‘1’ olmasi1 durumunda B kapis1 kontrol eder. Eger
DOB girisi aktif ise katta B kapis1 agilacaktir.

DOB KULLANICI

Iki kabin kapili bir sistemde,
M2-AYARLAR->P2-YAR.PARAM.->B18-IKI KAPI SECIMI
parametresinde ‘1’ olmasi1 durumunda B kapis1 kontrol eder. Eger
DOA girisi aktif ise katta A kapisi agilacaktir.

DOA KULLANICI

Hiz kontrollii sistemlerde hizin belirli bir degerin altina oldugu
FDT zaman aktif olur. Erken kap1 agma ve kapi agik yiirtime KULLANICI
fonksiyonlarinda kullanilir.

PAWL BASINC KONTAGI

Bu giris PAWL cihazinin KNB kontak ¢ikigina baglanir.

Pawl cihazinin pistonu basilmig durumda yani iizerinde yiik varken
bu kontak kapalidir.

KNB KULLANICI

PAWL CEKILI
SKN Bu giris PAWL cihazinin SKN kontak ¢ikisina baglanir. KULLANICI
PAWL c¢ekil ise SKN kontagi kapalidir.

PAWL CEKILI DEGIL
KKN Bu giris PAWL cihazinin KKN kontak ¢ikisina baglanir. KULLANICI
PAWL cekili degil ise KKN kontagi kapalidir.

Bu giris makine dairesine konulan bir termometre (1s1 6l¢tim cihazi)
THR vasitastyla makine dairesi 1s1 denetimi saglar. Giris NK (normalde KULLANICI
kapali) kontak okunur.

Kabin kontrol anahtari. Tiim ¢agrilar kabinden onaylandiktan sonra

WM2 . KULLANICI
isleme konulur.
Bu giris otomatik kapili sistemlerde, kabine ylik ylikleme esnasinda

LDB kapinin fotosel ve kap1 agma butonundan bagimsiz olarak daha uzun KULLANICI

siire agik kalmasini saglar. Bu parametrenin siiresini C31=Yiikleme
zamanindan ayarlayabilirsiniz.

1-D) GIRISLERIN TANIMLANMASI

HEX asansor sisteminde esnek bir yap1 oldugundan dolay: girigler birkag karta dagitilmiglardir. Bunlarin
yerleri ve erigim ekranlar ile iligkileri agsagidaki tabloda gosterilmistir.

GIRIS ADI GIRISNO | BULUNDUGU KART | TERMINAL ADI

109 9 RLE 11

110 10 RLE 2

111 11 RLX /RLO 111
112 12 RLX /RLO 112
113 13 HXK 113
114 14 HXK 114
115 15 HXK 115

Programlanabilir giris terminallerini programlamak icin ana meniiden M2-AYARLAR -> P7-GIRIS
TANIMI béliimiine giriniz. Burada 6niiniize girisleri gdsteren bir ekran gelecektir.

> TI09:805
I10:DTS
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() ve (1) tuslar ile ekranda gdsterilen terminaller arasinda gezinerek degistirmek istedigimiz terminalin
sol tarafina geliriz. Ustteki ekranda se¢ilmis terminal 805 iken (ENT) tusuna bastigimizda...

805-TAM YUK
I09 2000011

Burada (¥) ve (7) tuslari istediginiz girisi secerek 109 numaral girisi yeniden tanimlayabilirsiniz.
1-E) ANA MENU

Ana ekranda iken (ENT) tusuna bastiginiz zaman alttaki menii karsiniza gelir.

>M1-DEGiSKENLER
M2-AYARLAR

‘ANA MENU’ olarak adlandirdiginiz bu menii sistemde yapacaginiz her tiir inceleme ve bilgi girislerine
kilavuzluk eder.

Bu tlir meniiler sistemin birgok yerinde karsiniza g¢ikacaktir. En sol siitunda bulunan ‘>’ karakterinin
isaret ettigi satirda bulunan boliime girmek i¢in (ENT) tusuna basmaniz gerekir. <> isaretini (¥) tusu ile
asagl, (1) tusu ile de yukar1 hareket ettirebilirsiniz. Bu menii 5 adet alt meniiye sahiptir. Yukaridaki
ekranda bu 5 alt meniiden sadece 2 tanesini gorebiliyorsunuz. Digerlerini gérmek igin (¥) tusunu
kullanabilirsiniz. (V) tusuna her basildiginda isaretci <> bir satir asag1 iner. En alt satirda iken ({) tusuna
basildiginda, ekranda goriilen tiim satirlar bir yukar1 kayar, en iist satir kaybolur ve alttan yeni bir satir
gelir.

M2-AYARLAR
>M3-ARIZA 1iNCELE

Her seferinde 1 satir hareket etmek yerine (—) tusuna basarak sonraki ekrani («) tusuna basarak onceki
ekran1 gorebilirsiniz.

1-F) AYARLARI DEGISTIRME

Parametre inceleme ve degisikligi icin ‘>’ isaretini ‘M2-AYARLAR’ satirina getirip (ENT) tusuna
basarsaniz asagida gordiigiiniiz menii acilir. Tiim parametre, degisken inceleme ve degistirme islemleri
bu meniiden dallanirlar. Yine burada ‘>’ isaretini istediginiz satirin soluna (T) veya (¥) tuslar ile
getirebilirsiniz.

Ornek olarak asansériin kat sayisin1 degistirmek istedigimizi diisiinelim. Bu islemi gerceklestirmek igin
once asansorii revizyon konumuna aldiktan sonra gerekli asamalari sirasi ile gegelim.

M1-DEG1iSKENLER
>M2-AYARLAR

Ana meniide iken yon tuslarini kullanarak M2-AYARLAR satirina gelerek ENT tusuna basiniz. Eger
sistemde sifre aktif edilmisse (sifre 0’dan farkli ise) size sifrenin soruldugu ekran karsiniza gelecektir.
Eger sistem sifresini bilmiyorsaniz ayarlar kismina giremezsiniz.

SiFRE. ..
2000000
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Eger dogru sifreyi girerseniz veya sifre aktif degilse asagidaki meniiyli goreceksiniz. Sifreyi dogru
olarak girdikten sonra 3 dakika boyunca tekrar AYARLAR meniisiine girmeniz durumunda size
sifre sorulmayacaktir.

>P1-ANA PARAM.
P2-YARD.PARAM.

Isaret¢i P1-ANA PARAM. satirin1 gosterirken tekrar ENT tusuna basmiz. Eger sistem revizyon modunda
degil ise asagidaki mesaj ile karsilasacaksiniz.

REViZYON MODUNDA
GiREBi1LiRSiNiZz!

Ana parametrelere girip degisiklik yapabilmek i¢in sistemin revizyon modunda olmas1 zorunludur. Fakat
diger parametreleri sistemi revizyona almadan da degistirebilirsiniz. Fakat Onerilen, herhangi bir
parametre degisikligi yapmadan dnce sistemi revizyona almanizdir.

Eger sistem revizyonda ise asagida oldugu gibi ana parametreler meniisiiniin ilk maddesini goreceksiniz.
Bu menii AO1, A02,...,A16 seklinde 16 maddeden olusmustur. Diger maddeleri gormek i¢in yukarida
anlatildigi gibi ok tuslarini kullanabilirsiniz. Bu ve buna benzer meniilerde baz1 maddelerin kisaltilmig
halleri gosterilmistir. Maddenin tam agiklamasini gérmek icin isaretci o maddede iken ENT tusuna
basabilirsiniz.

DURAK SAYISI
AO0l:0

Ekranda yukaridaki gibi AO1 maddesi gosterilirken ENT tusuna basiniz.

AQ01- 2000006

Bu yol ile asansoriin AO1 numarali parametresi olan ‘Durak Sayis1” parametresi degisikliginin yapilacagi
ekran karsimiza gelir. Bu ekranda incelenen parametreye ait kayitli bilgi 6’dir. Bu say1y1 degistirmek i¢in
(M ve (V) tuslarin1 kullanmamuz gerekir. Bu tiir bilgi giris meniilerinde (T) tusu say1y1 arttirir, (¥) tusu ise
azaltir. Ornegin yukaridaki ekranda iken () tusuna basarsak say1 5, (T) tusuna basarsak ise say1 6
olacaktir. Bu arada (—) ve («) tuslar ile de sayinin haneleri {izerinde gezinebilirsiniz. Asagida basilan
tuslara gére saymin nasil degistigini gosteren drnekleri inceleyiniz.

2000006

(¥)
2000005

(<)
2000005

(T
2000015

(—)
2000015
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(¥)
2000014

Yukarida gosterildigi sekilde ayarladigimiz sayiyr [AO1] parametresi olarak kaydetmek icin (ENT)
tusuna, halen kayithh bulunan degeri bozmadan yapilan yeni degisikligi iptal etmek i¢in (ESC) tusuna
basarak bu boliimden ¢ikabilirsiniz. Bir {ist ekrana dondiigiiniiz anda degisikligin asagidaki gibi ekrana
yansidigini aninda goreceksiniz.

DURAK SAYISI
AQ1:14

Sistemdeki durak sayis1 14 olarak degistirilmis ve kaydedilmistir. Diger tiim say1 degisiklik islemleri de
yukarida verilen 6rneklerde gosterildigi sekilde yapilmistir.

Yukaridaki ekrandan c¢ikmadan bir alttaki, [A02] ‘TRAFiK SiSTEMI’ parametresini degistirmeyi
deneyelim. Bunun i¢in (¥) tusu ile bir alttaki secenege gelelim.

TRAFiK SiSTEMi
AQ02:4

(ENT)

CiFT DUGME TOPLA
AQ2 2000004

)

TEKYON YUKARI TO
AQ02 2000003

)

TEKYON ASAGI TOP
AQ02 2000002

(ENT)

TRAFiK Si1iSTEMi
AQ2:2

Trafik sistemi kaydedildi.
[A02] asansor trafik sistemi degisikliginde gordiigliniiz gibi, parametre bir sayisal biiyiikliik saklamiyor,

bunun yerine bir tip, sekil veya sistem se¢imi i¢in kullaniliyorsa; o takdirde {ist satirda ekrandaki sayiya
karsilik gelen parametrenin hangi secenek igin kullanildiginin agiklamasi goriiniir.

1-G) TUSLARDAN KAYIT VERMEK

Dilediginizde klavyeden kayit verebilirsiniz. Ana ekranda bulundugunuz ve asansdriin revizyonda
olmadig1 bir anda yon tuslarini kullanarak kayit verebilirsiniz.

K 00=h —>«STOP.
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KABiN BUTONU
Durak No.?000000

Bu ekranda, 0 ile en fazla kat sayis1 ([A01]’deki deger) arasinda bir say1 girip (ENT) tusuna bastiginiz
takdirde sistem o kata kabin kaydr alir.

Ayni yontemle ana meniide iken (T) tusuna basarsaniz katlardaki yukari ¢agir kaydim, (V) tusuna
basarsaniz katlardaki asag1 ¢agir kaydini vermis olursunuz

1-H) SISTEM YAZILIM SURUM NO

Kullanmakta oldugunuz sistemdeki yazilimin siirimiinii 6grenmek i¢in ana ekranda iken parmaginizi
(ESC) tusuna basil1 tutarsaniz asagidaki sistem bilgi ekrani karsiniza gelecektir.

AYBEY ELEKTRONiK
HEX Ver. P3.151

Bu ekranda ‘P3.151° ifadesi kullanmakta oldugunuz bilgi sistem yaziliminin siiriimiinii belirtmektedir.
Parmagimizi (ESC) tusundan ¢ektiginiz anda ana ekrana geri donersiniz.

BOLUM 2:

AYARLAR

AsansOr ve kumanda sisteminin c¢alisma sekli ve zaman ayarlarnt ile ilgili her tiir bilgi, sistem
parametrelerinde  saklanir.  Sistem parametreleri, incelemede kolaylik olmast amact ile
gruplandirilmiglardir. Bu gruplar baslica sunlardir:

e P1-ANA PARAM.: Asansoriin ¢alismasi i¢in belirlenmesi sart olan parametreleri igerir. ([Axx])
P2-YARD. PARAM.: Asansoriin ¢alismasi i¢in ikinci derecede 6nemli parametreler ile
kumanda sisteminin ¢aligma sartlarini belirleyen parametreleri saklar. ([Bxx])
P3-ZAMANLAMALAR: Asansor ile ilgili tiim zaman ayar parametrelerini saklar. ([Cxx])
P4-KAT AYARLARI : Her kat i¢in ayr1 bir deger verilebilen parametreleri saklar. ([Kxx])
P5-BAKIM ZAMANI: HEX serisinde kullaniimamaktadir.

P6-CIKIS TANIMI : Kullanici tarafindan programlanabilir ¢ikislar ile ilgili ayarlari saklar.
P7-GiRIiS TANIMI : Kullanic1 tarafindan programlanabilir girisler ile ilgili ayarlar: saklar.
P8-TARIH & SAAT : HEX serisinde kullaniimamaktadir.

P9-SERVISLER : Ozel bazi islemlerin yer aldig1 boliimdiir.

PO-KALKIS SAYISI : Asansoriin bir sonraki bakima kadar yapmasi istenilen maksimum
hareket sayisinin girildigi boliimdiir.

2-A) P1-ANA PARAMETRELER:
Ana parametreler degistirilmeden dnce sistem mutlaka revizyon moduna alinmalhdir!

[A01] DURAK SAYISI

Bu parametre asansordeki durak sayisimi saklar. Bu parametreyi ayarladigimizda
2-16 |sisteminizde, durak sayisi ve [A02] parametresinde tanimli trafik sistemi i¢in yeterli sayida
SWPIx kart1 olup olmadigini kontrol ediniz.
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[A02] TRAFIK SISTEMI

0

Basit Kumanda
Kabin ve kat cagri uglar1 paralel baglanir. Alinan bir adet kayit diginda kayit hafizasi
tutulmaz.

Basit Toplama
Kabin ve kat ¢agri uglar1 paralel baglanir. Kayit hafizasi tutulur.

Tekyon Asag Toplama

Kabin ve kat butonlar ayn ayr1 baglanir. Kabin kayitlar1 iki yonde de toplanir. Kat kayitlar
ise kabin asag1 dogru hareket ederken toplanir. Bu sistem ana girigin en alt katlarda oldugu
binalar i¢in uygundur.

Tekyon Yukar1 Toplama
Kabin ve kat butonlar ayr ayr1 baglanir. Kabin kayitlar1 iki yonde de toplanir. Kat kayitlar
ise kabin yukar1 dogru hareket ederken toplanir.

Cift Diigme Toplama
Kabin, katlardaki asagi ve yukari butonlart ayri ayri1 baglanir. Kabin ve kat kayitlar1 hareket
yOniine uygun sekilde toplanir.

[A03]

ASANSOR TURU

—

Tek Hiz Halath

Cift Hiz Halath

Hidrolik

VVVF1

VVVE2

FUJI Kapali1 Cevrim

RST

VVVE3

O |0 | Q| |Dn | |[WwW(lb

KEB

DIETZ

KAPI TURU

Carpma Kap1 (Kabin kapis1 yok)

Carpma Kap1 + Kabin Kapisi

Tam Otomatik Kap1

KAT SECICI SISTEMIi

Sayici 1 Salter (Sadece MO)

Sayici 2 Salter (MO ve M1)

Artirnmsal Enkoder (HEX’de Kullanilmamaktadir)

Mutlak Enkoder (HEX’de Kullanilmamaktadir)

[A06] ERKEN KAPI ACMA

0

Kapilar motor durup fren biraktiktan sonra agilir.

Kabin 0,3m/s’den daha diisiik bir hizla hedef kat i¢in kap1 agma bdlgesine girdiginde kapi
acilmaya baglar. Bu islem sadece 6zel bir kap1 kdpriileme kart1 (SBC) ile yapilabilir. Kap1
acma bolgesini belirlemek i¢cin ML ve ek bir salter gereklidir. Gerekli baglantilar SBC kart1
baglant1 semasinda gosterilmistir.
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[A07] HIDROLIK ASANSOR SEVIYELENDIRME SECIMi

0 Yok

1 Var. Kap1 agik, motor ¢aligir.

2 Var. Kap1 kapali, motor ¢alisir.

3 Var. Kap1 agik, motor ¢aligmaz.
4 Var. Kapi kapali, motor ¢aligmaz.

[A08] KABINDEKI KAPI SAYISI

1 1 kap1
2 kap1. Hangi katta hangi kapinin kullanilacagi ayarini da yapimiz.
2 M2-AYARLAR +' P4-KAT AYARLARI «' K2 KAPI A ve K3 KAPI B

Ikinci kapi, programlanabilir ¢ikislardan (45) ve (46) ayarlanabilir.

[A09] TABLO-KASET HABERLESME SiSTEMIi

Paralel
0 Kumanda tablosu ile katlar ve kabindeki tiim buton ve algilayicilar arasinda bire bir baglanti
yapilacak
1,2 HEX serisinde kullanilmamaktadir

[A10] iKi YONDE DURDURUCU

0 Bir Durdurucu [MK]
Iki Durdurucu [MKU ve MKD]. Asansor tipi hidrolik olarak secildigi takdirde ([A03]=3)
1 sistem otomatik olarak bu segenegi kullanir. Hidrolik asansorlerde MK girisi okunmaz.

Hidrolik asansor digindaki asansor tipleri icin de bu 6zellik kullanilabilir.

[A11] ARA HIZ KULLANIYOR

0 Yok.
Var (Sadece VVVF) Bu segenek degisken hizli sistemlerde 1m/s‘den yiiksek hizli
sistemlerde kullanilir. Bu durumda asansor Yavas, Hizli ve 3.Hiz olmak iizere 3 farkl hizda
1 calisir. 3.Hiz secildiginde en iistten bir alttaki kata HU ve en alttan bir iistteki kata HD

salterleri yerlestirilmelidir. Bu salterlerin amaci kabini son katlara gegiste 1,6 m/sn veya
iizeri bir hizdan (3.HIZ) orta hiza(HIZLI) gecirmektir. Bu salterler baglanmazsa sistem 21
no’lu hatayi verir.

[A12] SIMPLEX/GRUP

0 Simplex: Asansor tek basina ¢alistyor.
1 Duplex

[A13] GRUP NO

0,1,2

Asansor grup numarasi: Bu parametreye 0 ile 2 arasinda herhangi bir say1 verebilirsiniz.
Merkez asansor i¢in 1, sube asansdr igin ise 2 degerini veriniz. [A12] 0 oldugu takdirde bu
parametrenin 6nemi yoktur.

[A14] EKSIK ALT KAT (GRUP ASANSORLERI)

| 0.5

| Asansoriin en algak kath asansore gore kat farki ‘

[A15] EKSIK UST KAT (GRUP ASANSORLERI)

0.5

Asansoriin en yiiksek katli asansore gore kat farki ‘
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[A16] GIRIS KATI

0..8

Bu program sadece, trafik sistemi tek diigme asag1 yonde toplamali (parametre A02=2)
oldugunda caligir. Parametre ile eger binanin giris katinin altinda katlar (garaj-bodrum
vs.) varsa bu katlara gdre binanin giris kat1 belirlenir. Girilen durak sayisinin altinda
kalan dis kayit butonlar1 otomatik olarak yukari1 yon hareketinde toplanir, giris katin
iistiindeki dig kayit butonlar1 ise asag1 yon hareketinde toplanir. Giris kat kayidi ise her
iki yonde de toplanir. Bu sayede tek diigme toplamali bir asansér daha verimli bir
sekilde kullanilabilir.

2-B) P2-YARDIMCI PARAMETRELER

[B01] KILiT HATASINDA

0 Ayni1 yerden devam edilir.
1 Art arda hatalarin [B12]’de bulunan say1 kadar tekrar1 halinde sistem bloke edilir.
2 Tim kayitlar silinir.

[B02] EKRANA HATA RAPORLAMA

Tek Satir Raporlama
Herhangi bir hata olustugunda, ana ekranda ise 2.satirda hata kodu yanip soénecek, farkli bir

0 ekranda ise hata raporlanmayacak. Hatanin detayr M3-ARIZA INCELEME béliimiinden
goriilebilir.
Tam Ekran Raporlama

1 Hata olustugunda hangi ekranda olursa olsun hata mesaj1 tam ekran olarak tiim detaylarla 4-

5 saniye kadar goriintiilenecek ve normal ekrana doniilecek.

[B03] PARK TANIMI

0 Park duragi yok.
1 Park var, Kap1 Kapali
Asansor park duraginda kapilar1t KAPALI olarak bekleyecek.
Park var, Kap1 Acik
2 Asansor park duraginda kapilar1 ACIK olarak bekleyecek. (EN81-1 ve EN81-2

standartlarina uygun degildir)

[B04] PARK KATI

0-15

[BO3] (1) veya (2) olarak tamimlandiginda asansor [C02]’de tanimlanan siire kadar kayit
olmadan hareketsiz bekledikten sonra tanimlanan duraga gider ve [B03]’de tanimlandig
gibi kapilari agik veya kapali olarak bekler.

[B05] YANGIN DURUMUNDA PARK KATI

0-15

FIRE (Yangm) girisine sinyal geldiginde asansoér dogrudan tanimlanan kata gider ve
kapilar1 agik olarak bekler.

[B06] MAKSIMUM iC KAYIT

| 116

Kabinden verilebilecek maksimum kayit sayisi. Verilecek say1 kat sayisini gecemez. ‘

[B07] SERVIiS EKRAN KODU

0

| Isletim sistemi ile ilgili. ‘0’ olarak birakin. ‘

[B08] HATADA DEVAM

0

Yok Sistem tiim hatalarda duracak.

1

Var Kabin hareketi ve giivenlik devresi ile ilgili hatalar disinda sistem durmayacak.
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[B09] KATTA KAPI ACIK BEKLEME (Sadece otomatik kapi igin kullanilabilir)

0 Katta kap1 kapali bekleme

1 Katta kap1 agik bekleme (EN81-1 ve EN81-2 standartlarina uygun degildir)

[B10] HATA-> MODEM iLETME

0 Aktif degil

1 SWONLINE: Hata aninda modem aktif edilir ve uzaktaki bilgisayar ile baglant1 kurulur.

GSM SMS: Hata aninda tanimli cep telefonuna hata ayrintilarini iceren kisa mesaj gonderir.

2 Bu 6zelligi kullanmak i¢in sisteminizde GSM modem olmalidir.

GSM ARAMA: Hata aninda taniml cep telefonuna ¢agri birakir. Bu 6zelligi kullanmak igin

3 sisteminizde GSM modem olmalidir.

[B11] DURUM-> MODEM iLETME

0 |Aktif degil

1 Programlanmis zamanlarda modem aktif edilir ve uzaktaki bilgisayar ile baglant1 kurulur.

[B12] MAKSIMUM HATA SAYISI

6,7, 8, 27,28, 34, 35, 36, 37, 38 ve 41 numarali hatalar1 bu parametrede sakli deger kadar
4-100 |.’ > N .
iist iiste tekrarlandiginda sistem bloke olur.

[B13] EKRAN LiSANI

0 Tiirkce

1 Ingilizce

[B14] DISPLAY KARTI

1 SWPEX kart1 7-Segment display ¢ikis1 verir.

4 SWPEX kart1 16-Segment (Alfanumerik) display ¢ikis1 verir.

[B15] PROGRAMLANABILIR R(:)LE (SWPOR) KARTI 1
[B16] PROGRAMLANABILIR ROLE (SWPOR) KARTI 2

0 Yok

Katta 151k ¢ikigi. Eger sistemde [B15] ve [B16] birlikte kullaniliyorsa katta 1s1k ¢ikisi olarak

! her zaman [B16], yani ikinci réle kartini kullaniniz.
Gray kod ¢ikist
3 Kat numarasi (Binary)

[B17] DIS KUMANDA iPTAL

0 Dis kumanda agik (Kat ¢agrilarini alir)

1 Di1s kumanda iptal (Kat ¢agrilarini almaz)

[B18] iKi KAPI SECiMi BELIRLEME YONTEMI

0 Yok. Kat ayarlar1 boliimiinden yapilan ayarlar gecerlidir
| Girislerden Acilacak kapi programlanabilir girislerden segilir (DOB ve DOA programlanir
giris kodlari)

[B19] STOP KESINTISINDE

0 Sistem ayni yerden ¢aligmaya devam eder

1 Sistem tlim kayitlar1 siler ve ayni yerden ¢alismaya devam eder
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[B20] REVIiZYON HIZI

0 Revizyon hiz1 sistemdeki yavas hizdir

1 Revizyon hiz1 sistemdeki hizli hizdir. Bu segenek sadece hidrolik asansdrler i¢in gegerlidir

5 Revizyonda sadece yon ¢ikiglar aktif edilir, yavas ya da hizli baska higbir hareket ¢ikisi
verilmez

[B21] PAWL KONTROL
0 Yok

1 Var. PAWL hidrolik asansorlerde kullanilan 6zel bir cthazdir

[B22] PC VERI HIZI (bps)
[B23] MODEM VERI HIZI (bps)

0 9600

1 14400
2 19200
3 38400
4 57600

[B24] REVIZYON SALTERI
0 Revizyonda Kapali

1 Revizyonda Acik

[B25] HIDROLIK DURUS STILi

0 VALF MOTOR : Hidrolik asansérde dur komutu geldiginde valfler devreden cikarilir,
motor [C15] parametresinde belirtilen siire sonunda durdurulur.
MOTOR VALF : Hidrolik asansorde dur komutu geldiginde motor devreden ¢ikarilir valfler
[C15] parametresinde belirtilen siire sonunda durdurulur.

1

[B26] EKS MOTOR INVERTER

0 Acil kurtarmada motor inverteri yok.
1 Acil kurtarmada motor inverteri var. Y0On, kontaktorler tarafindan segilir.
2 Acil kurtarmada motor inverteri var. Y6n, EMD Kkarti tarafindan segilir.

[B27] EKRAN AYDINLATMA
0 OTOMATIK : Enerji tasarruf modu. Ekran aydinlatmasi kullanilmadigi zaman otomatik
olarak kapanir.

1 HEP ACIK: Ekran aydinlatmasi siirekli agik.

HEP KAPALI
Ekran aydinlatmasi siirekli kapali

2

[B28] GRUP BOLGE TANIMI

[B29] EKS YARIM YUK AKIMI
‘ 1...60 | Acil kurtarma isleminde kabin yiikiiniin nominal yiikiin 1,5 kat1 oldugunda 6l¢iilen akim. ‘

[B30] EKS ICIN MAKSIMUM AKIM
2...100 | Acil Kurtarma isleminde izin verilen maksimum akim. ‘
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[B31] KART KONTROLU

0 Yok

1 Kabin

2 Kabin + Tablo

3 Kabin + Tablo + RS232

[B32] EKS MAKINA TiPi
0 Rediiktorlii makine

1 Dislisiz makine

[B33] MOTOR FREKANS
1..10 | Dislisiz makine kurtarma frekans ayari

[B34] MK ANAHTARI
0 Katta agik

1 Katta kapali

[B35] MK GECIKMESI

Bu program 6zellikle VVVF sistemler ve yavas hareket eden palangali yiik asansorleri igin
kat hassasiyetinin yakalanabilmesi i¢in kullanilir.Asansor yavas hizda katina ulasip MK
salterini gordiilkden sonra asansoriin yavas hizdan STOP moduna ge¢me zamanini
belirler.Parametreye (1) bir birim degeri girildiginde MK gecikmesi aktif olur.Parametre

0-50 degeri birim cinsindendir (1) bir birim 30ms’dir (mili saniye).Parametreye min.:0 (sifir-MK
gecikmesi pasif) max.:50 birim (1.5sn) arasinda bir deger girilebilir.
[B36) BLOKE KONTROL

0 Bloke olur. Sistem 45-53-54 nolu hatalarda bloke olup servis digina geger.

1 Bloke olamaz. Sistem 45-53-54 nolu hatalar1 kayit eder fakat bloke olmaz.

2-C) P3-ZAMANLAMALAR
Tiim C parametrelerinde her say1 0.1 saniyeye karsilik gelmektedir.

[C01] MESGUL SURESI
0-999 | Mesgul olarak bekleme siiresi ‘

[C02] PARK BEKLEME SURESI
0-10000 | Asansoriin park duragina gitmeden 6nce bekleyecegi siire ‘

[C03] OTOMATIK KAPI ACIK KALMA SURESI
‘ 0-500 | Otomatik kapinin kapanmadan 6nce agik olarak bekleyecegi siire. ‘

[C04] KAPI ACMA SURESI
0-999 Otomatik kapinin agilma stiresi.(Kapiya acil komutunun uygulanacag siire)
Bu siire sonunda kilit (140) sinyalinin kesilmemesi durumunda hata olusur.

[C05] KIiLiT BEKLEME SURESI
0-999 Otomatik kapinin kapanma siiresi.(Kapiya kapan komutunun uygulanacagi siire)
Bu siire sonunda kilit (140) sinyalinin gelmemesi durumunda hata olusur.
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[C06] KATTA BEKLEME SURESI

0-999 Toplamali trafik sistemlerinde asansoriin bir sonraki hedefe hareket etmeden once katta
bekledigi siire

[C07] KALKISTA GECIKME

0-100 | Kilit (140) sinyali geldikten sonra hareket i¢in beklenen siire

[C08] KAT ARASI MAKSIMUM GECME SURESI

Asansor Hizli veya 3.Hiz’da hareket ederken kat bilgisinin degismesi i¢in beklenen
0-9999 | maksimum siire. Bu siire i¢inde kat bilgisi degismez ise hata olusur ve sistem hareketini
durdurur.

[C09] YAVAS HIZ MAKSIMUM SEYIiR SURESI

Asansoriin hedef kata vardiginda katta durdurucuyu gorene kadar yavas hizda hareket
0-9999 |edecegi maksimum siire. Bu siire i¢inde katta durdurucu goriilmez ise ve sistem hareketini
durdurur.

[C10] SERI HABERLESME HATA SURESI

| HEX Serisinde kullanilmamaktadir

[C11] GRUP ACIK KAPI BEKLEME SURESI

0-999 Grup calismada gruptaki asansorlerden biri bu siire iginde kapisini kapatip hedefe hareket
edemez ise kaydi diger asansore aktarir.

[C12] FREN GECIiKME SURESI

0-100 ACVYV ve VVVF sistemlerinde fren veya ¢ikis kontaktorii igin birakma gecikmesi. Bu
parametre programlanabilir ¢ikig kodu 25-27 ve51 i¢in kullanilacak siireyi belirler.

[C13] MOTOR-VALF BEKLEME SURESI

0-999 Hidrolik sistemlerde kalkista motorun yildiz-liggen doniisiimiinii yaptiktan sonra valflerin
caligmasi arasinda gegen siire

[C14] YILDIZ-UCGEN SURESI

0-999 Hidrolik sistemlerde kalkista motorun tiggen baglantiya gegmeden once yildiz baglantida
calisma siiresi

[C15] VALF-MOTOR SURESI

0-999 | Hidrolik sistemlerde durusta valflerin durmasi ile motorun durmasi arasinda gecen siire

[C16] MAKSIMUM MESGUL SURESI

0 Aktif degil

Kapinin devamli olarak agik birakilmasi halinde [C16]’da kayithi bulunan siire doldugunda

1-30000 mesgul ve kabin lambasi soner.

[C17] [C18] [C19] PAWL CiHAZI iCIN AYRILMISTIR.

[C20] DTS BUTON GECIKME

0-100 Asansor kata geldiginde bu parametrede belirtilen zaman kadar bir siire zarfinda DTS (kap1
kapama) butonu basilsa bile gérev yapmaz.

[C21] MAKSIMUM HAREKET BEKLEME SURESI

0-100 Asansore hareket komutu gittiginde bu programda belirtilen siire sonunda programlanabilir
girig 18 numarada (RUN: Motor hareket kontrol) sinyal yoksa sistem durdurulur.
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[C22] LIRPOMP GECIKMESI
0-100 Yar1 otomatik kapili sistemlerde dis kapt kapandiktan sonra lirpomp aktive etmek igin
beklenen siire

[C23] SEVIYELENDIRME SURESI

Seviyelendirme hareketi bagladiktan sonra bu parametredeki siire icinde bitmez ise 41
0-500 | numarali seviyelendirme hatasi olusur. Kabin baska bir kata gitmedigi miiddetce o katta bir
daha seviyelendirme yapilmaz.

[C24] KAPI GECIKMESI
0-35 ‘ Otomatik kap1 i¢in kata ulastiktan sonra kapi agma isleminin baglamasina kadar gegen siire ‘

[C25] MAKSIMUM EKS ZAMANI
| 600-5000 | Sistemin kurtarma modunda ¢alismasina izin verilen maksimum siire ‘

[C26] HIZLI GECIKME ZAMANI
0-99 ‘ Hareket baglangicinda hizli kontaktoriiniin enerjilenmesine kadar gegen siire ‘

[C27] YON GECIKMESI
0-110 ‘ Durduktan sonra yon degistirmesi i¢in gereken minimum siire ‘

[C28] MAKSIMUM MOTOR ZAMANI
200-3000 Motorun bir seferde durmadan ¢aligmasina izin verilen en uzun siire
(EN81-1 Standardi’nda belirtilen maksimum siire 45 saniyedir)

[C29] EKS KAPI ACMA SURESI
20-100 ‘ Acil kurtarma isleminde kata geldiginde maksimum kap1 agma siiresi

[C30] K20 SURESI

Bu program otomatik kapili sistemlerde islev goriir. Otomatik kap1 agma (K20) butonu
girisine sinyal geldiginde, kapinin ne kadar siire ile agilma yoniinde hareket verilecegini
belirler ve min.:0.6sn ile max.:20sn araliginda ayarlanabilir.

6-200

[C31] YUKLEME ZAMANI

Bu parametre otomatik kapili sistemlerde programlanabilir girise LDB (Yiikleme
0-9999 |butonu) tanimlandiginda calisir, kabine yiik yiikleme esnasinda kapinin fotosel ve kap1
a¢gma butonundan bagimsiz olarak daha uzun siire a¢ik kalmasini saglar.
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2-D) P4-KAT AYARLARI

Bu boliimde her kat igin ayr1 olarak tanimlanan parametreler {izerinde duracagiz. AYARLAR
meniisiindeki P4-KAT AYARLARI meniisiine girdigimizde asagidaki ekranla karsilasiriz. Bu menii
asagida siralanan 8 maddeden olusur.

K1-DISPLAY AYAR
>K2-KAPI A

K1-DISPLAY AYARLARI

K2-KAPI A

K3-KAPI B

K4-IC KAYIT

K5-DIS KAYIT

K6-KATLAR PALS (Kullaniimaz)
K7-GENEL PALS (Kullanilmaz)
K8-KAYIT ZAMANLARI (Kullaniimaz)

2-D-1) K1-DISPLAY AYARLARI

K1 meniisiine girdigimizde karsimiza asagidaki ekran ¢ikar.

>00. O
01. 1

Herhangi bir kat secili iken ENT tusuna bastigimizda asagidaki display ayarlama ekranini goriiriiz.

00.KAT DISPLAY:
Sol.:  Sag..:0

Bu ekran araciligiyla istenen kat igin sag ve sol displaylerde goriintiilenmek iizere istedigimiz karakteri
secebiliriz. Ekrana ilk girdigimizde kursér Sol display karakteri {izerinde bekler. Burada istedigimiz
displayi bos birakabilir veya agagi, yukari ok tuslarini kullanarak istedigimiz karakteri segebiliriz.

Burada dikkat edilecek olan, kat ve kabindeki displaylerimizin sectigimiz karakteri gosterebilecek yapida
olmasidir. Ornegin normal bir 7-Segment display ile M, Z, G, K gibi karakterleri display etmek miimkiin
degildir. 7-Segment display ile 0-9 aras1 rakamlar ve A, b, C, d, E, F, H, I, L, P, r, U harfleri
kullanilabilir. Isteginiz karakteri sectikten sonra ENT tusuna basiniz ve ayni sekilde sag karakteri de
sectikten sonra ENT tusuna basarak yaptiginiz degisikleri kaydederek 6nceki meniiye donmiis olursunuz.
Benzer sekilde tiim katlarin display ayarlarini yapabilirsiniz. Ayrica sisteme SWPEX kart1 eklenip [B14]
parametresi ayarlanarak 16-Segment (Alfanumerik) display ¢ikist siiriilebilir.

Eger displaylerinizi belirli bir diizen iginde (-1,0,1,... gibi) siralamak istiyorsaniz her kat displayini ayr
ayr1 ayarlamak yerine hazir meniilerden birini kullanabilirsiniz. Bunun igin:

M2-AYARLAR « P9-SERVISLER « RI-DISPLAYLER meniisiinii kullanabilirsiniz. Bu meniiniin
kullanimi igin ilgili béliime bakabilirsiniz.

2-D-2) K2-KAPI A ve K3-KAPI B
Bu boéliimde, kabinde 2 kapisi olan asansorlerde, hangi katta hangi kapinin agilacaginin nasil ayarlanacagi

ile ilgili ayarlar anlatilacaktir. Eger sisteminizde tek kapi varsa bu bolimle ilgili ayar yapmaniza gerek
yoktur.
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P4-KAT AYARLARI +K2-KAPI A “'meniisiine girdigimizde asag1 ekran karsimiza ¢ikar.

>02.KAT KAPTI A:0
03.KAT KAPI A:1l

Kabindeki KAPI A ve KAPI B olarak isimlendirilmistir. Réle kartinda KAPI A'y1i KA, KO, KK
kontaklar1; KAPI B' yi ise programlanabilir role kontaklar1 stirmektedir.

Yukaridaki meniide herhangi bir katta sag tarafta “1 VAR” yazis1 goriiniiyorsa o katta KAPI A
acilacaktir. Eger “0 YOK” yazis1 goriiniiyorsa o katta KAPI A agilmayacaktir. Bu ayarlar istediginiz
sekilde diizenleyebilirsiniz.

Ornek olarak 2. katta KAPI A'nin agilmast igin gerekli ayar1 yapalim. Yukaridaki meniide isaretgi 2.kat:
gosterirken ENT tusuna basarak agagidaki ekrani goriiriiz.

02.KAT KAPI A:
2000000 YOK

Burada yukari ok tusunu kullanarak degeri 1 olarak degistiriyoruz.

02.KAT KAPI A:
2000001 VAR

ENT tusuna basarak yaptigimiz degisikligi kaydedip bir 6nceki meniiye doniiyoruz. Benzer sekilde tiim
kullandigimiz katlar i¢cin ve KAPI B i¢inde ayn1 ayarlan yapabiliriz.

2-D-3) K4-IC KAYIT

Bu menii araciligiyla herhangi bir kat i¢in i¢ kayitlara (kabin kayitlari) izin vermeyerek asansoriin o kata
erismesini engelleyebilirsiniz. Bu meniiye girdiginizde asagidaki ekran karginiza ¢ikar.

00.1C KAYIT: 1
>01.iC KAYIT: O

Bu ekranda istediginiz kata gelip ENT tusuna basip ilgili katin ayarini degistirebilirsiniz.

03.KAT 1iC KAYIT:
2000001 VAR

Bu boliimde kullanilan parametrelerin anlami asagida gosterilmistir.

0 YOK (Hig¢bir zaman kayit alma)

VAR (Her zaman kayit al)

2-D-4) K5-DIS KAYIT

Bu menii araciligtyla herhangi bir kat i¢in dis kayitlara (kat kayitlari) izin vermeyerek asansoriin o kattan
cagrilmasini engelleyebilirsiniz.. Bu meniiye girdiginizde asagidaki ekran karsiniza ¢ikar.

00.DIS KAYIT: 1
>01.DIS KAYIT: O
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Bu meniide de i¢ kayit boliimiinde anlatildig: sekilde herhangi bir kat1 se¢ip o katin dis kayit ayarlarini
degistirebilirsiniz.

2-E) P6-CIKIS TANIMLAMA

HEX Serisi kartlarda kullanici tarafindan belirlenen olaylarla anahtarlanan 7 adet programlanabilir role
vardir. Bunlardan bir tanesi (S1) standart olarak her sistemde bulunur, diger iki tane ¢ikis ise (S2, S3)
opsiyon olarak bulunur. Diger 4 programlanabilir réle (O1, O2, O3 ve O4) ise opsiyon olarak ilave edilen
RLE kartinda yer alir. S2 ve S3 roleleri ise hidrolik sistemde hidrolik motor kontaktorlerini siirdiikleri
icin, hidrolik asansor uygulamalarinda kullanici tarafindan yapilan program dikkate alinamaz. Asagidaki
tabloda HEX serisindeki programlanabilir ¢ikislar ile ilgili detaylar yer almaktadir. EKS S1, EKS S2,
EKS S3 programlanabilir ¢ikiglart ESM karti {izerindedir.

BULUNDUGU | KONTAK | KONTAK
NO| KOD YER VI TURD ACIKLAMA
1 S1 RLX /RLO 220V/10A Norgilaﬁs ok Her zaman programlanabilir.
Normal Actk Halatl1 asansorlerde serbestce
2 S2 RLX/RLO 220V/10A ¢ programlanabilir. Hidrolik asansorlerde
Ortak R
motor kontaktériinii siirer.
Normal Agik | Halath asansorlerde serbestge
3 S3 RLX /RLO 220V/10A | Normal Kapal1 | programlanabilir. Hidrolik asansorlerde
Ortak yildiz-liggen doniisiimiinii diizenler.
4 Ol RLE 48V/3A Normalde Acik 01, 02, O3 ve 04 rolelerinin hepsi
> 02 RLE 48V3A Normalde Acik birden ortak olarak RLE kartt COM
6 03 RLE 48V/3A Normalde A¢ik terminaline basldir
7 04 RLE 48V/3A | Normalde Acik ghdir.
8 | EKS S1 ESM 48V/3A Normalde Agik | Her zaman programlanabilir.
9 |EKS RS2 ESM Transistor | Open Kollektor | Her zaman programlanabilir.
10 | EKS S3 ESM Transistor | Open Kollektor | Her zaman programlanabilir.
28 /34
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CIKIS KODU SECiLEN OLAY
1 Stop devresi kapali (120 sinyali var)
2 Stop devresi agik (120 sinyali yok)
3 Sistem Revizyon modunda (869 sinyali var)
4 Sistem Normal Calisma modunda (869 sinyali yok)
5 Hata var
6 Hata yok. Sistem normal ¢aligiyor
7 Asansor Yavas Hiz’da hareket ediyor
8 Asansor Yavas Hiz’da hareket etmiyor
9 Asansdr hareket etmiyor
10 Asansdr hareket ediyor
11 Asansor Hizli hareket ediyor
12 Asansor Hizli veya 3.Hiz’da hareket ediyor.
13 Kilit devresi kapali (140 sinyali var)
14 Kilit devresi acik (140 sinyali yok)
15 Kabin kat seviyesinde
16 Kabin kat seviyesinde ve asansor hareketsiz konumunda
17 Yon yukari
18 Yon asagt
19 Mesgul
20 Asansor START veya hareket konumunda
21 Kademesiz asansorler i¢in FREN ¢ikist
22 Yukari seviyelendirme konumunda (Hidrolik)
23 Seviyelendirme konumunda (Hidrolik)
24 Park konumunda degil
25 Hareket var ve fren gecikmesi aktif
26 Fis kapali ve STOP disinda bir konumda (lirpomp ¢ikis1)
27 Normal operasyonda hareket ve fren gecikmesi var. Revizyonda hareket var.
28 Hareket yiiksek hiz (3.Hiz) konumunda
29 Pawl cihazi ¢ikist
30 Hareket START konumunda ve kilit kapali
Bu ¢ikis 6zellikle hiz kontrollii sistemlerde kontaktor siirmede kullanilir.
31 Kayit yok
32 Hiz kontrol cihazlari icin ZERO SPEED cikisi
33 Sistem revizyonda ve hareket var (JOG)
37 Hidrolik asansorde agag1 hareket
38 Hidrolik asansérde yukar: hareket
39 Girislerden siiriicii hatas bilgisi geldiginde siiriiciiyii reset ¢ikisi
Cihaz hatasi belirlendiginde bu ¢ikis darbeli sekilde aktive edilir.
40,41,42,43,44 Sirastyla Gray Kod M0,M1,M2,M3,M4 ¢ikislari
45 2 .kap1 icin Kap1 Kapa cikisi
46 2.kapi icin Kap1 A¢ ¢ikisi
47 Gong cikist
48 Seviyelendirme
49 Erken Kap1 A¢ma ve Seviyelendirme
50 Kap1 Kopriileme
51 Kilit+Fren
52 Hizli Gecikme
53 Asag1 Hizmet Oku
54 Yukar1 Hizmet Oku
55 Maksimum Kalkig Sayisi
56 ML Cikisi
57 Hidrolik Hareket
200+ Kabin i nolu katta bekliyor. Ornegin 205, kabin 5 nolu katta bekliyor.
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Rolelerin aktif olacagi sartlart ayarlamak igin P6-CIKIS TANIMLAMA meniisiine girelim.

CIKIS No.
2000000

2.satirdaki CIKIS NO ile programlamak istedigimiz roleyi se¢iyoruz.

Segilebilecek roleler ile ilgili detaylar ve bunlarm kodlar1 asagidaki tabloda agiklanmustir. Ornegin S1
rélesini hata aninda gektirecek bir uygulama yapalim. Once “CIKIS NO” satirmda S1 igin ‘1° i segelim.

CIKIS No. S1
2000001

(ENTER) tusuna basalim.

BOS
S1 2000000

Programlayacagimiz roleyi sectikten sonra hangi olayda rolenin aktif olmasini istiyorsak ilgili kodu
2.satira girmeliyiz. Kullanilabilecek kodlar ve detaylar1 yukarida listelenmistir. Programlanabilecek
olaylar1 (T) (¥) tuslari ile de tarayabilirsiniz. Ornegimizde istenen hatada c¢ikis dzelligi icin “CIKIS
KODU?” satirin1 “5” olarak segmemiz gerekir.

HATA DURUMU
S1 2000005

Bu sekilde sistemde bir hata olustugu takdirde S1 rolesi e

nerjilenir. Bu rolenin kontaklarini kullanarak bagka bir sisteme asansorde bir ariza oldugu bilgisini
iletebilirsiniz.

2-F) P7-GIRiS TANIMLAMA

Programlanabilir giriglerin kullanimi bu kilavuzun 1-C ve 1-D béliimlerinde anlatilmistir.

2-G) P9-SERVISLER

Bu boliimde sisteminizi yapilandirmanizda size yardimci olacak bazi servisler anlatilacaktir.

>R1-DISPLAYLER
R2-FABRiKA DEGE

2-G-1) R1-DISPLAYLER

Bu servis daha 6nce de bahsedildigi gibi displaylerde goriintiilenecek karakterleri her kat icin tek tek
ayarlamak yerine tek adimda belli bir diizen ile tiim displayleri ayarlamak i¢in kullanilir. Bu meniiye
girdigimizde asagidaki ekrani goriiriiz.

0. KAT
NO...?2000002
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Buraya gireceginiz kat igin, displaylere asansor o katta iken 0 yazilacaktir. Diger katlar i¢in yukar1 dogru
arttirtlarak, asag1 dogru ise azaltilarak sol displaylere de (-) bilgileri ayarlanacaktir. Ornegin 0. KAT NO
icin 2 degeri girdigimizde, display ayarlarimiz 0. kattan en iist kata dogru su sekilde siralanacaktir.

-2,-1,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9...........

Displaylerinizi bu sekilde ayarladiktan sonra K1-DISPLAY AYARLARI meniisiinden istediginiz katlarin
display kodlarini degistirebilirsiniz.

2-G-2) R2-FABRiKA DEGERLERI
Eger sisteminize fabrika c¢ikis degerlerini yiiklemek isterseniz revizyonda iken bu meniiyii
kullanabilirsiniz. Fakat bu sekilde kat sayisi, asansor tiirii gibi parametreler de degisecegi icin zorda

kalmadik¢a bu meniiyli kullanmamanizi tavsiye ederiz. Eger fabrika degerlerini yiiklerseniz tiim
ayarlarimizi tekrar gézden gegiriniz.

2-G-3) R3-GIRIS TANIMI (HEX Sisteminde kullaniimamaktadir)
2-G-4) R4-MODEM AYARI ( Bu fonksiyon kullamlmamaktadir.)

2-G-5) R6-OZEL SERVIS (Kullanmayiniz.)

Bu servis sadece yetkili teknik personelin kullanmasi amaciyla tasarlanmistir. Kullanicilar i¢in herhangi
bir fonksiyonu yoktur. Bu meniiniin bilingsizce kullanimi sistem ayarlariniza zarar verebilir. Bu meniide
sorulan ISLEM KODU’nun sisteminizdeki yetki sifresi ile bir ilgisi yoktur. Yanlslikla girilmesi
durumunda ESC tusu ile geri doniilebilir.

2-G-6) R7-SIFRE

Bu servisi kullanarak sisteminizin yetki sifresini degistirebilirsiniz. Sifre degistirme meniisiine
girdiginizde size ilk olarak eski sifreniz sorulacaktir.

ESKi SiF.?2000000

Eger sifreyi yanlis girerseniz bir 6nceki ekrana donersiniz. Dogru sifreyi girmeniz halinde ayarlamak
istediginiz yeni sifre sorulacaktir.

ESK1i SiF.?2002345
YEN1 SiF.?2003200

Sifre olarak 0-9999 arasinda bir rakam girebilirsiniz. Yeni sifreyi girip ENT tusuna bastiginizda sizden
onay i¢in bir kez daha ENT tusuna basmaniz istenecektir.

Yeni sifre onay
ENTER-SAKLA

Burada ENT ile yeni sifreyi kaydedebilir veya ESC ile iptal edebilirsiniz.

Yeni sifre onay
ENTER-SAKLA OK
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2-G-6) R8-KALKIS SAYISI SIFIRLAMA

Bu servis, sistemin hafizasinda tuttugu aktif kalkis sayis1 N6-KALKIS SAYISI parametresindeki degeri
sifirlamak i¢in kullanilir.

2-H) PO-MAKSIMUM KALKIS SAYISI

Sistem, asansoriin normal ¢alismada yaptig1 tim kalkis hareketini kayit altinda tutar.
M1-DEGISKENLER—>N6-KALKIS SAYISI meniisiine girildiginde karsimiza asansoriin o ana kadar
yapmis oldugu hareket sayis1 ¢ikacaktir. PO-MAKSIMUM KALKIS SAYISI’na 0°dan daha biiyiik bir
deger atandiginda, kart girilen deger ile N6-KALKIS SAYISI degerini karsilagtirir ve N6
parametresindeki deger PO parametresindeki degeri astigi zaman sistem BAKIM moduna geger ve
asansor servis dis1 olur. Bakim konumundan ¢aligma konumuna gegirmek i¢in PO parametresindeki deger
yiikseltilebilir ya da 0 girilebilir.

BOLUM 3:
ARIZA INCELEME

HEX Serisinde c¢alisma aninda olusan tiim tanimlanmis hatalar aninda ana ekranda rapor edilir ve
detaylar1 (yon, durum, kat) ile birlikte hafizada saklanir. Sistem son 128 hatayi saklayacak sekilde
tasarlanmistir. Kayitli 128 hata varken yeni bir hata olusursa en eski hata silinir ve yeni hata kaydedilir.
Bu hatalar direkt veya telefon hatti ile uzaktan bilgisayar baglantisiyla veya ekran ve tuslar kullanilarak
kart tizerinde incelenebilir. Burada kart lizerinden nasil inceleme yapilacagi anlatilacaktir.

Ana meniide iken M3-ARIZA INCELEME kismina giriniz.

M2-AYARLAR
>M3-ARIZA 1iNCELE

Eger sistemde kayitli hata varsa asagidaki hata listesi goriintiilenecektir.

08-KAT:3
>28-KAT:1

Burada hatalar olugma sirasina gore siralanmigtir. Bu ekranda sadece hata kodu ve hatanin olustugu kat
numarasi yazilmistir. Herhangi bir hatanin ayrintilani gérmek istediginizde o hatay1 se¢ip ENT tusuna
basiniz.

SEViYELENDiRME H
28-KAT:1 STOP 4

Bu ekranda 1.satirda hatanin agiklamasi; 2.satirda ise hata kodu, kat, durum ve yon goriinmektedir.
Listedeki tiim hatalar ayn1 sekilde incelenebilir.

Eger herhangi bir sebeple kayitli hatalarm tamamini silmek isterseniz M5>OZEL SERVIS meniisiine

girerek, islem kodu:399 girip ENTER tusuna bastiginizda kayith tiim hatalar kart hafizasindan silinirler.
Kart yeni bir ariza kaydetmedigi siirece M3>ARIZA INCELEME meniisiine girilemez
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HEX SERISI HATA KODLARI

KOD |HATA ACIKLAMA
1 STOP KESINTISI kHeasrieI:ll;estihalmde Stop Devresi—120 (hiz regiilatorii, parasiit kontagi, stop butonu...)
2 KAPI FiS KESINTISI Hareket halinde Fis Kontak Devresi—130 kesintisi
3 KILIT KESINTISI Hareket halinde Kilit Kontak Devresi—140 kesintisi
4 ALT LIMITTE KESME Asagi yonde hareket halinde asagi limit sinyalinin (817) kesilmesi (En alt kat haric)
5 UST LIMITTE KESME Yukari yonde hareket halinde yukari limit sinyalinin(818) kesilmesi (En iist kat harig)
Hizli hareket bagladiktan sonra [CO8] programinda tanimli siire boyunca yeni bir kat
- ; numaras! okunamadi
6 KAT GECME SURESI Yavas hiza gegtikten sonra [C09] programinda tanimli siire boyunca katta
durdurucuya (MK) ulasamadi
7 KAPI ACILMADI Kap1 agma emri Ver.1ld1k.ten sonra [C04] programinda taniml: siire boyunca kilit veya
fis kontak sinyalleri kesilmedi
8 MAKSIMUM KiLIT SURESI Kap1 Kapama emri Verllc.hkten sonra [CO5] programinda taniml1 siire boyunca kilit
veya fis kontak sinyalleri okunamadi
9 HIZLI LIMITLER ACIK Asagi ve yukarn yiiksek hiz limitlerinin (817,818) her ikisi de agik
15 PARK DURAGI HATALI Programlanmig durak sayisindan (JAO1]) daha yiiksek bir park duragi se¢ilmis ([B04])
16 YANGIN DURAGI HATALI f[r];)gge]l?ﬂanmls durak sayisindan ([AO1]) daha yiiksek bir yangin duragi secilmis
20 FAZ DENGESIZ / PTC izlzi)koruma rolesinden sinyal alinamiyor (HXM kart1 tizerindeki FKK giriginde sinyal
21 YUKSEK LIMITLER ACIK Sistemde Ara Hiz secilmis ([A11]=1) fakat ara hiz limitlerinden (HU, HD) sinyal
aliamiyor
27 | SURUCU ARIZASI Hidrolik veya hiz kontrol {initesinden hata sinyali aliniyor
o8 SEVIYELENDIRME HATASI H1dr011k asansor 'guye?nhk'bolgem disinda olmasma (MKD, MKU kapali) ragmen
seviyelendirme bilgisi geliyor
29 KONTAKTOR YAPISIK Enemleqm@ kontgktor olmamasina ve kapilar agik olmasina ragmen HXM kartindaki
CONT giriginde sinyal yok
30 | MODEME ERISILEMEDI Sistem modeme erisemedi
31 1. TELEFONA ERISILEMEDI Tanimli 1. telefona erisilemedi
32 MODEM AYAR HATASI Modem ayar dizisine cevap vermiyor
34 PAWL ACILMADI PAWL cihazi a¢ilamadi
35 PAWL KONTAK HATASI PAWL cihaz1 kontak hatas1 veriyor
36 PAWL KAPANMADI PAWL cihazi kapanamadi
37 PAWL BASINC HATASI PAWL cihazi basing hatasi veriyor
38 SISTEMDE HAREKET YOK Tamm_h stire (C21]) boyunca hareket belirlenemedi. Eger RUN girisi kullanilmiyorsa
[C21]=0 olmal1.
39 GRUP NO HATASI Grupta birden fazla ayni numarali ([A13]) liye var
41 |SEVIYELENDIRME ZAMANI | Seviyelendirme islemi [C23]’de tanimlanan siireyi ast1
44 MAKSIMUM MOTOR ZAMANI | Maksimum motor hareket siiresi asildi
45 SBC KOPRULEME HATASI SBC kart1 .guvel}h.k devresini kopriileyemedi (Erken kapi agma veya kapi agik
seviyelendirme i¢in)
46 EKS TI HATASI Acil kurtarma igleminde trafo inverter devrede degil
47 EKS MI HATASI Acil kurtarma isleminde motor inverter devrede degil
48 |DUSUK AKU Acil kurtarma isleminde akii voltaj seviyesi ¢ok diisiik
49 EKS KAPISI ACIK DEGIL Acil kurtarma igleminde [C29] zamanlayici parametresindeki kayitli siire icerisinde
kapi agilamadi
50 EKS KAPISI KAPALI DEGIL Acil kurtarma isleminde kap1 kapatilamadi
51 EKS MAKSIMUM AKIMI Acil kurtarma igleminde motor akimi [B30] parametresindeki degerden daha fazla
52 EKS MAKSIMUM SURESI Acil kurtarma iglem siiresi [C25] parametresindeki degeri ast1
53 ML KATTA ACIK HATASI Seviyeleme bdlgesi iginde ML salterini ve miknatis dizilisini kontrol edin
54 ML KISADEVRE HATASI Seviyeleme bolgesi disinda ML salteri kapali devredir. ML salterini ve miknatis

diziliglerini kontrol edin
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BOLUM 4:

DEGISKENLER ve LISAN SECIMi

Ana meniide ilk satirda M1-DEGISKENLER meniisii yer almaktadir.

>M1-DEGiSKENLER
M2-AYARLAR

Bu menii teknik personelin her tiirlii sistem degiskenlerini, zamanlamalar1 ve giris-¢ikislart detayli bir
sekilde gozlemleyebilmeleri amaciyla hazirlanmistir. Fakat teknik personel haricindekilerin de bu
meniiyl kullanmalarinin herhangi bir sakincasi yoktur.

M1-DEGISKENLER—>N6-KALKIS SAYISI meniisiinde sistemin asansoriin normal kumandada yaptig
tiim kalkis hareketlerini kayit altinda tutmaktadir.

Ana meniideki bir baska madde de M4-LISAN/LANGUAGE meniisiidiir.

M3-ARIZA iNCELE
>M4-1,ISAN/LANGUA

Ekranda kullanilan lisan bu menii araciligiyla degistirilebilir.

TURKCE/TURKISH
B13 2000000

iNGiLiZCE/ENGLIS
B13 2000001

Bu kilavuz hazirlandiginda sistem Tiirkge ve Ingilizce lisanlarmi desteklemektedir. Yeni lisanlar
eklenecektir.

Ana meniideki son madde ise M5-OZEL SERVIS meniisiidiir.

M4-1LISAN/LANGUA
>M5-0ZEL SERViS

Bu menii daha 6nce agiklanan R6 meniisii i¢in bir kisayoldur.

Bu servis sadece yetkili teknik personelin kullanmasi amaciyla tasarlanmistir. Kullanicilar sadece tiim
ariza kayitlarinin silinmesi i¢in 00399 kodu girebilir. Bu meniiniin bilingsizce kullanimi sistem
ayarlarmiza zarar verebilir. Bu meniide sorulan ISLEM KODU’nun sisteminizdeki yetki sifresi ile bir
ilgisi yoktur. Yanliglikla girilmesi durumunda (ESC) tusu ile geri doniilebilir.

F/7.5.5.02.23 R:13 34/34 HEX



