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TERMINALLER

Sebeke Girisi (R,S,T,Mp)

Motor (U1,V1,W1,U2,V2,W2)

Giivenlik devresi (110,120,130,140)
Kayitlar / Kayit Cagr1 Lambalari

Manyetik Girigleri (M0,M1,M2)

Katta Durdurucu (Kap1 Bolgesi) (MK)
Dijital Display (A,B.....,G,-)

Revizyon Anahtar ve Butonlar1 (500,501,869)
Fren (840,2000)

Lirpomp / Kap1 Kapama (810,2001)

Asirt Yiik Kontagi (804)

Yo6n Oklar (31,32)

Mesgul kontrollii kayit ortak ucu (190)
Mesgul Sinyali (12)

Kabin Lambasi (2)

Yiiksek Hiz Limitleri (817,818)

PTC Motor Termistorii (T1,T2)

Kapi1 Butonlar1 (K20,DTS)

Yangin sinyali (FIRE) ......AXT/AXR 'de Yangin Sinyali Yoktur.
Display ortak ucu, +24V DC (100)

Girislerin ortak ucu GND (1000)

PANO GERILIM BILGILERI

Pano Giris Gerilimi 3 Faz 380V-MP

Kontaktor Besleme Gerilimi 220V AC/ 48V DC

Faz Koruma Kesme Gerilimi +20%

Fren Besleme Gerilimi 180V DC/ 48V DC

Termistor Kesme Direnci > 1300 Ohm

Giivenlik Devresi Gerilimi (110)| 220V AC/ 48V DC

Display Ortak Gerilimi 24V DC
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ELEKTRONIK KARTLARIN BAGLANTISINDA DIKKAT EDILECEK NOKTALAR

Elektronik Kartlarin Besleme Gerilimi: Elektronik kartlar islevlerini yerine getirebilmek icin giris
sinyallerinin yani sira bir besleme gerilimine ihtiya¢ duymaktadirlar. Bu gerilim AC ya da DC olarak
kartlarin giriglerinde belirtilmektedir. Besleme geriliminde en ¢ok dikkat edilmesi gereken nokta sudur: AC
gerilim uygulanmasi gereken yere DC gerilim, DC gerilim uygulanmasi gereken yere AC gerilim
uygulanmamalidir. Bir diger dnemli nokta da, uygulanacak gerilimin degeridir.

Ornegin; 10V AC gerilim ile beslenmesi gereken bir kart1 220V/10V ¢evrim yapan bir trafo ile besleyelim.
Gerilim asir1 dalgalanmalar gosterdigi ya da diisiikk geldigi zaman 12V AC gerilim de dalgalanmalar
gosterecek, bu da kartta kilitlenme ve gidip gelme gibi sorunlara yol agacaktir. Tam tersi durumda, yani
gerilim arttig1 zaman da, devreyi olusturan elektronik elemanlar {izerindeki gerilim de artacak ve kartta
bozulmalar goriilecektir. Boyle durumlarda yapilmasi gereken, iiretici firma ile diyaloga girmek ve besleme
gerilimini istenen toleranslar i¢inde tutabilecek bir trafo segmektir.

Giris/Cikis Uclan : Eger giris ve ¢ikis uglart iiretici firmanin dnerdigi ve tasvir ettigi sekilde baglanmazsa,
ciddi problemlerle karsilagilabilir. Dikkat edilmesi gereken en O6nemli nokta dogru ucu dogru yere
baglamaktir. Bunun i¢in en iyi yontem panoya gelen kablolarin 6nceden markalanmasi ve baglantilari
yapilmadan once gerilim degerlerinin voltmetre vasitasiyla kontrol edilmesidir. Elektronik kartlarin
cikislari, kullanilan devre elemanlarina gore farkliliklar gosterirler. Bunlar1 kisaca asagidaki gibi
Ozetleyebiliriz:

e Opto kuplor Giris / Cikis Devreler
e Tranzistor ¢ikisl devreler

e Role ¢ikigh devreler
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CIKIS KLEMENSLERI VE KISALTMALARIN ANLAMLARI

A,..G, - | Digital Display Cikislar1 Kay1t Buton Girisleri
401....410
2 Kabin Lambasi (220V AC) Kayit Lamba Cikiglart
10AC |10V AC RH 1. Hiz Kontaktorii
12 Mesgul Sinyali RF 2. Hiz Kontaktorii
31 Asag1 Ok Sinyali RU Yukar1 Yon Kontaktorii
32 Yukar1 Ok Sinyali RD Asag1 Yon Kontaktorii
35 Asirt Yiik Sinyali R,S T Faz
39 Revizyon Sinyali Mp Notr
100 +24V DC (Sinyal Devresi) FKK Faz Koruma Dedektorii
110 Giivenlik Devresi Beslemesi SFP Fren Ve Pompa Sigortasi
120 Stop Devresi Doniisii MO, M1, M2 | Gray Kod igin Manyetik Salterler
130 Kap1 Kontaklar1 Doniisii SKL Kabin Lamba Sigortast
140 Kapi Kilitleri Doniisii K2 2. Kabin Kapis1 Open Kollektor Cikist
150 Giivenlik Devresi Notr K20 Kap1 A¢gma Butonu
190 Basit Kumanda I¢cin Dis Cagr1 Ortagi DTS Kap1 Kapama Butonu
500 Revizyon Asagi Butonu VK Kontaktor Besleme Gerilimi
501 Revizyon Yukari Butonu SVCX Kontaktdr ve Giivenlik Devresi Sigortast
804 | Asint Yiik Kontagi 869 Revizyon Gerilim
2001 | 1 imomp Arti Ug (Yari Otomatik Kapr) 870 iﬂ;’aﬂda Tablosu I¢i Revizyon Ucu (Sadece
810 Lirpomp Eksi Ug (Yart Otomatik Kapr) 1000 DC Toprak (Sinyal Devresi)
817 | Alt Limit T1-T2 PTC Motor Termistor Terminalleri
818 | Ust Limit SXX Sigortalar
840 | Fren Art1 Ug (+) MK Stop Switch (Katta Durdurucu)
2000 | Fren Eksi Ug (-) TMS Termik Manyetik Salter (Motor Koruma)
COM | Sinyal Lambalar1 Besleme (Ortak) Terminali TR Termik role (2. Hiz termigi)
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MANYETIK SALTERLERIN YERLESTIRILMESI (GRAY KOD)
Sistemi asagida belirtilen sira ile kurunuz:

Bi-stable manyetik salterleri, burunlari ray i¢ine bakacak sekilde kabin iistiine monte ediniz. Aralarinda ray
bulunmayan salterleri birbirinden en az 10 cm uzak olacak sekilde yerlestiriniz.

MO,M1,M2 ve MK salterlerinin kablolarindan birer ucu ortak olarak 1000 girisine, diger u¢lar1 da MO, M1,
M2 ve MK girislerine baglayimiz.

Salterleri bagladiktan sonra elinize bir miknatis aliniz ve salterin karsisinda tutup ters yliz ediniz. Kartta,
ilgili manyetik salterin oniindeki led yanip sonecektir. Bu sayede, kabin {istiinden kabloya giden tesisati
kontrol etmis olursunuz.

Salterlerin yerlerini yukaridaki sekilde kontrol ettikten sonra, kabini revizyon konumunda ilk duraga aliniz
ve miknatis dizilis semasina gore miknatislar1 yerlestiriniz. Bir iistkata yiikselisinizde ve semada gosterilen
yere miknatisi koydugunuzda, tiim kasetlerde yeni kat numarasinin yandigin1 ve ya katta 1s1ginin bir {ist
katta yandigin1 goreceksiniz. Eger bir hata ile karsilasilirsa, o noktada durunuz, elinize bir miknatis aliniz,
salterlerin 6niinde gezdirerek bir dnceki katin numarasini bulunuz ve hatanizi arastiriniz. Sorunu ¢6zmeden
kesinlikle o kattan ayrilmayiniz.

Miknatislar1 dizme iglemini bitirdikten sonra, revizyondayken kabini ilk kattan son kata ¢ikartiniz ve bu
islem esnasinda gostergeyi takip ediniz. Eger ¢ikis esnasinda gosterge numaralarinin bir bir artti§ini ve inis
esnasinda da bir bir azaldigim1 goriiyorsaniz, kat belirleyici miknatislarin dizilis islemi basari ile
tamamlanmig demektir.

Eger sisteminiz ¢ift hizli ise MK’ nin karsisindaki minatislart dizmeye baslayiniz. Bunlari dogru olarak
yerlestirirseniz, kabin tam kat seviyesine geldiginde AX ana kart1 tizerinde bulunan MK ledi sonecek, diger
yerlerde ise devamli yanik olacaktir.

Son olarak, kabini ilk kata getirip MO yolundaki miknatisin bir miktar iistiine KSR1’in miknatislarini
diziniz. Daha sonra kabini son kata gotiiriip M0, M1, M2, ve MK miknatislarinin hemen alt hizasina KSR2
miknatisin1 yerlestiriniz. Bunlar1 dogru olarak yerlestirdikten sonra, KSR1 ve KSR2 salterlerinin dogru
calisip calismadigini belirlemek lizere asagidaki testi uygulayiniz:

e  Kabini KSR1 miknatisinin bulundugu seviyeden daha alt bir seviyede durdurunuz. Elinize bir miknatis
almiz ve bu miknatisi MO, M1 salterlerinin burnuna tutarak kat numarasini degistiriniz. Simdi,
kumandadan kabini en alt kata cagirdiginizda hareket etmemesi, kat gostergesinin tistiindeki bir
kattan cagrildigi zamanda yukari gitmesi gerekir.

e  Kabini KSR2 miknatisinin bulundugu seviyeden daha tist bir seviyede durdurunuz. Elinize bir miknatis
aliniz ve bu miknatist MO,M1 salterlerinin burnuna tutarak kat numarasini en iist kattan daha altta
bulunan bir katin numarasini sececek bigimde degistiriniz. Bu durumda, kumandadan kabini en iist kata
cagirdiginizda hareket etmemesi, kat gostergesinin altindaki bir kattan cagirildiginda ise asagi
gitmesi gerekmektedir.

Yukarida siralanan islemler basari ile tamamlandiktan sonar KSR1 miknatisini en alt katta semada
gosterildigi gibi M0, M1, M2 miknatislarinin daha alt hizasina, KSR2 miknatisini da en iist katta M0, M1,
M2 muknatislarinin daha alt hizasma yerlestiriniz. Bundan sonra, asansorii normal kumandaya aliniz ve
kullanima agiiz.
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AX KUMANDA KARTININ PROGRAMLANMASI

AX serisi kumanda kartinin sistem degiskenleri, elektronik kart tizerinde bulunan ve asagida gosterilen ¢
tus vasitastyla incelenebilir ve degistirilebilir. Tuslar asagidaki gibi isimlendirilmislerdir:

T ENT
A) PARAMETRELERIN DEGISTIRILMESI

Programlama moduna girebilmek igin Once asansoriin revizyon moduna getirilmesi gerekmektedir.
Revizyon modunda iken (ENT) tusuna parmaginizi basili tuttugunuzda, gostergenin asagidaki goriintiiyii
verdigini goreceksiniz.

(ENT).......... (ENT)

PAd

P harfi yanip sonmektedir. Degisken programlama moduna girebilmek i¢in bir kere daha (ENT) tusuna kisa
basmaniz gerekmektedir. Bunu yaptiginizda asagidaki goriintii ile karsilagacaksiniz:

n 00

Sistem simdi programlama modundadir. Tiim degiskenleri analiz edebilirsiniz. Bu yapida program numarasi
goriilmektedir (ilk display ‘n’ harfini son iki display ise program numarasini gostermektedir). 00.....10
arasinda bulunan program numaralari, kat ve kabin displaylerinde goriintiilenecek karakteri
saklamaktadirlar. Digerleri ise tablonun fonksiyonlarini belirleyen parametrelerdir.

Program numaralarinda kayitli bulunan verileri incelemek ve ya degistirmek i¢in, dncelikle o programin
numarasin1 bulmaniz gerekmektedir. Ilk olarak programlama moduna girdiginizde, yukarida gosterilen
goriintii ile karsilasacaksiniz. Program numarasmni arttirmak icin (1) tusu, program numarasini azaltmak
icinse (¥) tusu kullamilmalidir. Ancak, alt ve iist limitlere geldiginizde, program numarasi diger limite
gegerek devam eder.

Ornegin 23 no’lu programdan 24 no’lu programa gegmeye calisalim:

n23

M

n24

)

nz23

)

n 2?2

)
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n21

Program numarasinda sakli olan veriyi gorebilmek i¢in, (ENT) tusuna kisaca basmak gerekmektedir.

n21

(ENT)

008

Simdi, 21 no'lu programda kayitli olan veri goriintilenmektedir. 21 numarali program kat sayisim
saklamaktadir. Display’de goriintiilenen 8 sayisi, bu kumanda kartinin 8 duragi kontrol ettigini
gostermektedir.

Sistemin durak sayisini arttirmak ya da azaltmak icin dncelikle revizyon moduna gegilmeli, bunu takiben,
(M ve ya (V) tuslar1 kullamlarak gerekli degisiklik yapilmalidir.

)

007

)

006

Veriyi sectikten sonra(istenen durak sayisina iligkin say1 segildikten sonra), (ENT) tusuna kisa basarak bir
onceki menilye(program segme meniisiine) geri donebilirsiniz.

(ENT)

n21

Programlama moduna bir kere girdiginizde, istediginiz kadar programi inceleyebilir ya da
degistirebilirsiniz. Unutmayiniz ki, su ana kadar degistirmis oldugunuz verilerin higbiri EEPROM (kalici
hafiza)’a yazilmamistir. Degistirilmis olan veri hala RAM (gecici hafiza)’da bulunmaktadir. Fakat
programlama modunda iken program modundan ayrilmak {izere (ENT) tusuna uzun basarsaniz, son yapmis
oldugunuz degisimler EEPROM’a kaydedilir ve kumanda karti caligma esnasinda bu yeni verileri
kullanmaya baglar. Bu asamadan sonra herhangi bir nedenden olusacak olan gii¢ kesintisi hi¢ bir sekilde
veri hafizasini etkilemeyecektir.

(ENT) tusuna, gosterge kabinin bulundugu kati gésterene kadar basilirsa, programlama modundan ¢ikilmis
olur ve sistem bir kumanda olarak goérev yapmaya hazirdir.

(ENT).ovoo. (ENT)

3

Gostergedeki 3 sayisi, kabinin 3. Katta bulundugunu gostermektedir.
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B) PROGRAM NUMARALARI VE ICERIKLERI

Program numaralari ve islevleri:

no...9
n20
n21
n22
n23
n24
n25
n26
n27
n28
n29
n30
n31l
n32
n33
n34
n35
n36
n37
n38
n39
n40
n4l
n42
n43
n44
n45
n46
n47
n48
n49
n50
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: 0...9 katlar1 icin dijital display karakterleri

: Programlama kodlar1

: Durak sayis1

: Asansor trafik modeli

: Asansor kapi tiiri

: Park duraginin belirlenmesi

: Park duragi

: Kilit bekleme stiresi

: Otomatik kapinin katta agik bekleme se¢imi

: Mesgul siiresi

: Otomatik kap1 agik kalma stiresi

: Toplamali modellerde katta bekleme siiresi

: Kullanilmamaktadir

: 1ki kat aras1 maksimum seyir siiresi

: Maksimum mesgul siiresi

: Ariza raporlama mekanizmasinin tanimlanmast

: (Kullanilmamaktadir)

: Yazilim versiyonu

: Kat segici

: Kilit geldikten sonra kalkista gecikme zamani

: Yavas hiz siiresi

: Kap1 agma siiresi

: Park zamani

: Hatada kilitleme

: Kabin kapi sayis1 (AXT'de kullanilmamaktadir.)
: Kapi-A tanimlamalar1 (AXT'de kullanilmamaktadir.)
: Kap1-B tanimlamalar1 (AXT'de kullanilmamaktadir.)
: Programlanabilir ¢ikis kodu (AXT'de kullanilmamaktadir.)
: AsansOriin tiiri

: Maksimum hata sayis1

: DTS butonu gecikmesi

: Lirpomp ¢ekmesi i¢in beklenen siire.



PROGRAM 0.9 : 0.9 araliginda programlama yapilabilmektedir. Bu programlarda, kat ve kabin
kasetlerinde goriinen dijital kat numaralar1 i¢in display karakterleri saklanmaktadir. Program 0; kat O
kodunu, program 6 ise kat 6 kodunu saklamaktadir. Bu kodlar kasetlerdeki dijital gostergeleri
etkilemektedir, ancak kart ftizerindeki display bu kodlardan etkilenmemektedir. 00..09 numaral
programlardan birine girdiginizde, ana kart iizerindeki LED displayde, asansor katta dururken kasetlerde
goriintiilenmesi istenen karakter goriilecektir. Sistemde goriintiilenebilecek karakterleri inceleyebilmek igin
) ve (1) tuslar1 kullanilmalidir.

PROGRAM 20 : Bu program herhangibir kumanda fonksiyonuna yonelik veri kaydi yapmamaktadir. Bu
program, sisteme daha 6nceden yiiklenmis olan bilgilerin bir kismini kisa yoldan degistirmemize yardimct
olur. Bu programda verilebilecek olan numaralar ve bu numaralara atanmis gérevler asagidadir:

11 : 0’dan 9’a kadar olan dijital display kodlarin1 otomatik olarak 0’dan 9’a kadar olan sayilar ile
doldurur.Yani kaset displayleri en alt katta 0’dan baslar ve
1,2,3,4,5,...0lacak sekilde devam eder.

12 : Bu program, 0...9 no’lu program hiicrelerini ayn1 11 no’lu programin yaptig1 gibi 0...9 sayilar
ile doldurur. Buna ilave olarak da, 21 no’lu programdan itibaren baslayarak belleklere standart
veriler yerlestirir.

8 : Dijital display cikislarini otomatik olarak bir asagi kaydirir. Omegin, 0,1, 2, 3,4,5,.. olarak
tanimlanmis yap1, program calistiktan sonra 1, 2, 3, 4,... seklini alacaktir.

21 : Dijital display c¢ikiglarint (-1)’den baglatir. Yani displayler -1, 0, 1, 2, 3,... olacak sekilde
diizenlenir.

22 : Dijital display ¢ikislarin1 (-2)’den baglatir. Yani displayler -2, -1, 0, 1, 2,... olacak sekilde
diizenlenir.

23 : Dijital display cikislarint (-3)’den baglatir. Yani displayler -3, -2 ,-1, 0, 1,... olacak sekilde
diizenlenir.

1 : Dijital display cikiglarini otomatik olarak bir yukar1 kaydirir. Ornegin, 0, 1, 2, 3, 4,... olarak
tanimlanmis olan yapi, program ¢alistiktan sonra 0, 0, 1, 2, 3, 4, 5,... seklini alacaktir.

2 : Dijital display ¢ikislarim1 otomatik olarak iki yukar1 kaydirir. Ornegin, 0, 1, 2, 3, 4,... olarak
tanimlanmis bir yap1 0, 1,0, 1, 2, 3, 4, 5, 6.,... seklini alacaktir.

3 : Dijital display ¢ikislarin1 otomatik olarak ii¢ basamak yukar1 kaydirir. Ornegin, 0, 1, 2, 3, 4,...
olarak tanimlanmis bir yap1 0, 1, 2, 0, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7.... seklini alacaktir.

PROGRAM 21 : Bu programla asansoriin durak sayisi belirlenebilir. Gireceginiz durak sayis1 2 ile 8
(AXT/AXR'de 2 ile 10) arasinda bir say1 olmalidir.

PROGRAM 22 : Bu program vasitasi ile asansoriin trafik sistemi belirlenebilir.
0 : Basit kumanda
1: Tek diigme basit toplama(kabin ve kat kasetleri birlikte baglidir)
PROGRAM 23 : Bu program asansor sistemindeki kapi tipinin girilmesi i¢in kullanilmaktadir.
0 : Yar1 otomatik carpma kapi, kabin kapis1 yok
1: Yar otomatik ¢arpma kapi, kabin kapis1 var

2 : Tam otomatik kapi.
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PROGRAM 24 : Bu program asansoriin park duragi tanimlarini icermektedir.
0 : Park durag: yok
1 : Park durag: var. Asansor park duraginda otomatik kapi kapali bekler.
2 : Park durag var. Asansor park duraginda otomatik kapi acik bekler.

Eger bu degisken 1 ve ya 2 olarak secilmisse ve de asansoriin son hareketinden sonra n41 programinda
belirtilen siire i¢inde herhangi bir kayit alinmamigsa, kabin 25 no’lu programla belirlenen park duragina
hareket eder.

PROGRAM 25 : Eger 24 no’lu program 1 ve ya 2 olarak secilmigse, 25 no’lu program park duragini
kaydetmek i¢in kullanilabilir. Girilecek olan deger, 21 no’lu programda girilen maksimum durak sayisindan
biiylik olmamalidir.

PROGRAM 26 : Bu program vasitasiyla, pompa ¢ektiginde kilit kontaginin kapanmamasi halinde
pompanin ¢ekili kalacagi maksimum siire girilebilir. Bu program, kapi kapa sinyali gonderildikten sonra
kilidin kapanmasi i¢in gereken maksimum siireyi icermektedir. Veri saniye cinsinden goriintiilenmektedir.
Siire 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden ayarlanabilir.

PROGRAM 27 : Bu program AXS kumanda kartinda kullanilmamaktadir. AXT/AXR'de ise, asansor katta
beklerken otomatik kapinin agik kalip kalmayacagi bu program ile belirlenebilir.

0 : Katta beklerken asansoriin kapisi kapali olacaktir.
1 : Katta beklerken asansoriin kapisi agik olacaktir.

PROGRAM 28 : Bu program mesgul siiresini belirlemektedir. Veri saniye cinsinden goriintiilenmektedir.
Siire ayarin1 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden yapmaniz miimkiindiir.

PROGRAM 29 : Bu program otomatik kapili sistemlerde islev géormektedir. Bu programa girilen degisken,
otomatik kapi1 agildiktan sonra kapanmaya ge¢mek i¢in ne kadar siire beklenilmesi gerektigini belirler. Siire
saniye cinsinden verilmektedir. Siireyi 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden ayarlamak miimk{indiir.

PROGRAM 30 : Bu program sadece toplamali sistemlerde ¢aligmaktadir. Bu program ile kabinin herhangi
bir kayit icin bir durakta durduktan ne kadar siire sonra bir sonraki kayit icin hareket edecegi
belirlenmektedir. Siire saniye cinsinden girilebilir. Siireyi 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden ayarlayabilirsiniz.

PROGRAM 31 : Bu program kullanilmamaktadir.

PROGRAM 32 : Bu program vasitasiyla, kabinin bir kattan bir sonraki kata hareketi esnasinda miisaade
edilen maksimum seyir siiresini belirleyebilirsiniz. Eger bu siire asilacak olursa, sistem otomatik olarak
kabinin hareketini durdurur ve (249) no’lu hata kodunu verir. Siire saniye cinsinden goriintiilenmektedir.
Siireyi 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden ayarlamaniz miimkiindiir.

Bu program gercekten cok Onemlidir. Kabinin hareketini engelleyen herhangi bir mekanik ariza
olustugunda ya da kat belirleyici sistemde bir ariza meydana geldiginde motor acil olarak devre disi
birakilmazsa daha biiyiik sorunlar ortaya ¢ikabilir. Bu programin ayarlanmasi hususunda 6zen gosterilmesi
Oonemle tavsiye edilir.
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PROGRAM 33 : Bu program AXS kartinda kullanilmamaktadir. AXT/AXR'de ise, bu program vasitasiyla
maksimum mesgul siiresi girilebilmektedir. Asansor katta beklerken kapisinin agik olmasi isteniyorsa n27
vasitastyla 1 segilir. Bu durumda asansor katta beklerken kapi agik bekleyecektir. n33 ile asansor durup
kapiy1 agtiktan ka¢ saniye sonra mesgul 1518min sdnecegi belirlenebilir.

PROGRAM 34 : Bu program ariza raporlama sistemini kontrol etmek amaci ile kullanilmaktadir.
Kullanilan sayilar ve gorevleri asagidaki gibidir:

0 : Sistem biitiin arizalar1 rapor eder ve ariza halinde sistemi durdurur.

1 : Sadece giivenlik devresi ile ilgili arizalar rapor edilir. Ayrica, gilivenlik devresi arizalari
belirdiginde kabinin hareketi durdurulur. Giivenlik sistemi ile dogrudan ilgili olmayan 249, 250,
252, 253, ... gibi arizalar olusursa bile ariza kodlar1 rapor edilmez ve sistemin isleyisi durdurulmaz.

PROGRAM 35 : Bu program kullanilmamaktadir.
PROGRAM 36 : Bu program kullanilan yazilimin versiyon numarasini géstermektedir.
PROGRAM 37 : Bu program kat se¢me sistemini belirlemek i¢in kullanilabilir:

0 : Kat numaralari(kabinin pozisyonu), bi-stable manyetik salterler’in kullanildigi Gray-Kod sistemi
ile belirlenecektir.

1 : Kat numaralari sayici sistemi vasitasiyla belirlenecektir.

PROGRAM 38 : Hareket etmeden once belli bir siire gecikme isteniyorsa bu program blogu
ayarlanmalidir. Siire saniye cinsinden ayarlanabilir. 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden siire girilebilir. Kabin,
kapt kilidini kapa sinyali geldikten sonra, programa girilen siire kadar bekler ve bu siire sonunda
kontaktdrlere hareket emri verilir.

PROGRAM 39 : Bu program, yavas hiz seyir siiresini belirlemek {izere kullanilabilir. Siire saniye
cinsinden goriintiilenmektedir. 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden ayarlanabilir. Kabin yavas hizla giderken bu
siire asilirsa, kabin otomatik olarak durdurulacaktir.

PROGRAM 40 : Bu program vasitasiyla kapinin acilip agilmadigi kontrol edilmektedir. Siire saniye
cinsinden goriintiilenmektedir. 0.1 saniye ve katlar1 olarak ayarlanabilir. Kap1 agma sinyali verilir ve
programda belirtilen siire gectigi halde kap1 hala kapali olursa, bir hata sinyali {iretilir ve kapinin hareketi
durdurulur.

PROGRAM 41 : Bu program vasitasiyla, mesgul siiresi sonunda park duragina hareket etmek i¢in gegmesi
gereken siire girilebilir. Siire saniye cinsinden goriintiilenmektedir. 0.1 saniye ve katlar1 cinsinden
ayarlanabilecektir. Programda girilen siire boyunca asansor herhangi bir kat cagrisi almadigi takdirde
sisteme belirtilen duraga gitmesi i¢in otomatik olarak emir verilir.

PROGRAM 42 : Bu program vasitasiyla, hata tekrari sonucu sistemin kilitlenmesini kontrol eden bir
parametre girilebilir. Parametre tanimlar1 asagidaki gibidir:

1 : Sistem bazi hatalar sonucu otomatik olarak kilitlenecektir.
0 : Sistem tekrarlanan herhangi bir hata yiiziinden kesinlikle kilitlenmeyecektir.

PROGRAM 43 : AXS/AXR modelinde bu program vasitasiyla kabinde bulunan kap1 sayist
belirlenebilecektir. Bu &zellik sadece 9 duraga kadar olan sistemlerde kullanilabilir. 10 durakli AXR
sisteminde ¢ift kap1 sadece ilk 9 kat i¢in ¢aligir ve bu nedenle kullanilmamasi tavsiye edilir. AXT, ¢ift kap1
destegi vermediginden bu program numarasini kullanamaz.
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PROGRAM 44 : Bu program vasitasiyla birinci kapinin agilmasi istenen katlar belirlenebilir. Gerekli
veriyi elde edebilmek i¢in, asagida verilen tablo dikkate alinarak, katlara atanmis olan degerler ilgili katlar
gdz Oniine alinarak toplanmali ve sonu¢ 44 no’lu programa girilmelidir. AXT'de bu program
kullanilmamaktadir, ¢linkii AXT cift kap1 destegi vermemektedir. Bu program sadece 9 duraga kadar olan
sistemlerde kullanilabilir.

KAT NO 0 1 2 3 4 5 6 7 8

KOD 1 2 4 8 16 32 64 128 256

Ornegin, birinci kapinin 0, 3, 4 ve 6 no’lu katlarda agilmasini isteyelim. Bu katlarin disindaki katlarda ise
acilmamasini isteyelim. Program 44’e girmemiz gereken deger asagidaki gibi hesaplanacaktir:

0. kat : 1
3. kat 8
4. kat 16

6. kat : + 64

Program 44’e 89 degerini girecek olursak, kap1 sadece 0, 3, 4 ve 6 no’lu katlarda agilacak, diger katlarda ise
hareket etmeyecektir.

PROGRAM 45 : Bu program vasitasiyla ikinci kapinin agilmasi istenen katlar belirlenebilir. Gerekli veriyi
elde edebilmek i¢in, asagida verilen tablo dikkate alinarak, katlara atanmis olan degerler ilgili katlar g6z
Online almarak toplanmali ve sonu¢ 45 no’lu programa girilmelidir. AXT'de bu program
kullanilmamaktadir, ¢linkii AXT cift kap1 destegi vermemektedir. Bu program sadece 9 duraga kadar olan
sistemlerde kullanilabilir.

KAT NO 0 1 2 3 4 5 6 7 8

KOD 1 2 4 8 16 32 64 128 256

Ornegin, ikinci kapimin 1, 2, 5 ve 7. katlarda acilmasini, bu katlar disinda kapali kalmasini isteyelim.
Program 45’e girmemiz gereken veri agagidaki gibi hesaplanacaktir:

1.kat 2
2. kat 4
5.kat 32

7.kat :+ 128

Eger program 45’e 166 sayisini girersek, kabin kapisi sadece 1, 2, 5 ve 7 no’lu katlarda acilacak diger
katlarda ise kapali kalacaktir.

PROGRAM 46 : Eger sistemde sadece bir tane kabin kapis1 varsa, ikinci kapiy1 kontrol eden “K2” ¢ikist
kullanict tarafindan programlanabilir.Cikis1 programlayabilmek icin asagidaki tablo kullanilabilir. Bu
program AXT modelde kullanilmamaktadir.
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K2 ¢ikisiyla tanimlanabilecek olaylar asagida verilmistir:

CIKIS KODU | SECILEN OLAY
1 Stop devresi kapali (120 sinyali var)
2 Stop devresi acik. (120 sinyali yok)
3 Sistem revizyon modunda. (869 sinyali var)
4 Sistem normal modda. (869 sinyali yok)
5 Hata var.
6 Hata yok. Sistem normal ¢alistyor.
7 Asansor yavas hizda hareket ediyor.
8 Asansor yavas hizda hareket etmiyor.
9 Asansor hareket etmiyor.
10 Asansor hareket ediyor.
11 Asansor izl hareket ediyor.
13 Kilit devresi kapali. (140 sinyali var)
14 Kilit devresi agik. (140 sinyali yok)
15 Kabin kat seviyesindedir.
16 Kabin kat seviyesinde ve asansor bekleme konumundadir.
17 Yo6n yukari
18 Yon asagi
19 Mesgul
20 Hareket veya START durumunda
24 Park zamani beklenmekte
25 Hareket + Fren
26 Lirpomp
27 Hareket + Fren (Normal Kumanda), Hareket (Revizyon)
Hareket + Kilit devresi tamam
% (Hiz kontrol uygulamalarinda ¢ikig kontaktorii tetikleme)
31 Hig ¢agr1 yok
Kabin i no’lu katta beklemektedir. ‘i’ kabinin bu!}lndugu kat1 gostermektedir ve 0 ile
200+i maksimum durak sayisi-1 arasinda bir degerdir. Ornek olarak, 203 4. Duragi, 200 ise zemin

katin1 gostermektedir.
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PROGRAM 47 : Bu program asansoriin tiiriinii belirlemek i¢in kullanilir:
1 : Tek hizli asansor
2 : Cift hizl1 asansor

PROGRAM 48 : Bu program ile maksimum hata sayisi girilmektedir. Ard arda olusan hatanin olusum
say1s1 programda girilen degeri asarsa sistem kilitlenir. Bu program AXS'de kullanilmamaktadir

PROGRAM 49 : Sadece tam otomatik kapili sistemlerde kullanilan bu program ile DTS (kap1 kapatma)
butonu kontrol edilir. Bu progama 0’dan farkli bir deger girilmesi halinde kabin kata gelip kapisin1 agmaya
basladiktan sonra bu girilen siire kadar bir zaman i¢inde DTS butonuna basilsa bile kap1 kapatma emrini
uygulatmaz. Bu siire 0.1 ile 10 saniye arasinda girilebilir.

PROGRAM 50 : Bu program yar1 otomatik kapili sistemlerde kap1 kapandiktan sonra lirpompun aktiv
edilmeden beklenecek siireyi saklar. Bu parametre kapinin ve fis kontagin tam olarak yerine oturmasina
olanak saglar. Sadece AXR de mevcuttur.
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AX SERISI HATA KODLARI
120 : Stop hatasi. Hareket halinde stop devresinin kesildigini gosterir.
130 : Fis kontak hatasi. Hareket halinde kapi fis kontak devresinin kesildigini gosterir.

135 : Kap1 agilmadi hatasi. Kapr agma emri geldikten sonra kilidin diismedigini gosterir. Fis Kilit devresi
koprii yapilmis olabilir, kontrol ediniz.

140 : Kap kilit devrelerinin kapali olarak algilanmadigini bildirir. Kapinin kapanma emri geldikten sonra
maksimum kilit bekleme siiresinin ge¢cmesine ragmen, kilit devrelerinin hala kapali devre olarak
okunmamasi1 durumunda rapor edilir.

141 : Hareket halinde kilit devresinin ani olarak kesilmesinden kaynaklanir.

225 : Park duragi maksimum kat sayisindan biiyiik olarak tanimlandigi zaman rapor edilir. 25 no’lu
programda girilmis olan park duragini tekrar gdzden geciriniz.

241 : Hareket baslangicinda KSR1 ve KSR2 ayn1 anda agik anlamindadir. Zorunlu ikinci hiz salterlerinin
baglanmadigini veya sistem tarafindan okunmadigini ifade eder.

249 : “Kabin hareket halinde oldugu halde kat bilgisi degismiyor” veya “Kontaktorler ¢ekili oldugu halde
kabin hareket etmiyor” anlamindadir. Bu hata kodunu gérdiigiiniizde;

e Bi-stable manyetik salter ve miknatis yerlesimini ve de tesisatin1 gozden gegiriniz.
e Tahrik sistemini ve halat sistemini kontrol ediniz.

e Program 32’de sakli bulunan yiiksek hiz maksimum seyir siiresi ya da program 39’da sakli
bulunan yavas hiz maksimum seyir siiresi normalin altinda diigiik girilmis olabilir. Bu degeri
tekrar gbzden ge¢iriniz, gerekirse arttiriniz.

250 : “Kuyudan gelen kat bilgisi programda tanimlanmis olan en yiiksek kat sayisimi gegiyor.”
anlamindadir. Bi-stable manyetik salter ve miknatis yerlesimini ve tesisatin1 gdzden gegiriniz. Ornegin: 21
no’lu programda durak sayisi 5 olarak kayitli oldugu halde manyetikler 6. kat bilgisini okurlarsa bu hata
kodu ¢ikar.

252 : Kabinin yukar1 hareketi sirasinda kuyudan yanlis kat bilgisi okundugunu rapor eder. Bu, uyari
manyetik salter-miknatis sisteminde bir hata oldugunu gésterir. Ornegin kabinin yukari hareketi sirasinda
kuyudan gelen kat bilgisi 1-2-3-4 seklinde devam ederken bir sonraki kat bilgisi yanlis okuma sonucu 5’ten
farkli olarak okunursa sistem bu hata kodunu verir ve ikinci hiza gecer (Tek hizli sistemlerde kabinin
hareketi durdurulur).

253 : Kabinin asag1 hareketi sirasinda kuyudan yanlis kat bilgisi okundugunu rapor eder. Bu uyar1 manyetik
salter-miknatis sisteminde bir hata oldugunu gésterir. Ornegin, kabinin asagi hareketi sirasinda kuyudan
gelen kat bilgisi 4-3-2 seklinde devam ederken bir sonraki kat bilgisi yanlis okuma sonucu 1’den farkli
olarak okunursa sistem bu hata kodunu verir ve ikinci hiza gecer ( Tek hizli sistemlerde kabinin hareketi
durdurulur).

720 : FKK hatasi. Faz koruma rdlesi devre dist kalmistir. Termistdr (T2-T1) devresini ve fazlart kontrol
ediniz.

817 : Alt KSR hatas1. Asag1 yonde yiiksek hizda giderken alt limitte kesinti oldugunu gosterir.

818 : Ust KSR hatasi. Yukar1 yonde yiiksek hizda giderken iist limitte kesinti oldugunu gosterir.
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